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MaxiSys Ultra ADAS Kalibracni Systém

MaxiSys Ultra Kdlit8acni systém

Vitejte v Skoleni MaxiSys Ultra: Kalibrace ADAS

Tento modul pokryva funkce kalibrace ADAS e MaxiSys Ultra ADAS Calibration System, stejné jako
jako prehled dostupnych volitelnych rozsifeni. Ackoli
se tento kurz zaméruje na kalibracni systém IA900
WA a tablet MaxiSys Ultra ADAS, vétSina zde
uvedenych informaci se vztahuje na vSechny
kalibracni systémy a tablety Autel ADAS.

Kone&nym cilem tohoto kurzu je poskytnout vam infor
mace a dovednosti nezbytné k provadéni presnych a

bezpecnych kalibraci ADAS, predchazeni opakovanym
navratdm vozidel a maximalizaci zisku. Tento kurz vdm také SAE 2534

pomzZe co nejlépe vyuZit kalibracni systém Autel ADAS. 150 2900

m o= 0

DalSi moduly této Skolici série zahrnuiji:

Diagnostika
Geometrie kol Provoz
laboratorniho osciloskopu

Diagnostika EV

MaxiSys Ultra je mnohem vice nezZ jen diagnosticky skenovaci nastroj -
je zdkladem 360° pfistupu k servisu a opravam vozidel a poskytuje:

Diagnostika na urovni OE
Topologie sbérnice CAN Hlaseni
pred skenovanim a po skenovani
Pokrocilé servisni funkce

Kdédovani a adaptace moduld
Testovani baterii  4kanalovy
laboratorni osciloskop Multimetr

Generator signalu Analyza sbérnice CAN Video boreskop
Sluzba vzdaleného programovani, diagnostiky a kalibrace ADAS
Diagnostika EV Kalibrace ADAS

Geometrie kol Digitalni
kontrola vozidla a
mnohem vice
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Autel ADAS kalibracni vybaveni

Autel nabizi rizné systémy kalibrace ADAS pro kazdou potrfebu. Plvodni MaxiSys ADAS, také zndmy jako
standardni ram nebo ,Big Red", byl predstaven koncem roku 2018 s mechanickymi pasmovymi méridly.
Tento kalibracni ram byl v roce 2020 aktualizovan na laserové méreni vzdalenosti.

Kalibra¢ni systém MaxiSys ADAS vyuziva stfedovou osu vozidla pro umisténi ramu. Volitelna laserova sada
ADASACCESSORY prizpUsobuje standardni ram tak, aby vyuZival stfedovou osu vozidla pro umisténi ramu.

Standardni kalibracni ram je robustni systém navrzeny tak, aby vydrzel celodenni kazdodenni pouzivani a
zachoval svou pFesnost. Proto byl tento systém zakoupen spolecnosti Stellantis jako povinné vybaveni pro
kazdé dealerstvi Chrysler, Dodge, Jeep a Ram v Severni Americe.

09/02/2020

Pokrocily systém pro asistenci Fidice

BALICEK ADAS

Laserové asistenéni zrcadlo Dvouliniovy laser Olovnice
CSC1500-06 CSC1500-03 CSC‘IbU‘L;-U'WI’; systém asister je souédsti balen|
i‘ ;LI .
Uhelnik ve tvaru L Pétiliniovy laser Laserovy reflektor KOMPATIBILN{
€SC1500-04 €SC1500-05 €SC1500-08 S AUTEL

STANDARD

Part# ADASACCESSORY RAN

~Tvarovany drzak: Pomoc s méfenim vzdalenosti od predniho kola pro umisténi rdmu
P Laserové pomocné zrcadlo: Snazi pohled pod vozidlo pro nastaveni stfedové linie

Olovnice: Prenést stfedovou osu vozidla na bod na zemi
WAl TRDACE



Autel ADAS kalibracni vybaveni

ADAS Mopar OE ADAS System

Standardni kalibracni ram je robustni systém navrzeny tak, aby vydrzel celodenni kazdodenni pouzivani a
zachoval svou presnost. Proto byl tento systém zakoupen spole¢nosti Stellantis jako povinné vybaveni pro
kazdé dealerstvi Chrysler, Dodge, Jeep a Ram v Severni Americe.

Pocinaje rokem 2019 testovali inZenyfi Chrysler ADAS kazdy tehdy dostupny systém kalibrace ADAS po dobu vice
nez roku. Standardni ram Autel byl vyhodnocen jako nejodolnéjsi, nejpresnéjsi a jediny aftermarketovy systém
kalibrace ADAS, ktery pfi opakovanych kalibracich na stejném vozidle umistuje cil vzdy na pfesné stejné misto.

ADAS MA600 Mobile ADAS

Systém MA600 Mobile ADAS byl pfedstaven v zafi 2019 jako kalibrac¢ni feSeni pro mobilni kalibratory ADAS.

NavrZeny pro snadnou prepravu je MA600 jednoduchy na pouZiti i pfesny. Nastaveni se provadi pomoci
laser(l a stfedové osy vozidla.

i
=
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Autel ADAS kalibracni vybaveni

ADAS 1A800 Intelligent ADAS

Systém inteligentni kalibrace ADAS IA800 je feSeni zaloZzené na kamere pro neuvéfitelné rychlé a
hyperpresné umisténi rdmu. Soucasti je také predkontrolni kontrola geometrie kol.

1A800 EXPANSION PACKAGE 6 HIGH-RESOLUTION 3D IMAGING CAMERAS

The 1AB00 advancs
-
Easily install to upgrade the capability of your Autel Standard Calibration frame to quickly position without mechanical measurements.

era technology provid

me placement by removing the tape measure, plumb bobs,
data and technology, ensuring al cali

e completed

rs safely
LEFT CAMERA CENTER CAMERA RIGHT CAMERA

DISTANGE MEASURE

TABLET SOFTWARE

INTEGRATED CAMERAS E

FASER MORE RECISERAMEPICTMENT
HIGH RESOLUTION 30 IMAGING CAMERAS
LUGENT ADAS WORKFLOW.

ADI)IJRAI[ 10:

0.01° ANGLE (/100TH OF A DEGREE)

WHEN SQUARING FRAME TO VEHICLE
* 1MM DISTANCE, FOR PLACING TARGET

* 1MM OFFSET, FOR CENTERING
FRAME TO VEHICLE

MEHMEA 0t - o oSt Vi ;
OIS
MIRORS : rsdfcaen

USE YOUREXISTING CALIBRATION FRAMES TABLET




Autel ADAS kalibrac¢ni vybaveni

ADAS 1A900WA ADAS & Alignment

Autel v roce 2021 predstavil revolucni novy systém. IA900WA kombinuje kalibraci ADAS a Uplné vyvazeni kol v

jediném zarizeni. IAOOOWA je nejrychlejSi a nejpresnéjsi systém kalibrace ADAS dostupny dnes. Umisténi
ramu lze dokoncit za méné nez 1 minutu s pfesnosti +1 mm a rotaci £ 0.1°.

IA900WA je vybaven motorickym pficnikem pro automatické nastaveni vysky cile na pfesnost do 1 mm od specifikace OE.
PFicnik nabizi nastaveni ndklonu, klopeni a zataceni, coz umoznuje IA900 kompenzovat nerovné podlahy.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 9



Uvod do ADAS

Uvod do ADAS

NeZ se ponofime do technickych aspektd ADAS a
kalibrace, definujme, co ADAS je a k ¢emu je ADAS
urcen.

Co je ADAS?

Pokrocilé systémy pro asistenci Fidice

Pokrocilé systémy asistence Fidice, neboli ADAS,
oznacuje rostouci pocet funkci navrzenych ke snizeni
jak zavaZnosti, tak celkového poctu motor
dopravnich nehodach. ADAS dokaZze varovat fidi¢e pred potencialnim nebezpecim, zasdhnout, aby pomohl fidici
udrzZet kontrolu a pfedeSel nehodg, a v pfipadé nutnosti snizit zavaznost nehody, pokud se ji nelze vyhnout. ADAS
vyuziva senzory, kamery a dalSi pokrocilé technologie k poskytovani informaci o okoli fidie v redlném case,
vydavani varovani a automatizovanych akci, které fidi¢i pomahaji prijimat lepsi rozhodnuti pfi fizeni.

Strucné feceno, ADAS kompenzuje nase chyby, at'uzZ jde o nepozornost, chybné ovladani nebo, do urcité
miry, naprostou hloupost. Jakkoli je pro ¢lovéka nepfijemné to pfiznat, nejsme dokonali - ale ADAS je tu od
toho, aby pomohl. Alespon to je ten napad.

Mezi pfiklady funkci ADAS patfi varovani pfed vybocenim z jizdniho pruhu, automatické nouzové brzdéni,
adaptivni tempomat, detekce mrtvého Uhlu, asistence pfi parkovani a systémy pro vyhybani se kolizim.
ADAS je rychle se vyvijejici technologie a do vozidel jsou neustale vyvijeny a pfidavany nové funkce.

360° pchied

Predn( UdrZovani jizdniho pruhu
Provoz z boku

Rear Mrtvy thel
Automaticky Detekce
Brzdéni

Varovani

Brzdova
asistence

Rear

Kolize : Adaptivni tempomat
Varovani

Vyhybani se kolizim

Zadni kFiz Metvyluhel
Varovani o provozu Detekce

Dopravni znacka

Rozpoznavani
Pohled z ptaci
perspektivy

Mnoho funkci ADAS je dnes na vozidlech jiz béZnou soucasti vybavy, pficemz mnoho dalSich systémd je
dostupnych jako volitelné prislusenstvi za priplatek nebo jako standardni vybava luxusnich model0; v
poslednich nékolika letech se to vSak zménilo, protoze stale vice vyrobcl vozidel zacalo pridavat
sofistikované systémy ADAS do zakladnich vozidel jako standardni vybavu.

Mnoho systému sdili spolecné senzorické vstupy, coz umoznuje vyrobclim vozidel kombinovat stavajici a
nové funkce a vytvaret marketingové atraktivni balicky ADAS.

Baorte,



Uvod do ADAS

Systémové senzory

Funkce ADAS vyZaduji konti  nu-
nepfetrZzity proud informaci o GamoTe
prostredi obklopujicim
vozidlo a Ukolem senzortl je
tyto informace poskytovat.
Senzory ADAS jsou klicovou
soucasti téchto systémd,
protoze umoziuji detekci
rdznych objektd a udalosti v
prostredi vozidla. CATTEToS

Short Range Radar

Cameras Long Range Radar

Medium Range Radar

Cameras

Mezi béZné typy ADAS senzorii patfi:

Kamery: Tyto senzory zachycuji snimky okoli vozidla a Ize je vyuZzit pro
aplikace jako je varovani pfi vyboceni z jizdniho pruhu, varovani pred celni
srazkou a detekce chodcd.

Radar: Radarové (radio detection and ranging) senzory vysilaji radiové viny a detekuji
jejich odrazy od objektl v okoli vozidla. Lze je vyuZit pro aplikace, jako je adaptivni
tempomat, detekce mrtvého Uhlu a upozornéni na kfizovy provoz vzadu.

LiDAR: Senzory LiDAR (detekce a méFeni vzdalenosti pomoci svétla) vyuzivaji
laserové paprsky k detekci objektd v okoli vozidla. BéZné se pouzivaji pro ukoly, jako
je mapovani a detekce prekazek.

Ultrazvukové senzory: Ultrazvukové senzory vysilaji vysokofrekvencni zvukové viny a
detekuiji jejich odrazy od objektl v okoli vozidla. BEZné se pouZivaji pro aplikace, jako je
asistenci pfi parkovani a detekce prekazek.

Senzory ADAS hraji kli¢ovou roli v tom, aby vozidla mohla vidét své okoli a interagovat s nim, pficemz musi
detekovat nejen vse, co Fidic vidi, ale také to, co fidi¢ nevidi nebo si nevsiml. Existuje Fada rliznych typ(
senzord, které jsou jiz v provozu, kazdy s vlastnimi vyhodami a nevyhodami z hlediska schopnosti, nakladd a
zastavby, a stdle Castéji se pro kazdou funkci ADAS pouZiva vice neZ jeden typ senzoru. Kazdy typ senzoru
ma uznavané silné a slabé stranky, takze kombinaci rlznych technologii je mozné funkce ADAS
zdokonalovat. Napfiklad prfedni kamera a pfedni radar spolupracuji na zvySeni pfesnosti a Gcinnosti
kritickych bezpecnostnich systému, jako jsou varovani pred celni srazkou, automatické nouzové brzdéni a
detekce chodcl. Toto se oznacuje jako flze senzord.

Duvod, proc to zminujeme, je ten, Ze jak budeme postupovat dale, uvidime, Ze pfi provadéni zdanlivé
jednoduché kalibrace ADAS mUzZe byt zapotrebi provést vice kalibraci, protoZe jeden systém ADAS miize
pracovat s vice senzory. Pravé s témito senzory nebo soucastmi pracujeme pfi kalibraci ADAS.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 1



Uvod do ADAS

Jak funguje ADAS

Zde je obecny prehled toho, jak ADAS funguje:

Senzory: ADAS se spoléha na rGizné senzory, v¢etné kamer, radaru a LiDARu, pro detekci objekt(l a dalSich
vozidel na silnici. Tyto senzory shromazduji data o rychlosti, sméru a vzdalenosti okolnich objektl a odesilaji
tyto informace do fidici jednotky ADAS vozidla.

Computer: Ridici jednotka ADAS vozidla analyzuje data ze senzor( za G¢elem identifikace potenciélnich rizik a
nebezpedi na silnici, jako jsou ostatni vozidla, chodci a prekazky.

Upozornéni: ADAS poskytuje fidiclim upozornéni a varovani v redlném case o potencialnich nebezpecich, jako jsou vyboceni z
jizdniho pruhu, kolize a mrtvé Uhly. Tato upozornéni mohou byt vizudlni, zvukova nebo haptickd, v zavislosti na systému.

Automatizované funkce: Nékteré systémy ADAS také poskytuji automatizované funkce, jako je auto
matické nouzové brzdéni, adaptivni tempomat a asistent udrzovani v jizdnim pruhu. Tyto funkce vyuzivaji data
ze senzorU a Fidici jednotky ADAS k automatickému upraveni rychlosti a polohy vozidla na silnici, aby se
predesSlo kolizim a udrzovaly se bezpecné podminky jizdy.

Vstup senzoru ADAS Modul ADAS modul Automatizované funkce

Kamery, Radar, Analyzuje data za icelem Poskytuje Fidici

identifikace potencialnich s X7 re. @ 0. o
rizik a nebezpeci upozorneni a PFizpasobuje

LiDAR, Ultrazvuk
Sbirat data o varovani rychlost a poiohu
blizkych objektech vozidla na silnici

ADAS Redukce kolizi

ADAS ma potencidl vyrazné snizit pocet nehod na silnicich. Koncem 90. let za¢ala Narodni sprava
bezpecnosti silnicniho provozu (NHTSA) zkoumat systémy varovani pfed celni srazkou (FCW) a
automatického nouzového brzdéni (AEB) za Ucelem jejich zafazeni do federalnich norem bezpecnosti
motorovych vozidel (FMVSS) jako povinné bezpecnostni systémy. V roce 2010 zacala NHTSA testovat systé
my AEB a vytvofila smérnice pro méreni vykonu systémd.

V roce 2016 se 20 vyrobcl vozidel reprezentujicich 99 % trhu lehkych vozidel v USA dohodlo na pridani nizkorychlostniho
AEB jako standardni funkce na vSechna nova vozidla nejpozdéji do zari 1%, 2022. Ackoli tato skupina splnila sv{j vlastni cil
dfive, nez byl jejich termin, neexistovaly zadné dohodnuté vykonnostni pokyny pro tyto systémy.

V soucasné dobg je jedinym federalné nafizenim stanovenym systémem ADAS couvaci kamera, ktera je povinna ve
vSech novych vozidlech prodavanych ve Spojenych statech a Kanadé od kvétna 2018. PGvodni termin pro nafizeni
couvacich kamer byl inor 2011; avSak kvali politickym prdtahlim a nedostatecné reakci nékterych vyrobct vozidel
bylo méné nez polovina vozidel modelového roku 2012 vybavena couvaci kamerou jako standardni vybavou.

- I



Uvod do ADAS

Konec 90. let Dnes

NHTSA zahajuje VHTSA zahajuj 'S Se Jedinym federalné
vyzkum FCW a AEB 2 ji narizenym systé

mem ADAS je couvaci
kamera

Vypracovava pokyny pro

méreni vykonu systému Aud.
Mercedes, Volvo a
Tesla dosahuijf cile
vroce 2019
Od modelového roku
2023 je 98 % vozidel
vybaveno systémem AEB

Aby se sniZil poCet a zavaznost narazu zezadu, zavedla Narodni sprava bezpecnosti silni¢niho provozu
(NHTSA) nové pravidlo nafizujici automatické nouzové brzdéni a varovani pred Celni srazkou u v3ech novych
vozidel. Tento mandat také vyzaduje, aby vyrobci vozidel pfidali systém automatického nouzového brzdéni

vy

pro chodce (PAEB), rozSifeni systému AEB.

Novy standard také zahrnuje postupy testovani a vykonnostni smérnice, aby bylo zajiSténo, Ze kazdy vyrobce
spliuje navrhovany novy standard. Jakmile bude konecné pravidlo zvefejnéno, vSechna vozidla vyrobena

dne nebo po datu zari 1%, Ctyfi roky po datu zvefejnéni, budou povinna splfiovat veSkeré pozadavky.

1,745,000
1,721,000
1,847,000
1,966,000
2,101,000
2,187,000
2,175,000
2,194,000
1,875,000
2,375,000
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(=)
S
N~
n
~
—

2010 2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020 2021 2022
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Uvod do ADAS

ADAS Kalibrace

pohodIngjsi a komfortné&jsi, a ma potencidl vyrazné sniZit pocet
nehod na silnicich. Aby bylo mozné provadét tyto narocné
ukoly, senzory a kamery ADAS musi byt udrZzovany preorientovanim kamery nebo senzoru pomoci specializovaného
vybaveni. Tento proces nastavovani, zamérovani a vyrovnavani senzorl ADAS se nazyva kalibrace.

Kalibrace ADAS je nejrychleji rostoucim segmentem v oblasti servisnich a opravarenskych sluzeb pro
automobily. K prosinci 2022 jezdi po silnicich Severni Ameriky vice nez 90 000 000 vozidel vybavenych
systémem ADAS, pficemz v roce 2023 se oCekava prichod vice nez 15 000 000 dalSich. Dnes je témé&r 100 %
novych osobnich vozidel vyrobenych pro severoamericky trh vybaveno jednou nebo vice funkcemi ADAS.

Drive se predpokladalo, Ze kalibrace ADAS provadégji pouze autorizované dealerské servisy, opravny kar
oserif a instalatéfi Celnich skel. Dnes mnoho zdanlivé béznych sluzeb provadénych v obecné autoopravné
mUZe vyZadovat jednu nebo vice kalibraci ADAS, aby bylo vozidlo uvedeno do bezpecného provozniho stavu.
Sluzby jako sefizeni geometrie kol, vyména chladice, vyména svétlometd, vyména kompresoru klimatizace,
reset senzoru Uhlu fizeni a dalSi mohou spustit jednu nebo vice kalibraci ADAS.

Chcete-li vstoupit na tento rostouci a ziskovy trh, vase
dilna bude potrebovat nékolik véci:

Diagnosticky skenovaci nastroj ADAS, jako je Autel MaxiSys
Ultra ADAS, ktery dokaZe provadét kalibrace vozidel, jez
chcete servisovat

RUzné terce a kalibracni prislusenstvi pro vozidla, ktera
obsluhujete, a rdzné systémy ADAS, které budete potrfebovat
kalibrovat

«® A A& B U ® @ M v & s seevimie

Ram pro kalibraci ADAS pro podporu terct a kalibra¢nich
prislusenstvi

Podrobné kalibra¢ni postupy krok za krokem,
méreni a specifikace pro presné provadéni
kalibraci

Rovna, vodorovna plocha stani pro provadéni |
kalibraci
A nakonec, Skolenfi .BI. i

DualezZité!!

DuleZité!: Zakladni porozuméni systémdam ADAS, technologii
senzort ADAS a zpiisobu, jakym spolupra-
Je kriticky pro provadéni spravnych a presnych
kalibraci ADAS, zejména pokud kalibrace selze
a je vyZadovano reseni problém.



Technologie snimani a zobrazovani

Long Range Radar

V této kapitole prozkoumame provoz senzort
ADAS a systémU ADAS.

I\s Sensing & Imaging

ADVANCED DRIVER ASSISTANCE SYSTEM

Senzory ADAS

Senzorova technologie je klicovym hnacim
motorem vyvoje ADAS. Rostouci rozSifeni ADAS a
pokracujici vyvoj autonomnich vozidel urychluje
pokrok v oblasti senzorové technologie. Z
hlediska detekce objektl a

klasifikace, mnoho systémd, které jsou jiZ v provozu, stéle funguje na relativné zdkladni Grovni a je dlouha
cesta k tomu, neZ budou moci funkce ADAS preskocit k plné autonomnim aplikacim. Sou¢asné systémy
mohou mit naptiklad problémy s identifikaci chodcl mimo velmi specifickou podobu. Mohou selhat v
rozpoznani osoby obleCené do odévu, ktery vyrazné meéni jeji siluetu, pokud nese velky predmét nebo pokud
je mens3i nez urcita vyska. S rozvojem technologie vSak budou tato omezeni nevyhnutelné FeSena.

Soucasna technologie senzort ADAS lze rozdélit do péti hlavnich kategorii:

Kamery
Radar

LiDAR
Tepelny
Ultrazvukovy

Kazdou z nich si nyni podrobnéji prohlédneme.

Kamery

Zakladnim predpokladem bezpecné asistované jizdy je sch@pnost
presné vnimat a rozliSovat jak statické, tak pohybuijici se -
prekazky v okolnim prostfedi vozidla. Nakladové efektiwiil

vvvvvv

umoznuji vozidlu pfesné méfit vzdalenost od blizkych i
vzdalenych objektd.

ADAS Aplikace fotoaparatu
Kamery ADAS se vyuzivaji v mnoha aplikacich kromé varovani pfed opusténim
jizdniho pruhu. Nékteré z téchto aplikaci zahrnuji, ale nejsou omezeny na:

Adaptivni tempomat
Automatické nouzové brzdéni
Varovani pred Celni srazkou
Monitorovani okolniho pohledu
Varovani pfed srazkou zezadu
Asistent pFi couvani  Adaptivni
svétlomety Detekce chodct
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Na rozdil od ostatnich senzor( jsou kamery jedinymi, které dokazi identifikovat informace o barvé a
kontrastu, coz je predurcuje k zachycovani informaci o dopravnich znackach a vodorovném dopravnim
znaceni, a nabizeji také rozliseni potfebné ke klasifikaci objektd, jako jsou chodci, cyklisté a motocyklisté.

Kamery jsou také velmi nakladové efektivni, coz je Cini obzvlasté atraktivnimi pro vyrobce vozidel. Vzhledem
k omezenim technologie jsou data ze kamerovych senzorU stale ¢astéji kombinovana s radarem, aby

N 24

poskytovala robustnéjsi a spolehlivéjsi datovy proud v SirSim spektru podminek.

lProscons

Vyhody a nevyhody kamerovych senzort

Pros

Snadné rozliSeni tvar( a barev pro klasifikaci objekt(
Vysoka mira snimani okolniho prostredi Rozpoznavani 2D
informaci prostfednictvim obrazkd ve vysokém rozliseni
Mala velikost pro diskrétni umisténi ~ Cenové dostupny

Cons

Spatné viditelnost v drsnych povétrnostnich
podminkach, jako jsou snéhové boure

Omezeny kontrast a zadné vnimani hloubky
Ovlivnéno extrémnimi zménami svétla, jako jsou tmavé sti
ny nebo jasna svétla, kterd mohou zakryt detekci objekt(
Neposkytuji kvantifikovatelné informace o vzdalenosti

‘ | Kamery pro detekci jizdnich

Kamery pro detekci jizdniho pruhu se pouZivaji jak v.n
tak ve stereoskopickych konfiguracich. Monokularni'k
mensi, leh¢i a ndkladové efektivnéjsi, ale nabizeji ome
hloubkovou percepci a maji obecné velmi nizké rozliSeni.
Stereoskopické kamery jsou draZzsi, ale poskytuji informace
pro vypocet komplexnich hloubkovych dat, jako je vzdalenost k
pohybujicimu se objektu, coz je pfedurcuje k idealnimu vyuZziti v
aplikacich adaptivniho tempomatu, varovani pfed celni srazkou a
detekce chodcd.

Stereoskopicka kamera

Existuji rizné typy kamer ADAS, ale vétSina z nich funguje podobnym zplsobem. Zde je
zjednoduseny prehled toho, jak funguje kamera technologie ADAS pro udrZeni jizdniho pruhu:

Umisténi kamery: Kamera pro sledovani jizdniho pruhu je obvykle namontovana na €elnim skle nebo za nim, kde
jasny vyhled pFed vami na vozovce .

Snimani obrazu: ADAS kamera snima obrazy prostfedi pred vozidlem véetné znaceni jizdnich pruhd.

Zpracovani obrazu: Software pro zpracovani obrazu kamery nepretrzité analyzuje snimky pofizené kamerou.
Identifikuje objekty, jako jsou jina vozidla, chodci, dopravni znaceni a dopravni znacky. Software pro z
pracovani pak urcuje jejich polohu, vzdalenost a smér pohybu. Algoritmy jsou
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slouZi k vypoctu polohy vozidla v jizdnim pruhu porovnanim polohy znaceni jizdnich pruhl s aktualni
polohou vozidla na vozovce . Na zakladé rliznych vstupt ze senzorl miZe software také poskytnout
predpokladanou polohu vozidla .

Upozornéni fidice: Na zakladé analyzy obrazu kamera zasila fidici upozornéni prostiednictvim vizualnich
nebo zvukovych varovani. Napfiklad kamera dokdaze rozpoznat, zda vozidlo vybocuje ze svého jizdniho pruhu
bez aktivace smérového signdlu, a upozornit fidice, aby vozidlo vratil do spravného pruhu. Kamera také
dokaZze rozpoznat chodce nebo jina vozidla v draze vozidla a upozornit fidi€e, aby zpomalil nebo zabrzdil.

Rozliseni kamery pro detekci jizdnich pruhd ADAS se miZe lisit v zavislosti na konkrétnim modelu ka

m mery a vyrobci. Typické kamery pro detekci jizdnich pruhl vSak maji rozliSeni 1 280 x 720 (720p) nebo
nizsi, coZ je podle dnesnich standardl fotoaparatl v mobilnich telefonech velmi nizké rozliSeni. Nékteré

Pokrocilejsi kamery pro detekci jizdnich pruhl mohou mit jesté vyssi rozliSeni v rozmezi 1 920 x 1 080 (1
080p) az 3 840 x 2 160 (4K), nebo v nékterych aplikacich i vys3i. Je tfeba poznamenat, Ze rozliSeni neni
jedinym faktorem, ktery urcuje kvalitu kamery ADAS pro detekci jizdnich pruh. DalezZitou roli hraji také dalsi
faktory, jako je snimkova frekvence, dynamicky rozsah, velikost obrazového snimace a kvalita objektivu,
které spolecné urcuji, jak dobfe kamera dokaze detekovat a sledovat objekty na vozovce.

_— —

Stereoskopické kamery

Dopredné binokularni nebo stereoskopické kamery
jsou novéjsim vyvojem. Par kamer mUZe prezentovat
snimky ve tfech rozmérech, coZ poskytuje informace
nezbytné pro vypocet slozitych informaci o hloubce,
jako je vzdalenost k pohybujicimu se objektu, ¢imz js
ou vhodné pro aplikace adaptivniho tempomatu a
varovani pred Celni srazkou.

Subaru Eyesight  Sirsi
rozsah pouziti LDW

FCW
ACC

AEB

Co vidi pfedni kamera

Nejbéznéji dostupné predni kamery mohou snimat v barvach, avsak mnoho systéma pro detekci jizdnich
pruht vyuziva pouze informace ve stupnich Sedi nebo ¢ernobilé informace z obrazd kamery. Zde je priklad
procesu, ktery musi jednoduchy systém varovani pred opusténim jizdniho pruhu dokoncit, nez mlze systé
m urcit, zda ma byt fidi¢ upozornén, protoZe se chysta vyjet ze svého jizdniho pruhu.

Interpretace a analyza dat z ADAS kamery je vicestupriovy proces, pficemz kazda faze hraje svou vlastni
jedinecnou a ddleZitou roli. Vyznamnou soucasti tohoto zpracovani obrazu je vyuZiti technik pocitacového
vidéni, které zahrnuji rozpoznavani vzorl a strojové uceni. Tyto techniky umoZznuji systému detekovat a
klasifikovat rlizné objekty v okolnim prostredi, ¢imZ umoznuji systému ADAS pochopit, co se déje v okoli
vozidla, a odpovidajicim zplsobem reagovat.

Prvni krokem je pofizeni snimku, kde snimac¢ kamery zachyti obraz a prevede ho do digitalniho formatu.
Tento digitalni obraz je poté pripraven k dalSimu zpracovani.

Dale nasleduje faze predbézného zpracovani. Zde jsou provadény pocatecni Upravy obrazu za Ucelem
zlepSeni jeho kvality. Jsou aplikovany techniky jako redukce Sumu, zvySeni kontrastu a korekce barev, aby byl
vytvoren CistSi a prehlednéjsi obraz.
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Ziskavani snimkd Predb&iné
zpracovani
Obrazek bud zacina jako stupné 3edi, nebo jsou informace o barvé odstranény. Funkce ADAS vozidla
nepouzivaji informace o barvé kvlli omezenim Sifky pasma.

Nésledujicim krokem je Extrakce priznaku. Zde jsou identifikovany specifické priznaky v obrazu, jako jsou
hrany, rohy nebo textury. Tyto pfiznaky jsou klicové pro rozpoznavani objektl v obrazu.

Obraz je preveden do Cisté Cernobilé a viditelné jsou pouze jizdni pruhy a okraje objektd. Toto je znamé jako
Cannyho detekce hran. Systém detekce jizdnich pruht je naprogramovan tak, aby identifikoval znaceni jizdnich
pruhl a objekty na silnici pouze podle jejich obrysu, coz ¢ini obrazové senzory s vyssim rozliSenim zbyte¢nymi.

To vede ke fazi rozpoznavani objektl, kde jsou k identifikaci a klasifikaci objektl v obraze vyuzivany
algoritmy pro rozpoznavani vzorl a strojové uceni. To mlze zahrnovat mimo jiné jina vozidla, chodce nebo
dopravni znacky.

Extrakce funkci Rozpoznavani objektd Dodate&né zpracovani

Poslednim krokem je Post-Processing, kde jsou rozpoznané objekty a jejich polohy interpretovany ve vztahu
k vozidlu. Tato data pak poskytuji pouzitelné informace pro rGizné funkce ADAS, jako je adaptivni tempomat,
asistent udrZovani jizdniho pruhu nebo nouzové brzdéni.

V tomto prikladu software kamery identifikuje a oznacuje €ary jizdniho pruhu. Vné&jsi ¢ara jizdniho pruhu je

oznacena rliZovou barvou a vnitfni ¢ara jizdniho pruhu je identifikovdna modrou barvou. Cilem systému detekce
jizdniho pruhu je udrzovat polohu vozidla mezi témito barevnymi Carami nebo v pfipadé potfeby upozornit fidice.

Software poté pridava jizdni ¢ary na zakladé aktualniho vstupu ze snimace Uhlu fizeni, snimace zataceni atd.
VSimnéte si, Ze jizdni Cary indikuji pfimy smér jizdy, zatimco skute€né cary jizdniho pruhu se staceji doleva.
Ridi¢ jest& nezacal zatacet pro nadchazejici zatacku. Toto je indikace polohy vozidla na zakladé aktualini
polohy volantu. Funguje to velmi podobné jako funkce asistenta parkovani u couvaci kamery.

VétSina kamer Celniho pohledu snima pfiblizné 10 snimk{ za sekundu. Kazdy snimek dat z kamery je

m zpracovan v 8-12 krocich, v zavislosti na vyrobci kamery, aby bylo dosazeno tohoto vysledného
obrazu. Pred tim, neZ systém maze urcit, zda je nutné vydani upozornéni, musi byt zpracovano vice

snimkd. Nyni si predstavte, Ze kamera ¢elniho pohledu v tomto pfikladu nebyla spravné kalibrovana,

Snimac uhlu natoCeni volantu byl nepfesny nebo geometrie kol nebyla provedena spravné. Je nemozné, aby
jakykoli systém ADAS fungoval spravné, pokud zaklad, na kterém systém ADAS zavisi, neni spolehlivy.
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Sirokahla kamera

Spolu se stereo kamerovym systémem Subaru
EyeSight se nova Sirokiihla mono kamera funkéné
uplatiuje jako pridavné oko pro rozpoznavani objekt(
mimo zorny Uhel stereo kamery. Tato pfidavna
kamera zvy3Suje vykon systému EyeSight pfi
rozpoznavani chodct a cyklistd v situaci, kdy vozidlo
vjizdi do kfizovatky nizkou rychlosti. Systém EyeSight
zpracovava rozpoznané informace a

Upozorni fidiCe. V pripadé potreby systém aplikuje brzdy, aby se zabranil kolizim s pFejizdéjicimi cyklisty a
chodci. V pfipadé nehody systém pomaha zmirnit Skody.

Spolu se Sirokouhlou kamerou novy systém Eyesight vyuziva také novou stereo kameru, kterd ma vyrazné
&irsi zorny Uhel ve srovnani s predchozi verzi. Cocky nové stereo kamery jsou také od sebe dale, co? zlep3uje
trojrozmérnou detekci objektl a odhadovani vzdalenosti. V kombinaci se zdokonalenym softwarem pro
rozpozndvani a zpracovani obrazu nyni Eyesight poskytuje asistenci fidice v SirSim spektru jizdnich situaci.
Kromé toho pridani elektrického posilovace brzd dale zlepSuje odezvu pfi brzdéni systémem EyeSight.

I\DI\S DuleZité! (i?v!? ORT A@

Dulezité!: Vzhledem k mnozstvi UkolU prifazenych kamere s celnim vyhledem jsou
spravné a presné kalibrace zasadni.

Nestacli obdrzet oznameni o Uspé&Sné kalibraci na tabletu. Pfedni kamera a software predpokladaji, ze cil
nebo cile jsou umistény na pfesné pozadované pozici a Ze vSechny podminky prostredi byly splnény presné.

Pokud nejsou terce umistény presné, pokud vozidlo neni v roviné nebo pokud nejsou splnény podminky
prostredi, je velmi pravdépodobné, Ze kalibrace probé&hne Uspé3né, ale bude nepfesnd. Kamera a software
upravi provozni parametry funkci ADAS kamery na zakladé nespravného umisténi terce. Vzhledem ke kratké
vzdalenosti potfebné k detekci jizdnich pruhli se mohou systémy jako varovani pred vybocenim z jizdniho
pruhu nebo asistent udrzovani v jizdnim pruhu zdat funkéni, avSak kritické systemyjako varovani pred Celni
srazkou nebo automatické nouzové brzdéni, které vyZaduji pfesnost na dlouhe
pripadé potreby spravné fungovat.

Radar

Radar je pravdépodobné nejzndméjsi ze vSech tec
hnologii, které se v sou€asnosti pouZzivaji pro senzory
ADAS. Radar, zkratka pro radiové zjiStovani a urcovani
vzdalenosti, je dobfe zavedena technologie, ktera byla
pUvodné vyvinuta pro vojenské ucely pred druhou
svétovou valkou, dnes vS8ak ma mnoho aplikaci.

Z3kladni soucasti radarového systému zahrnuiji vysilac,
pfijimac a anténu. Vysilac vyzafuje kratky impuls radiovych vin
nazyvany chirp, ktery se Sifi vzduchem rychlosti svétla. Kdyz
radiové viny

Pokud narazi na objekt, ¢ast energie se odrazi zpét smérem k anténé.

prijimac poté detekuje odrazeny signal a méfi Cas, ktery signal

cestovat zpét k anténé. Analyzou casového zpozdéni mlze radarovy systém urcit vzdalenost k objektu.
Mérenim zmény frekvence radiovych vin odrazejicich se od objektu mlze radarovy systém také urcit rychlost
a smér objektu. Tento jev je zndm jako Doppleriv efekt a umoZnuje radarovému systému detekovat
pohybuijici se objekty a sledovat jejich pohyb v pribéhu casu.
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Existuji rdzné typy radarovych systém, kazdy s vlastni sadou charakteristik a aplikaci. Napriklad nékteré
radarové systémy pouzivaji jednu anténu jak pro vysilani, tak pro prijem signald, zatimco jiné pouzivaji
samostatné antény pro vysilani a prijem. Nékteré radarové systémy pouZzivaji Uzky paprsek k zaméreni
radiovych vin na konkrétni oblast, zatimco jiné pouzivaji SirSi paprsek pro SirSi pokryti.

Radar se v automobilovych systémech pouZiva jiz témér 25 let, takZe hardware je dobfe vyvinuty a relativné
dostupny, coz ho &ini atraktivnim pro vyrobce vozidel.

Typy radart

. Radar dlouhého dosahu LRR
= Varovani pfed Celni srazkou =
Adaptivni tempomat =
Automatické nouzové brzdéni

= Stfednédoby radar MRR

= Varovani pred kolizi zezadu =
Upozornéni na kfizovy provoz

* Kratkodosahovy radar SRR

= Detekce mrtvého Uhlu =
Upozornéni na kfiZzovy provoz

Pro bézné aplikace ADAS Ize radar rozdélit do tfi kategorii: kratkodosahovy radar (SRR), stfedodosahovy
radar (MMR) a dlouhodosahovy radar (LRR).

Kratkodosahové radarové systémy maji tradi¢né uziteCny dosah mezi 10 a 40 metry (33 az 131 stop), s
Sirokym zornym polem, coZ je Cini vhodnymi pro detekci mrtvého Uhlu, asistenci pfi zméné jizdniho pruhu,
asistenci pfi parkovani a systémy monitorovani kfizového provozu.

Obecné plati, Ze radary stfedniho dosahu maji efektivni dosah pfiblizné 40-150 metrd (131-492 stop) a
stfedni zorné pole. Tento dosah v3ak mlZe byt ovlivnén rdznymi faktory, jako jsou povétrnostni podminky,
rychlost vozidla a velikost a odrazivost objektl v zorném poli radaru. Stoji také za zminku, Ze rdzné systémy
ADAS mohou mit rizné definice toho, co predstavuje radar stfedniho dosahu. Napfriklad radar stfedniho
dosahu jednoho vyrobce mlze mit krats$i nebo delsi efektivni dosah nez radar stfedniho dosahu jiného
vyrobce.

Efektivni dosah dlouhého dosahu radaru systému pokrocilé asistence fidi¢e (ADAS) se muZze liSit v zavislosti na
konkrétni radarové technologii a podminkach prostfedi. Obecné jsou radary s dlouhym dosahem pouZzivané v
systémech ADAS navrzeny k detekci objekt( ve vzdalenostech priblizné 100 az 300 metr( (330 az 984 stop) za
dobrych povétrnostnich podminek, coZ je ¢ini vhodnymi pro systémy jako adaptivni tempomat, varovani pred celni

srazkou a automatické nouzové brzdéni. Diky svému rozSifenému dosahu maji radary LRR velmi Gzkou Sifku
paprsku.

Faktory, které mohou ovlivnit efektivni dosah dlouhého radaru, zahrnuji typ pouzitého radarového senzoru,
Uhel radarového senzoru, vykon radarového systému, frekvenci radarového signalu a pfitomnost prekazek
nebo ruseni, které mohou radarovy signal blokovat nebo odraZet. Jednou z nevyhod LRR je, Ze jeho méfici
Uhel se se vzdalenosti zmenSuje.

V posledni dobé néktefi vyrobci vozidel zacali pouZivat ultrakratkodosahovy radar, nebo USSR.
Ultrakratkodosahovy radar, jak nadzev napovida, ma kratsi efektivni dosah 0,5-25 metr( (1,6-82 stop), s velmi
Sirokym zornym polem, coZ USSR ideélné predurcuje pro detekci chodcl, detekci motocykll a parkovaci asistenci.

Kromé toho, Ze se jednd o osvédcenou technologii, dalSimi kli¢ovymi vyhodami radaru pro pouZiti v systémech ADAS jsou jeho
schopnost efektivné fungovat za nepriznivého pocasi, jako je dést, snih a mlha, a také v noci. Jeho omezeni jsou v3ak stejné dobre

-



Technologie snimani a zobrazovani

primyslem uznavanou skutecnosti, Ze radar v soucasné dobé nenabizi dostatecné rozliseni k identifikaci
toho, co dany objekt je, ale pouze k potvrzeni jeho pFitomnosti. V automobilovych aplikacich ma také
omezené zorné pole, takze k zajisténi dostatecného pokryti mize byt na vozidle zapotiebi vice senzor(.

lPros . Cons

Radar senzory - vyhody a nevyhody

Pros

Neni ovlivnén povétrnostnimi podminkami
Neni ovlivnén osvétlenim a hlukem Detekuje

objekty na velké vzdalenosti Nejlépe funguje pro
detekci rychlosti jinych vozidel Cenové dostupny
Cons

Omezena hloubka a mlzZe chybné identifikovat objekty
NedokaZe detekovat malé objekty a mUze je pFehlédnout
Modelovéni objektl s nizkou rozliSovaci schopnosti

Provoz radaru

PFi pohledu dovnitf obecné verze radaru s dlouhym dosahem vidime nasledujici: pfedni kryt neboli radém,
ktery sméruje do oblasti detekce radaru; dvé desky plosnych spojl: fidici deska je ECU radarového senzoru a
radarova deska, kterd nese vysilaci anténu Tx a prijimaci antény Rx. Povrch antén Tx a Rx je rovnobézny s
Celni plochou radému. K dispozici je také kryt, ktery podpira a chrani desky plosnych spojd senzoru, spolu se
zadnim krytem, ktery zahrnuje elektrické pfipojeni fidici desky a zajistuje stinéni pred vysokofrekvenénim i
elektromagnetickym ruSenim.

Tx Anténa

Radome

Rx Anténa
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Provoz radarového senzoru

Zde je priklad radarového senzoru
namontovaného celné na vozidle
Honda, umisténého nizko v predni
mfiZce vozidla. Odnimatelny ozdobny
ramecek chrani elektricka pripojeni
radarového senzoru i montazni
hardware. Pfedni plocha radarového
senzoru, nazyvana radom, je vyrobena z
hladkého materidlu podobného plastu,
ktery je zdsadni pro spravnou funkci
radarového senzoru. Pokud se predni
plocha senzoru znedisti, zakryje nebo
poskodi, ovlivni to schopnost senzoru
presné vysilat a prijimat radarové
signaly.

VSimnéte si také vyfezu v mfiZce nad radarovym senzorem. Ten zabrafiuje tomu, aby mrizka odrazela vysilané a
prijimané radiové viny.

PFi vyrobé vozidla je v ur¢itém okamziku béhem montazniho procesu radarovy snima¢ namontovan na

predni ¢ast vozidla. V zavislosti na zna¢ce a modelu vozidla mlzZe byt radarovy snima¢ namontovan nizko, jak
je zndzornéno zde, namontovan vysoko za emblémem mrizky nebo posunut doleva ¢i doprava.

Dale na montazni lince, na konci montazniho procesu, vozidlo podstupuje geometrii Ctyr kol, aby bylo
zajiSténo primé a spravné vedeni. Nyni je vozidlo pfipraveno sjet z montazni linky, Ze? Ale ne zcela - chybi
jeSté jedna véc. V tuto chvili radarovy senzor nevi, kde je namontovan ani kam sméruje. Pravé zde pfichazi
na fadu kalibrace radarového senzoru. Kalibrace je velmi presny proces, béhem kterého se radarovy senzor
uci své horizontalni a vertikalni montazni thly. Jinymi slovy, nyni vi, kde je namontovan a kam sméfuje.

Jak jednoduse to zni, kalibrace radaru neni jen stisknuti tlacitka na diagnostickém pfistroji a doufani v nejlepsi
vysledek. Provedeni spravné a presné kalibrace radaru vyZaduje zakladni pochopeni fungovani samotného
radarového senzoru. Toto zakladni pochopeni bude zdsadni, kdyZ - nikoli jestli - budete potfebovat vyresit selhani
kalibrace radaru. Bez téchto zakladnich znalosti miZete skoncit ztratou nespocetnych hodin dohadovanim se a
zpochybriovanim svého nastaveni kalibrace a méreni, kdyZ véci nepljdou podle ocekavani.

USRR SRR MRR LRR

0-10 metru

l= 10-40 metra
40-150 metru

100-300 metri
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Abychom pochopili, jak funguje radarovy
senzor ADAS a jak se tato teorie vztahuje
na kalibraci radaru, musime se nejprve
podivat na zaklad upevnéni radarového
senzoru na karoserii a podvozku vozidla.

Stfedova osa vozidla = Smér, kterym sméruje karoserie vozidla

Predstavte si pfimku vedenou od stfedu
zadni ¢asti vozidla pres stfed predni ¢asti
vozidla. Tato pfimka se nazyva podélna
osa nebo stfedova osa vozidla.

Osa paprsku = Kam je namiFen radarovy senzor

Existuje také pomysina €ara prochazejici
stfedem vysilaci antény radaru, ktera je
kolma na povrch krytu antény (radomu) a
nazyva se osa radarového paprsku.
Radarové viny jsou vysilany podél osy
paprsku. Samotny radarovy senzor musi byt
mechanicky sefizen tak, aby predni plocha
radomu byla nastavena do presné
stanovenych Uhl{ - jak svisle, tak v
odorovné - aby osa radarového paprsku
smérovala spravnym smérem.

Pokud je radarovy senzor spravné
namontovan a vyrovnan, osa paprsku by
méla byt rovnobézna s osou vozidla.

Stfedova osa vozidla je smér, kterym miFi karoserie vozidla. Osa paprsku radaru je fyzicky
smér, do kterého je radarovy snimac¢ namifen. Pokud je sefizeni kol vozidla nespravné,

m pokud je konzola pro uchyceni radaru ohnuta nebo pokud byl radarovy snima¢ demontovan
a znovu namontovan, stfedova osa vozidla a osa paprsku radaru pravdépodobné nebudou

rovnobézné. Jinymi slovy, radar nebude sledovat smér, kterym mifi vozidlo. V takovém
pfipadé by radarovy snimac vyzadoval sefizeni a ndslednou kalibraci.

Uhlovy rozdil mezi stfedovou osou vozidla a osou radarového paprsku je referen¢ni Gihel. Referenéni Ghel se
pouziva k urceni polohy ostatnich vozidel na silnici.

Referencni uhel pomaha urcit Uhel, pod kterym je radarovy signal vysilan i pfijiman. Méfenim dhlu
odrazeného signalu mdze radarovy senzor urcit polohu objektu vici naSemu vozidlu. Kromé méreni polohy
objektl vyuziva radar ADAS referencni Uhel také k vypoctu relativni rychlosti objekt. Mérenim zmény
vzdalenosti a Uhlu v ¢ase mUZe radar urcit rychlost, s jakou se objekty pfiblizuji k nasemu vozidlu nebo od
né&j vzdaluji.

Pokud jsou stfedova osa vozidla a osa
paprsku totozné, referencni Ghel je 0°. V
tomto prikladu je radarovy senzor nyni
namiren primo pred vozidlo, coz
umoznuje radarovému senzoru vidét
jakékoli objekty v jizdni draze vozidla.

Referenéni thel = Rozdil mezi osou stfedu a osou paprsku
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Moderni vozidla vyuzivaji radar s frekvencné modulovanou spojitou vinou (FMCW), coZ je kliCova tec
hnologie v systémech pokrocilé asistence fidi¢e. Namisto vysilani pulzniho radarového signalu vysila FMCW
radar nepretrzity signal se steadily se ménici frekvenci. Tato frekvence se v pribé&hu ¢asu méni ve vzoru
rostouci a klesajici frekvence.

KdyZ radarovy senzor vysila svij signal s proménnou frekvenci podél osy paprsku, radiové viny opoustéji vysilaci
anténu rychlosti svétla a zacinaji se Sifit v charakteristickém kuZelovitém tvaru, jak vina postupuje dale po vozovce.

Zorné pole = Oblast detekce radaru

Zorné pole radaru je kuZelovita oblast, ktera
se rozSifuje smérem ven od radarové
antény a vymezuje dosah detekéZni
schopnosti radaru. Vnitfek zorného pole je
oblasti detekce radaru, pficemz veSkeré
objekty nachazejici se v této oblasti by mél
radarovy senzor zaznamenat. VesSkeré
objekty mimo kuZel senzoru, neboli zorné
pole, by mély zlstat nepovsimnuty.

200 metrd

Uhel radarového kuZele je urcen vyrobcem SiFka radarového paprsku = Uhel tvaru kuZele
senzoru a vyrobcem vozidla (OE) a ménise v
zavislosti na pouziti senzoru. Uhel
radarového kuZele se také lisi podle znacky
a modelu vozidla. V tomto pfikladu je uhel
radarového kuZele 18°.

Dalkové radarové senzory maji obvykle uzsi,
zaostfeny Uhel paprsku, ktery zvétSuje
dosah detekéni oblasti, ale zaroven to 200 metrd
znamena, Ze radarovy senzor ma omezené

zorné pole.

Radarovd vina narazi na objekt Cast radarové energie se odraZi zpét

200 metrii

200 metris

Kdyz radiové viny narazi na objekt, ¢ast energie se odrazi zpét smérem k radarovému senzoru. Pfijimaci

anténa Rx pak zaznamena odraZeny signal a méfi intenzitu signalu, frekvenci a cas, ktery signalu trvalo vratit
se zpét k anténé.

Vzdalenost: Analyzou doby, za kterou viny cestuji k objektu a zpét, se urcuje vzdalenost mezi objektem a
radarem. Odrazené radarové viny se vraceji déle od objektli nachazejicich se ve vétsi vzdalenosti.

Rychlost: Mérenim zmény frekvence radiovych vin odrazenych od objektu mdze radarovy systém také urcit
rychlost a smér objektu. Pokud odraZzena radarova frekvence z(stava po vice radarovych impulzech stejna,
vzdalenost mezi naSim vozidlem a objektem se neméni. Jinymi slovy, mezera mezi naSim vozidlem a vozem
pred nami je udrZovana. Pokud se odrazena radarova frekvence po vice radarovych impulzech snizuje,
vzdalenost k objektu pfed nami se zvétSuje. Bud nase vozidlo

-
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zpomaluje nebo vozidlo pfed nami zrychluje. Pokud se odrazend radarova frekvence zvysuje v prabéhu vice
radarovych impulz(, vzdalenost k objektu pred ndmi se zmen3uje. Bud nase vozidlo zrychluje, nebo vozidlo
pred nami zpomaluje nebo brzdi.

Nyni mame na silnici dalSiho Gcastnika
provozu, ktery nas predjizdi zleva.

Bude nds radarovy senzor detekovat
toto vozidlo pFi prijezdu?

Budou systémy ADAS, které pouZivaji dalkovy
radarovy snimac, provddét néjakou akci?

200 metrd

Jak vozidlo projizdi zleva, vstupuje do vnéjSiho okraje oblasti detekce radaru. Radarovy paprsek se s
projizdéjicim vozidlem skutecné dostane do kontaktu.

Referencni uhel vs. Azimutovy uhel

ProtoZe projizdéjici vozidlo je vSak vici
nasemu vozidlu pod Uhlem, ma vraceny
radarovy signal sniZzenou intenzitu. Vraci
se pouze Cast radarového signalu, zbytek
je odklonén od naseho vozidla pod
opacnym uhlem.

200 metrd

Radarovy senzor analyzuje silu zpétného Azimutovy uhel = Rozdil mezi referen&nim thlem a objektem
signalu, dobu navratu signalu a frekvenci
navratu, aby urcil Uhel mezi referencnim
Uhlem radarového senzoru a druhym
vozidlem. Uhlovy rozdil mezi referenéni
m Uhlem a druhym vozidlem se nazyva
azimutovy Uhel.

Radarovy senzor bude nadale
monitorovat a analyzovat radarovy
zpétny signal a zmény frekvence a
azimutu, aby uril, kde se nachazi druhé
vozidlo a kam sméruje.

200 metrd

V tomto prikladu azimutalni Ghel i frekvence
ndvratu signélu nadale klesaly v pribéhu casu,
coz naznacuje, Ze druhé vozidlo se nachazelo v
sousednim jizdnim pruhu a vzdalovalo se.

200 metrd
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Nyni se podivejme na vozidlo s problémem radaru. V tomto pfikladu je geometrie kol vozidla v poradku s
Uhlem tahu 0,0° a stfedova osa vozidla mifi pfimo vpred. Jedeme po dalnici s aktivnim adaptivnim
tempomatem nastavenym na 65 MPH. Sledujeme jiné vozidlo a adaptivni tempomat (ACC) udrZuje mezeru
mezi obéma vozidly.

1° od stfedové osy = 132" nebo 11' @ 200 metru (656')

200 metrd

—]

Aniz bychom o tom védéli, byl drzék radaru béhem nedavné opravy ohnut doprava, coz zpUsobilo, Ze osa
paprsku je 1,0° mimo stfedovou osu vozidla. To ma za nasledek referencni thel 0,5°.

Zorné pole radaru je vyrazné vychyleno doprava. Pouhy 1° Uhlu na radarovém senzoru odpovida 11 stopam
na vzdalenost 200 metr(l. To znamen4, Ze nas radarovy senzor sleduje nespravny jizdni pruh.

Co se stane, kdyZ vozidlo pfedjizdi zprava?

Jesté horsi je, co se stane, kdyZ vozidlo pFed ndmi prudce zabrzdi?

ADAS palesitem [meRTANl}

Dulezité!: ProtoZe radarovy senzor dokaZe soucasné detekovat vice objekt(, je nezbytné, aby byly splnény veskeré
podminky prostredi dilny pfesné tak, jak je uvedeno. To zahrnuje zajisténi toho, aby volny a prazdny prostor byl skute¢né
bez jakychkoli pfedmét(, které by mohly odraZet radarovy signdl. Patfi sem stény, dvefe, skfifiky na naradi atd., které
mohou narusit kalibraci. V horsim pfipadé miZe radarovy senzor zachytit zpétny signal od bloudicich pfedmétli a pouZzit
tyto signaly ke kalibraci. Proto je skute¢né volny a prazdny kalibraéni prostor zcela zasadni.

Radarovy senzor a drzak

Zde je radarovy senzor na velké vzdalenosti a jeho montazni
konzola. Senzor se zacvakne do plastové casti konzoly, ktera je
pripevnéna ke kovové montazni desce dvéma zavitovymi
Srouby. Toto jsou Srouby pouZzivané k nastaveni horizontalniho
a vertikalniho montazniho Uhlu senzoru.

Malé ctvercové zrcatko umisténé nahore na tomto senzoru se
pouziva pFi sefizovani a kalibraci senzoru.

-
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Radar senzor Mercedes

Tento dalkovy radarovy senzor je namontovan za priichodnou

radarovou mfizkou znaku vozidla. Znak musi byt odstranén,
aby bylo mozné upravit Uhly montaze senzoru.

Radar senzor Jeep

Jeep pouziva daldi dalekodosahovyradarovy senzor umistény nizko, za
otvorem v mfiZce chladice. Tento senzor ma nainstalovany plastovy
ochranny kryt pres zakfiveny radom. Pokud by se exponovand plocha
radarového senzoru zakryla necistotami, hmyzem, blatem, snéhem,
ledem atd., radarovy senzor bude deaktivovan a veSkeré funkce ADAS,
které jsou zavislé na radaru, budou nefunkéni.

Nissan Radar Sensor

Tento Nissan dalkovy radarovy senzor je také
namontovan v otvoru ve spodni mfizce. Technik pracujici
na tomto vozidle nebyl schopen Uspésné kalibrovat t
ento radar ani po Cetnych pokusech.

Vidite néco, co by mohlo zabrdnit tispésné kalibraci?

Zde je dalSi nissan dlouhého dosahu radarovy senzor, ale
tentokrat namontovany za emblémem mfizky.

VSimnéte si varovani vytisténého na radomu senzoru:

NEUPUSTTE . Pokud je senzor upustén z vysky 24 palcti nebo
vice, musi byt senzor vyménén .

Radarovy senzor a drZak

Tento radarovy senzor je pevné namontovan na ocelovém drzaku
a neposkytuje moznost mechanického nastaveni. Misto toho jsou
horizontalni a vertikalni Uhly radaru elektronicky nastaveny
pomoci diagnostického nastroje béhem kalibrace.
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Ultrazvukové senzory

Ultrazvukové senzory vyuzivaji odrazené zvukové viny

k detekci a méreni vzdalenosti mezi vozidlem a objekty . '
v jeho okoli. Ze vSech technologii senzor ADAS jsou
ultrazvukové senzory nejstarsi a nejzavedenégjsi.

Ultrazvukové senzory vysilaji vysokofrekvencni zvukové viny, které se odrazeji od objektl a vraceji se zpét k
senzoru. Senzor pak méfi dobu, za kterou se zvukové viny vrati, a vypocitava vzdalenost mezi vozidlem a
objektem. Tyto senzory obvykle pracuji na frekvenci 40 kHz, ktera je nad hranici lidského sluchu.

Ultrazvukové senzory jsou obvykle umistény na pfednim a zadnim narazniku vozidla a dokazi detekovat objekty ve
vzdalenosti az 2-3 metry. Jsou zvlasté uzite¢né pro parkovaci asistenci, kdy senzor dokaze detekovat vzdalenost
mezi vozidlem a objektem a poskytovat Fidi¢i zvukovou nebo vizuélni zp&tnou vazbu. Cim bliZe se vozidlo pfiblizuje
k objektu, tim rychlejSi zpétna vazba se stava, ¢imz varuje fidiCe, aby zastavil pred vznikem kolize.

Ultrazvukové senzory Ize také pouZzit pro detekci prekazek, kde dokazou rozpoznat objekty v draze vozidla a
upozornit Fidice. To je zvlasté uZitecné pfi nizkoryichlostnich manévrech, jako je couvani nebo parkovani, kdy
mohou byt objekty ze sedadla fidiCe obtizné viditelné.

Jednim z omezeni ultrazvukovych snimact je, Ze jsou citlivé na zmény teploty, vihkost a vitr, coz mize

ovlivnit jejich pfesnost. Kromé toho maji omezeny dosah a nemusi byt schopny detekovat malé objekty, jako
jsou malé sloupy nebo nizké obrubniky.

Ultrazvukové senzory

Wi Y

Jak nazev napovida, ultrazvukovy snimaci systé JUI—— Oblast detekce
m pracuje na principu vysilani kratkych impulsd e—'& R ——

zvukovych vin a méfeni doby, za kterou zvuk [ . l,

urazi cestu k cilovému objektu, odrazi se od néj a /m\ —— 7o

vrati se zpét k pfijimaci. Vzdalenost k objektu je - - -

funkci doby Sifeni a rychlosti zvuku ve vzduchu, (X ) (N ( .*-—]\ ) ( .*-—)\
priblizné 346 m/s. Objekty bliZe k vysilaci I h ‘ .___JY z B}
vytvareji silnéjSi ozvénu nez ty vzdalenéjsi. Aby se ( i'—-]\
predeslo faleSnym poplachdim, systém ignoruje Ultrazvuidvy senzor Detekce parkovaci z6ny e Y

veskeré vstupy, které jsou pod stanovenou
hodnotou Sumu, ktera je

Odpoveéd pri absenci objektu. Tato prahova hodnota urcuje maximalni dosah. Teplota vzduchu, vihkost a vitr
ovliviiuji rychlost zvuku ve vzduchu. Pokud je pouZito vice senzorl, musi byt rozmistény dostatecné daleko
od sebe, aby si signaly senzor( vzajemné neprekazely.

Ultrazvukové snimani se bézné pouziva pro aplikace na kratké vzdalenosti pfi nizkych rychlostech, jako je
asistent parkovani, automatické parkovani a detekce mrtvého uhlu. Ultrazvukové snimace se také pouzivaji v
komfortnich funkcich, jako je otevirdni zadnich dvefi kopnutim, které umoZfiuje majiteli vozidla otevfit kufr
bez pouziti rukou pohybem nohy pod zadnim naraznikem.

»
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Pro maximalni pokryti pouziva automobilovy ultrazvukovy systém typicky vice senzort umisténych ve
zpétném zrcatku a pfednim a zadnim narazniku. Jeho odezva je opakovatelna a linedrni, coz se dobre
promita do vizudlnich reprezentaci vzdalenosti cile. Odezva navic nezavisi na barvé povrchu. Ultrazvukové

v s

snimani je nakladoveé efektivnéjsi pristup nez kamery, které maji Spatnou detekci na kratkou vzdalenost.

Ultrazvukové senzory - vyhody a nevyhody

Pros

Nejpresné;jsi pro objekty v tésné blizkosti

Neni ovlivnéno barvou objektl Funguje dobfe
ve tmé
Presné méreni vzdalenosti rovnobéznych
povrchi Kompaktni a cenové dostupné
T — o }

Cons

Spatné detekuje mékké objekty  PFi
teplotnich vykyvech dochazi k nepfesnostem
Omezeno kratkym dosahem detekce

Tepelné & Infracervené

Dalsi technologii senzord, ktera se stava popularni
ve vyvoji ADAS, jsou termalini a infracervené
zobrazovani pouzivané v systémech no¢niho vidéni.
Oba typy senzor( vyuZivaji infracervenou
technologii, aviak rznymi zpUsoby.

Tepelné senzory

Tepelné senzory funguji tak, Ze detekuji infraCervené zareni, neboli IR, které vyzafuji vSechny objekty s

eres

gnal, ktery mize byt vyuzit systémem ADAS vozidla.

Tepelné senzory dokazi detekovat objekty v okoli vozidla, které nejsou viditelné pouhym okem, jako jsou

chodci a zvirata. DokaZzi také detekovat objekty pres mlhu, kouf a dalsi atmosférické podminky, které
mohou zakryvat tradi¢ni vizualni senzory.

Protoye tepelné senzory zachycuji pfirozené vznikajici IR zafeni, jsou povaZovany za pasivni senzory s,

Protoze IR kamery vytvareji vlastni infraCervené zareni a detekuji odraZzenou energii, jsou povazovany za
aktivni senzory.

Infraervené kamery a senzory

InfraCervené senzory maji obvykle dvé soucasti: infracerveny vysilac, ktery zaplavi oblast neviditelnym infracervenym
svétlem, a infraCervenou kameru, ktera detekuje odrazené infracervené svétlo a prevadi ho na digitalni obraz.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 29



Technologie snimani a zobrazovani

Systémy s infracervenou kamerou poskytuji vysoce kvalitni, fotorealisticky obraz, ale nabizeji kratSi dosah a
tepelnou technologii.

ProtoZe IR kamery vytvareji vlastni infracervené zareni a detekuji odraZzenou energii, jsou povaZovany za
aktivni senzory.

Infracervena kamera vs. svétlomety

Toto je srovnani svétlomett vozidla a systému infracervené kamery za stejnych silni¢nich podminek .
Infracerveny systém snadno detekuje chodce a Iépe osvétluje cestu pfed vozidlem .

LiDAR

Jednou z pokrocilejSich technologii senzor ADAS je detekce a
méreni vzdalenosti svétlem, neboli LiDAR, kterad poskytuje vozidlim
3D zobrazeni jejich okoli v redlném case.

LiDAR funguje tak, Ze vysild laserové svétlo, které se odrdzi od objektl a vrat
k senzoru. Méfi se Cas, ktery uplyne, nez se odrazené laserové svétlo vrati, a na
zakladé toho se vypocita vzdalenost k objektu. Opakovanim tohoto procesu vysokou
rychlosti m{Ze systém LiDAR vytvaret 3D mapu prostiedi kolem vozidla v redlném
case.

Systém LiDAR se obvykle sklada ze Ctyr hlavnich soucasti: laseru, skeneru,
pfijimace a zpracovaci jednotky. Laser vysila laserové paprsky, které jsou
smérovany skenerem. PFijimac zachycuje odrazené laserové paprsky a prevadi o
je na elektrické signaly. Zpracovaci jednotka pak analyzuje data a vytvari 3D
mapu prostredi.

Senzory LiDAR systému ADAS jsou typicky umistény v mfizce chladice nebo pfednim
narazniku vozidla, kde mohou poskytovat vyhled na prostfedi pfed vozidlem v
rozsahu 120°-160°. To umoznuje systému detekovat a sledovat objekty, jako jsou ji
na vozidla, chodci a cyklisté, a poskytovat vozidlu kritické informace o jejich poloze a
rychlosti. V soucasné dobé jsou senzory LiDAR montované za Celni sklo typicky
jednolaserovym zafizenim pouZivanym jako snimac vzdalenosti. Skenovaci senzory
LiDAR nefunguji spravné pfi montaZzi za sklem.

»
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Nékteri vyrobci vozidel instaluji vice LIDAR senzor( v predni ¢asti, na obou stranach av
zadni €asti vozidla, aby zajistili komplexni vyhled 360°.

Jednou z klicovych vyhod ADAS LiDARu je jeho presnost a spolehlivost. Na rozdil od jiné
senzorové technologie, jako je radar a ultrazvukové senzory, LiDAR dokaze

detekovat malé objekty a poskytovat pfesna méreni vzdalenosti. Diky tomu je
idedlIni pro detekci a sledovani objektl ve sloZitych prostredich, jako jsou r
usné meéstské ulice nebo dalnice.

Vyhody a nevyhody LiDAR senzort

Pros

Detekce na velkou vzdalenost (vice nez kamera)
Sleduje pohyb a smér objektd 3D

modelovani ve vysokém rozliSeni (lepSi nezZ radar)
Neni ovlivnéno tmou ani jasnym svétlem

Cons

Spatné viditelnost v mize, prachu, desti
nebo snéhu Citlivy na necistoty/prach
Velky rozmér
Vysoké vyrobni naklady

LiDAR Vision

Senzory LiDAR skenuji n oblast s vice laserovymi paprsky nebo jednim paprskem rozptylenym zrcadlem pro vytvo
jedl pfesné bodové, Mgga okolniho prostiedi ve 3D s vysokym rozlisenim.

Obrazek, ktery vidite, se sklada z miliond datovych bodl spojenych dohromady, aby vytvorily obraz nazyvany mra¢no
bodU. Vysoké rozliSovaci schopnosti mapovani LIDARuU jsou obzvlasté uZitecné jak pro detekci objekt(, tak pro jejich
klasifikaci. Diky odrazivosti znaceni jizdnich pruh( Ize LIDAR pouZit také pro systémy detekce jizdnich pruh(.
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Kalibrace LiDAR Audi

Audi LiDAR se kalibruje méfenim zmén odrazivosti mezi
Cernymi a bilymi vzory na kalibra¢ni desce.

Valeo nedavno vyvinulo kompaktni, cenové dostupné;si
LiDAR senzor, ktery v sou€asnosti vyuZzivaji Audi,
Mercedes Benz a Honda. Tento inovativni design
senzoru vyuziva jediny laser a rotacni zrcadlo, které
rozptyluje laserovy impulz a vytvafi ihel skenovani 145°
s dosahem az 200 metrd.

Faze senzoru

Z4dny jediny typ senzoru nefunguje dob¥e pro véechny systémy pokrocilé
asistence fidice, ani Zadny jediny typ senzoru nebude fungovat dostatecné

ve viech jizdnich a povétrnostnich podminkach. Kombinace rliznych typd senzort pracujicich spole¢né zajistuje
vySsi presnost pfi detekci objekt(l v Sirokém rozsahu podminek prostredi a zaroven poskytuje urcitou miru
redundance pro zvyseni bezpecnosti. Tato kombinace typUl senzor( je oznacovana jako senzorova flze.

Senzorova fuze kombinuje a sluCuje data z vice senzor(, aby dosahla vysledku presahujiciho moznosti
kazdého jednotlivého senzoru.

PFi pohledu na provozni charakteristiky kamery nebo radarového senzoru nenabizi Zadna z téchto soucasti
samostatné vykon dostate¢ny k tomu, aby slouZila jako jediny vstup pro funkce ADAS. Pokud jsou kamera a
radarovy senzor kombinovany prostfednictvim fuze senzor(, jsou spIlnény vsechny provozni podminky.

LiDAR Ultrazvukovy Kamera/Radarova fuze

Detekce objektl

Klasifikace objekti

Odhad vzdalenosti

PFesnost detekce hran objektl

Sledovani jizdniho
pruhu

Rozsah detekce

Vykon je za Spatného pocasi slaby

Vykon je Spatné osvétleni

2900000
9L C 900
290000000
990000000

Radar se kamerou

Fuze senzor( Ize dosdhnout vyuzitim
samostatnych senzord umisténych na
rdznych mistech vozidla. Pfikladem je
pouZiti dopredu orientované kamery
namontované na celnim skle spolu s
jednim nebo vice radary
namontovanymi vpredu pro vylepSenou
asistenci stfedéni v jizdnim pruhu,
adaptivni tempomat nebo varovani pred
Celni srazkou.

200 metri
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v e

Multifunkéni jednotky

DalSi metodou pro dosazeni fuze senzor
je kombinace vice typd senzor( v jednom
modulu za Ucelem snizeni nakladu a
jednodussi instalace. Multifunkéni
jednotky Ize konfigurovat s Sirokou Skalou
kombinaci senzord.

Mono kamera s laserem

Multifunkéni jednotka na tomto Volvo XC70 zahrnuje pfedni kameru, senzor desté, automaticky senzor
dalkovych svétel a laserovy snimac vzdalenosti.

Laserovy vysilac a prijimac

Automaticky senzor dalkovych svétel Senzor desSté

Predni kamera s topnou miizkou

ADAS systémové technologie

............................

Blind Spot

Podle Narodni spravy bezpecnosti silni¢niho
provozu (NHTSA) bylo v letech 2016 az 2020
hlaseno vice nez 32 miliond dopravnich 5
nehod. 9,5 milionu z téchto nehod mélo za A ey [ ﬁ _a
nasledek zranéni nebo umrti. Od roku 2022
vzrostl poc€et smrtelnych nehod o 18 %. Podle
NHTSA je témér 95 % vSech dopravnich nehod
zpUsobeno rozptylenou pozornosti pfi fizeni.

Adaptive Lighting

Ulohou systém(i pokro¢ilé asistence Fidice j
e predchazet imrtim a zranénim spojenym
s vozidly snizovanim poctu dopravnich neh-
Skody. Kdy? se nehodam nelze vyhnout, ADAS miiZe pomoci tim, Ze sniZi jejich zavaznost.

Dnes je k dispozici cela fada systém pro asistenci fidiCe, zde se stru¢né podivame na nékteré z

nejbéznéjsich systéma.
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ADAS Typy systéma

Obecné fe€eno, dnesni systémy ADAS lIze rozdélit do dvou kategorii: pasivni systémy, které fidice
upozornuji, a aktivni systémy, které poskytuji ur€itou miru pomoci pfi fizeni vozidla.

Pasivni systémy Aktivni systémy

Pouze varovani Varovani a oprava
Varovani pfi vybocleni z jizdniho pruhu Automatické nouzové brzdéni
Detekce mrtvého Uhlu Adaptivni tempomat
Varovani pred kolizi zezadu Asistent udrZovani jizdniho pruhu
Varovani pred celnf srazkou Varovani pred €elni srazkou
Monitorovani pohledu dokola Adaptivni osvétleni
Noé&ni vidéni Asistované parkovani

Technologie udrZovani jizdniho
pruhu

Technologie udrzovani jizdniho

Podle Narodni spravy bezpecnosti silni¢niho provozu (NHTSA) je
37 % vsech smrtelnych nehod ve Spojenych statech zplisobeno
vozidly, ktera opusti svlj jizdni pruh nebo vyjedou mimo vozovku.
Systémy technologie udrZzovani v jizdnim pruhu jsou primarné
navrzeny k prevenci téchto typl vysokorychlostnich nehod na
dalnicich a silnicich pro motorova vozidla.

Existuje nékolik rliznych typd systém( varovani pred vybocenim z
jizdniho pruhu a nékteré z nich jsou proaktivnéjsi nez jiné. Zakladni
technologie udrzovani v jizdnim pruhu upozorni fidice, kdyz

Jejich vozidlo se chysta vybocit ze svého jizdniho pruhu. Pokrocilejsi systémy udrzovani v jizdnim pruhu pfijimaji
napravna opatfeni za fidice, a to bud odklonénim od okrajové ¢ary pruhu, nebo proaktivnim udrzovanim polohy
vozidla vycentrované v jizdnim pruhu.

Ackoli kazdy vyrobce vozidel mUZe svou technologii udrzovani v jizdnim pruhu pojmenovat podle vlastniho
uvazeni, v soucasné dobé existuji tfi obecné kategorie technologie udrzovani v jizdnim pruhu.

Varovani pfi opusténi jizdniho pruhu (LDW)
Asistent udrzovani v jizdnim pruhu (LKA nebo LKAS)
Asistent stfedéni v jizdnim pruhu (LCA)

Existuje vice nez 40 rlznych nazvd systémU pouzivanych k popisu vyse uvedenych t¥i typl technologie udrzovani jizdniho pruhu.
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Varovani pfi vyboceni z jizdniho
pruhu

Nejbéznéjsi systémy technologie udrzovani v jizdnim pruhu vyuzivaji zobrazovaci
kameru namontovanou na nebo za €elnim sklem, v blizkosti zpétného zrcatka,
ktera nepretrzité monitoruje vozovku pred vozidlem za Gcelem detekce znaceni
jizdnich pruhd, svodidel nebo okrajd vozovky. Tyto systémy nemusi fungovat
spravné, pokud vozovka nema jasné definované znaceni jizdnich pruha.
Nepfriznivé povétrnostni podminky, jako jsou silny dést, snih nebo mlha, mohou
snizit schopnost predni kamery jasné identifikovat znacenf jizdnich pruhd.

Systém detekce jizdnich pruhl zdmérné neupozornuje fidice, pokud je zapnuty smérovy

signal. Systém predpoklada, Ze Fidi¢ zamérné prejizdi pres ¢aru jizdniho pruhu.

Systémy varovani pfed vybocenim z jizdniho pruhu (LDW) sleduji polohu vozidla v jizdnim pruhu a upozorni
ridice, pokud se vozidlo priblizi nebo prekroci znaceni jizdniho pruhu. VétSina systéma LDW vyZaduje pro

aktivaci rychlost vozidla mezi 48 km/h - 64 km/h.

Kdyz je smérovy indikator zapnuty, systém LDW predpoklada, Ze fidi¢ ma v amyslu opustit aktualni jizdni
pruh, a Zadna zpétna vazba pro fidi¢e neni poskytnuta.

LDW je pasivni syst Systém, ktery poskytuje pouze varovani. Systém LDW neprovadi zadna napravna opatreni.

Varovani pred opusténim jizdniho pruhu je obvykle jedno nebo vice z nasledujiciho:

Zvukovy tén
Vizualni indikace na pristrojové desce jako sekundarni
upozornéni  Vibrace volantu Vibrace sedadla fidice

Je odpovédnosti fidice provést napravna opatreni tim, Ze vrati vozidlo zpét do stredu jizdniho pruhu.

Asistent udrZovani jizdniho
pruhu

Lane Keeping Assist (LKA), zndmy také jako
Lane-Keeping Systems (LKS) a pod dalSimi podobnymi
nazvy, je verzi technologie sledovani jizdniho pruhu,
kterd jde o krok dale neZ pavodni systémy LDW. Pokud
vozidlo pFilis odboci na jednu nebo druhou stranu a
ridi¢ neprovede korekéni zasah, systémy Lane Keeping
Assist vyuZivaji elektrické posilovace fizeni vozidla k
provadéni korekci polohy vozidla. Nékteré systémy LKA
mohou pulzné aktivovat zadni brzdy vozidla, aby v
ozidlo vratily zpét do jizdniho pruhu.

Systémy LKA maiji poZadavky na rychlost vozidla podobné systémim LDW a jsou obvykle aktivni pfi
rychlostech nad 30 mph. Systémy LKA jsou také neaktivni, pokud je smérové svétlo ZAPNUTO.

Ackoli je Lane Keeping Assist aktivni systém, systémy LKA aplikuji reaktivni korekci, kdyZ se vozidlo pfiblizuje
k oznaceni jizdniho pruhu.
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Asistent stfedového fizeni jizdniho
pruhu (LCA)

Systém udrZovani ve stfedu jizdniho pruhu (LCA) je
nejpokrocilejSi formou technologie udrzovani v jizdnim pruhu.
Namisto poskytovani varovani nebo aplikovani korekce pouze
tehdy, kdyZ vozidlo driftuje ke krajnici svého pruhu, je tento typ
systému skutecné schopen proaktivné udrzovat vozidlo
vycentrované ve svém pruhu po celou dobu.

Stejné jako Asistent udrZzovani jizdniho pruhu, Asistent stfedéni
v jizdnim pruhu vyuZziva kameru umist&nou za ¢elnim sklem ke
sledovani znaleni jizdnich pruht na vozovce pred vozidlem.

Systémy LCA maji poZadavky na rychlost vozidla podobné systém{m LDW a LKA. Systémy LCA jsou také
nefunkéni, kdyZ je zapnuty smérovy ukazatel.

Asistent stfedového vedeni v jizdnim pruhu je pIné proaktivni a poskytuje kontinudlni korekci fizeni pro
udrzZeni vozidla vycentrovaného v aktualnim jizdnim pruhu.

L~
Adaptivni tempomat

Adaptivni tempomat (ACC) je chytra,
pokrocild verze tradi¢niho tempomatu,
navrZzena k automatickému
prizplsobovani rychlosti vaseho vozidla
tak, aby udrzovala bezpec¢nou vzdalenost
od vozidla pred vami. Tato funkce pro
pohodli a komfort Fidie nejen snizuje
Unavu fidice tim, Ze podle potreby provadi
operace zrychlovani a brzdéni, ale také
prispiva k plynulejSimu dopravnimu toku a
mensimu poctu narazd zezadu.

K provedeni tohoto Ukolu vyuZiva systém ACC snimaci a zobrazovaci technologie vozidla, jako je radar, laser,
kamera s vyhledem dopfedu a/nebo LiDAR. Tyto senzory mohou pracovat samostatné nebo spolecné ke
sledovani vzdalenosti a relativni rychlosti mezi vasim vozidlem a vozidlem pred nim.

Jako pfiklad pouZijeme adaptivni tempomat na bazi radaru: fidi¢ nastavi poZadovanou cestovni rychlost,
stejné jako u tradi¢niho tempomatu. U ACC je vSak vyZadovan dalSi krok - fidi¢ také nastavi poZadovanou
sledovaci vzdalenost v stopach nebo metrech, pripadné jako Casovy interval nastaveny v sekundach.

Radarovy systém vozidla detekuje vzdalenost, rychlost a polohu vozidla jedouciho vpredu. K ziskani dalSich
informaci o okolnim prostfedi mohou byt pouZity také kamery. Ridici jednotka adaptivniho tempomatu
vozidla zpracovava shromazdéna data, aby urcila odpovidajici rychlost a vzdalenost pro udrzeni pfedem
stanovené mezery od vozidla vpredu. Systém ACC komunikuje se systémy Skrtici klapky a brzd vozidla, aby
proved| nezbytné Upravy rychlosti. M{ze vozidlo zrychlovat nebo zpomalovat, aby udrzelo bezpecnou
vzdalenost. Pokud vozidlo jedouci vpfedu zpomali, systém ACC automaticky upravi rychlost vozidla snizeni
m privodu paliva nebo pouZitim brzd, podle potfeby k udrzeni bezpecné vzdalenosti. Pokud vozidlo jedouci
vpredu zrychli, systém ACC rovnéz zvysi rychlost vozidla az na nastavenou maximalni cestovni rychlost.

-
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Nékteré pokrocilejSi systémy ACC mohou vozidlo
Uplné zastavit nebo kombinovat asistenci
udrzovani stfedu jizdniho pruhu a poskytovat
ur¢itou Urover automatizovaného Fizeni. Ridi¢
muze systém ACC kdykoli prepsat stiskem pedalu
plynu nebo brzdy. Ve vétsiné pfipadl se systém
ACC také deaktivuje, pokud fidi¢ provede nahly
nebo prudky vstup do fizeni.

Vyuziva radar jako primarni vstup
MZe vyuZivat kameru, laser nebo LiDAR
Aktivni systém Nastaveni vzdalenosti nebo
doby sledovani  ACC s asistenci fizeni

Varovani pred €elni srazkou

Primarni funkci varovani pred Celni srazkou (
FCW) je pfedchazet nebo sniZzovat zavaznost
srazek zezadu, coz je typ nehody, ktery je velmi
Casty na frekventovanych silnicich, zejména v
kolonach s rozjezdem a zastavenim.

Systém vyhybani se Celni kolizi je jednim z
pokrocilych systému asistence Fidice, které casto
vidate v dramatickych televiznich reklamach. Tento
koncept vyuziva jeden radarovy senzor nebo
kombinaci kratkodosahovych a dlouhodosahovych
radarovych poli ke sledovani vzdalenosti od

vozidlo pfed nim a jeho relativni rychlost. Nékteré varovné systémy pouZzivaji pouze pfedni kameru. Jiné systémy
vyuZivaji vSe vySe uvedené. Kdyz systém detekuje objekt na draze vozidla, ktery by mohl predstavovat nebezpeci
srazky, systém vyzve fidice k provedeni vyhybacich manévr( prostrednictvim vizualnich, zvukovych a haptickych
varovani a plynnym aplikovanim ¢astecného brzdéni. U nékterych vyrobcUl je to oznacovano jako predpinéni nebo
predtlakovani brzdového systému v pfipravé na brzdéni. Pokud systém zjisti, Ze fidi¢ nedosahl potfebného
zpomaleni, automaticky provede intenzivnéjsi brzdéni. V zavislosti na systému mdze vozidlo automaticky uplné
zastavit.

VétSina systém varovani pred Celni srazkou (FCW)
vyuziva stavajici senzorové technologie, jako jsou
predni radar, kamery nebo LiDAR, aby varovala fidice
pred hrozici srdZkou detekci zastavenych nebo
pomalu jedoucich vozidel pfed vasSim vozidlem.

Kdyz systém FCW pfijimé& data z elnich senzord, provadi
vypocty, aby zjistil, zda jsou pfitomny néjaké potencialni
prekazky. Pokud je rozdil rychlosti mezi vozidlem a
jakymkoliv objektem pFed nim pfilis velky, systém vyda
upozornéni, které mize mit podobu svételnych signald,
zvukovych vystrah a/nebo vibraci sedadla. Doufejme, Ze
varovani poskytne fidi¢i dostatek ¢asu na brzdéni nebo
odklonéni od prekazky.

Driver 1
A T76.8miles

Varovani pfed Celni srazkou je pasivni systém.
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Varovani pred €elni srazkou

Vyuziva predniradar  MuzZe
vyuZzivat kameru nebo LiDAR Aktivni
systém Automatické nouzové
brzdéni Upozornéni zahrnuiji:

Zvukovy tén

VizuadIni indikator na palubni desce

Vibrace volantu a/nebo sedadla

V nékterych pripadech miZe systém vyhnuti se kolizi
také predem nabijet brzdy ve spojeni se systémem
automatického nouzového brzdéni. To mdize

v

poskytuje FidiCi vyraznou brzdnou silu v okamZziku seSlapnuti brzdového pedalu, ¢imz G¢inné snizuje

zavaznost nehody.

Nékteré systémy vyhybani se srazkam u automobild jsou také schopny pfijimat pfima napravna opatreni. Pokud
jeden z téchto systému urdi, Ze srazka je bezprostifedné hrozici, miZze aplikovat brzdy, namisto jejich pouhého
predbéZného nabiti.

Varovani pred €elni sraZkou (FCW) ve spojeni s automatickym nouzovym brzdénim (AEB) se oznacuje
jako systém predchéazeni celnim srazkam (FCA).

Systém vyhybani se Celni srazce je aktivni systém.

Pomoci dopfedné namifeného radaru, kamer a/nebo LiDARu FCA sleduje vozovku pfed vozidlem a varuje
pfed moZnosti srazky s vozidly pfed nim, zejména s témi, ktera zpomaluji nebo se pohybuji pomaleji nez
vozidlo, v némz je systém nainstalovan.

Kdyz je srazka povazovana za pravdépodobnou, systém varovani pfed Celni srazkou upozorni fidice na tuto
moznost Fadou postupné naléhavé;jSich zvukovych, vizualnich a nékdy haptickych vystrah. Sou€asné nékteré
systémy predem nabijeji brzdovou hydrauliku v pfipravé na mozné nouzové zastaveni, at uz autonomné
nebo fidi¢em. Pokud fidi¢ nepodnikne Zadnou akci, dalSi varovani mohou zahrnovat kratké, ale okamzité
pfibrzdéni. Nakonec, pokud neni podniknuta zadna akce, systém zasahne plnym pouzitim brzd, ¢&imz bud
zcela zabrani srazce, nebo alespon snizi jeji zavaznost.

Mnoho systému pro vyhybani se ¢elnim srazkdm vybavenych automatickymi nouzovymi brzdovymi systémy
také zahrnuje prvek pfipravy pred srazkou, jako je nastaveni opérek hlavy, zavirani oken a v urcitych
situacich i urcita mira Fizeni.

ADAS Automatické nouzové brzdéni

Aby se sniZil poCet a zavaznost srazek vozidel zezadu, jakoz i
srazek vozidel s chodci, Narodni sprava bezpecnosti
silni¢niho provozu (NHTSA) zavedla nové pravidlo nafizujici
automatické nouzové brzdéni a varovani pred celni srazkou
u vSech novych vozidel. Toto nafizeni také vyzaduje, aby
vyrobci vozidel pridali automatické nouzové brzdéni pro

chodce (PAEB), rozsSifeni systému AEB.
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Systémy automatického nouzového brzdéni

Systémy automatického nouzového brzdéni (AEB) detekuji hrozici €elni srazku s
jinym vozidlem v¢as, aby se ji vyhnuly nebo ji zmirnily. Tyto systémy nejprve
upozorni fidice, aby podnikl napravna opatfeni, a doplfuji brzdéni fidice s cilem
zabranit srazce. Pokud Fidi¢ nereaguje, systém AEB mUzZe automaticky aktivovat
brzdy, aby pomohl zabranit sraZce nebo sniZit jeji zavaznost. NHTSA se do
mniva, Ze tyto technologie pfedstavuji dalSi vinu potencidlné vyznamnych
pokrokd v oblasti bezpecnosti vozidel. Systémy AEB aktivuji dynamickou
podporu brzdéni (DBS) nebo brzdéni pfi bezprostfedné hrozici srazce (CIB), aby
potencialné zachranily Zivoty a sniZily pocet stfedné zavaznych a méné
zavaznych srazek zezadu, které jsou na naSich silnicich bézné.

Dynamicka podpora brzdéni & brzdéni pfi hrozici kolizi

Pokud systém automatického nouzového brzdéni detekuje hrozici naraz a A AutoBrake!
ridi¢ brzdi, ale ne dostatecné silné, aby narazu zabranil, dynamicka

podpora brzdéni automaticky doplni brzdéni fidie ve snaze ndraz odvratit. _— Q
Pokud systém detekuje hrozici naraz, ale fidi¢ nepodnikne zadné kroky k \ @( ( _ -@—@
jeho odvraceni, systém brzdéni pfi bezprostfedné hrozicim narazu

automaticky aktivuje brzdy vozidla za ucelem jeho zpomaleni nebo
zastaveni, ¢imz narazu zabrani nebo snizi jeho zavaznost.

Automatické nouzové brzdéni pro chodce

Automatické nouzové brzdéni pro chodce . )

(PAEB) funguje stejné jako Dynamicka Tl ) ,aoo
brzdova podpora a Brzdéni pfi hrozici srazce; | A |
PAEB je v3ak navrzeno k detekci chodc(,

cyklistd, zvirat atd. v tésné blizkosti vozidla a

pfi rychlostech tak nizkych jako 6 MPH.

Detekce mrtvého Ghlu

Systémy detekce mrtvého Uhlu (BSD)
vyuzivaji rizné senzory nebo kamery k
poskytovani informaci fidici o objektech
nachazejicich se mimo jeho zorné pole.
Systém je aktivni pouze pfi zapnuti
smeérovych svétel (ZAP) pfi prekroceni
minimalni rychlosti jizdy, coz signalizuje
zameér Fidice zménit jizdni pruh. Je-li vozidlo
vybaveno systémem upozornéni na krizovy
provoz vzadu, sdili tyto senzory ke zjiStovani
prijizdéjicich vozidel pFi zafazeni zpatecky.

*B650miles NORMAL

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS



Technologie systémui ADAS

MUze vyuZzivat radar, ultrazvukové senzory a/nebo kamery
Pasivni nebo Aktivni systém
Upozornéni zahrnuji:
Zvukovy signal
Vizudlni indikator na bo¢nim zpétném zrcatku
Vibrace volantu a/nebo sedadla
MUzZe ovladat Fizeni

Systémy detekce mrtvého uhlu obvykle vyuzivaji radar ke
sledovani oblasti kolem vozidla, které nejsou viditelné pro
ridice. Radarové senzory nepfretrZité skenuji oblast a pokud j
e detekovan objekt nebo vozidlo, systém mrtvého Uhlu
poskytuje pasivni upozornéni ve formé trvalého svétla ve
zpétném zrcatku, kdyz jsou blinkry VYPNUTY.

Pokud jsou smérové svétla ZAPNUTA a je detekovano vozidlo vstupujici do mrtvého Uhlu nebo se v ném jiz
nachazejici, systém poskytuje varovani ve formé blikajiciho svétla, zvukového ténu a/nebo haptické zpétné
vazby. VizudIni varovani mohou byt zobrazena ve zpétnych zrcatkach fidice nebo v ramu Celniho skla.

Systém dokaze rozliSovat mezi stacionarnimi a pohybujicimi se objekty a detekovat vozidla nebo objekty
pohybujici se rdznymi rychlostmi.

Nékteré systémy detekce mrtvého Uhlu, jako napfiklad Honda Lanewatch, vyuzivaji kameru umisténou na
bocnim zpétném zrcatku k vizuadlnimu rozpoznavani vozidel v sousednim jizdnim pruhu.

Pokrocilejsi varianty detekce mrtvého uhlu, nékdy nazyvané asistent zmény jizdniho pruhu, jsou aktivni
systémy, protoZe poskytuji zasah do fizeni tim, Ze odkloni vozidlo od detekovaného objektu v mrtvém uhlu.

Varovani pred kFizovym
provozem

Systémy Cross Traffic Alert (CTA) a
Cross-traffic Warning (CTW) jsou v
modernich vozidlech stale oblibengjsi.
Tyto inovativni bezpecnostni prvky
poskytuji Fidi¢m dalsi vrstvu ochrany

pfi couvani z parkovaciho mista nebo couvani z prijezdové cesty.

Varovani pred pfi¢nym provozem je kratkodosahovy systém detekce objektd, ktery vyuZiva senzory a nékdy kamery k detekci
prijizdéjiciho provozu a upozornuje Fidi¢e na mozné srazky. Upozornéni fidice zahrnuji vizualni a/nebo zvukové vystrahy.

Varovani pred kfzovym Systémy mohou usnadnit a zpFijemnit couvani z parkovaciho mista nebo pfijezdové cesty.
provozem

Lze pouZzit radar, ultrazvukové senzory a/nebo kamery
Pasivni nebo aktivni s
ystém Upozornéni zahrnuji:
Zvukovy signal
Vizudini indikator na pFistrojové desce
Vibrace volantu a/nebo sedadla
MUze aktivovat brzdy
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Kdyz fidi¢ zafadi zpétny chod, senzory a kamery se
aktivuji a snimaji prostor za vozidlem. Systém poté
analyzuje data a zjisti, zda se priblizuji néjaka vozidla
nebo chodci.

Pokud systém detekuje pfijizdéjici provoz nebo chodce,
upozorni Fidi¢e prostfednictvim vizudlnich a/nebo zvukovych
varovani. Varovani jsou obvykle zobrazena na palubni desce
vozidla nebo zpétném zrcatku, cozZ fidici poskytuje dostatek
Casu na reakci a vyhnuti se kolizi.

Ve vétsiné pripadu jsou systémy upozornéni na pricny
provoz vzadu (RCA) pasivni a pouze upozorni fidice, ale
nékteré systémy aktivné zastavi vozidlo brzdénim, aby
zabranily kolizi. Tato druha funkce se nékdy oznacuje jako
zpétné automatické nouzové brzdéni, nebo zpétné AEB,
nebo RAB.

Systém monitorovani okolniho pohledu

Systémy monitorovani okolniho pohledu (AVM),
také znamé jako kamery s panoramatickym
vyhledem nebo kamery s ptaci perspektivou, jsou
pokrocilé bezpecnostni prvky, které poskytuji
ridicdm vyhled na okoli vozidla v Ghlu 360 stupil.
Systémy AVM vyuZivaji nékolik kamer strategicky
umisténych na vnéjsi strané vozidla a pomoci
softwaru pro zpracovani obrazu vytvari systém
bezesSvy kompozitni obraz okoli vozidla, véetné
predni, zadni a obou boc¢nich stran.

Systém AVM obvykle vyuziva Ctyfi kamery: jednu

na predni ¢asti, jednu na zadni ¢asti a jednu na

kazdé strané vozidla. Kamery jsou obvykle umistény v pfedni mfizce, bocnich zrcatkach a zadni ¢asti vozidla.
Kazda kamera zachycuje obraz bezprostfedniho okoli vozidla, ktery je nasledné zpracovan a softwarem
systému slozen do 360stupriového pohledu z ptaci perspektivy na okoli vozidla.

Vysledny obraz je zobrazen na obrazovce umisténé na palubni desce vozidla, coz Fidici poskytuje jasny a
presny pohled na okoli vozidla. Systém také zahrnuje zvukové a vizualni varovani upozornuijici Fidice na
prekazky nebo jind potencialni nebezpedi.

Nocni vidéni

Systémy nocniho vidéni umoznuji fidicdm lépe vidét za
podminek slabého osvétleni. To miZe byt obzvlasté
uZite¢né v oblastech se Spatnym pouli¢nim osvétlenf{
m, na venkovskych silnicich nebo v oblastech s vysokou
populaci volné Zijicich zvifat. Systém dokaze detekovat
a zobrazovat pfitomnost zvifat, chodcd a dal3ich
objektd, které by jinak mohly byt obtizné viditelné. Ti
m, Ze Fidicim poskytuje jasny vyhled na prostre-

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 41




Technologie systémui ADAS

menkolem nich, nocni vidéni muZe pomoci pfedchazet nehodam a zlepsit celkovou bezpecnost silni¢niho provozu y

Systémy nocniho vidéni vyuzivaji infraCervenou technologii, a to bud termograficky senzor, nebo infracerveny vysilac a
kameru. Infracervené senzory jsou obvykle umistény v mrizce chladice, aby pomahaly identifikovat teplé objekty na
vozovce. Senzor zachycuje infraCervené zareni neviditelné pouhym okem. Senzor pfenasi pohyblivy obraz na palubni
displej, ktery mdze byt propojen se sofistikovanymi algoritmy detekujicimi osoby, predméty a velka zvirata.

Automobilové systémy nocniho vidéni (NV) se déli do dvou zdkladnich kategorii, oznacovanych jako pasivni a
aktivni. Pasivni systémy nocniho vidéni vyuZivaji termalni kamery schopné zachytit teplo vyzarované z predméta,
zvifat a osob. Aktivni systémy vyuzivaji infracerveny zdroj svétla k osvétleni tmy spolu s infraCervenou kamerou k
detekci odrazeného infracerveného svétla. Jak aktivni, tak pasivni systémy nocniho vidéni se opiraji o spektrum
infraterveného svétla mimo rozsah normalniho vidéni. Kazda z téchto technologii ma své vlastni vyhody a
nevyhody.

Vétsina automobilovych systému noc¢niho vidéni jsou pasivni systémy. Pasivni systémy nocniho vidéni se spoléhaiji
na termografické kamery k detekci tepelného zareni. ProtoZe termografické kamery v podstaté ,vidi" teplo,
snadno rozpoznaji rozdil mezi teplym objektem, jako je ¢lovék, a chladné&jSim objektem, jako je vozovka. Data z
termalnich kamer pouZzivanych v pasivnich systémech jsou obvykle zpracovana do €ernobilého obrazu, ktery
poskytuje Fidici lepSi vyhled na cestu pfed nim. Vzhledem k zavislosti na tepelnych emisich, pasivni

Pasivni systémy funguji velmi
dob¥e s lidmi, zvifaty a jinymi

vozidly, protozZe vSechny vyzafuji Pasivni systém Aktivni systém
velké mnozZstvi tepelného zareni.
Nevyhodou pasivnich systémd je, Nejcasté;si Méné Casté
Ze maji potize s detekci objektq, Termografickd kamera Infracerveny vysilac a
které maji priblizné stejnou t Detekuje tepelné signatury infracervena kamera
eplotu jako okolni prostredi. DelSi dosah KratSi dosah

AZ 1 000' Méné nez 650'
Dosah pasivniho nocniho vidéni byva Obréazek s nizsim rozlisenim Realistické obrazy
vyrazné delsi nez dosah aktivniho Méné Géinny v teplém Méné GEinné pri silném dedti
nocniho vidéni, coz je zpUsobeno ., v
omezenym vykonem svételnych zdrojd pocasi nebo snéhu
pouzivanych posledné jmenovanymi

systémy. Zobrazeni im-

kvalita obrazu produkovana termografickymi
kamerami byva horsi ve srovnani s aktivnimi
systémy a v teplém pocasi nefunguji tak dobre,
protoze zvySeni okolni teploty pfirozené
zpUsobi, Ze normalné chladné objekty, jako js
ou povrchy vozovek, se b&éhem dne ohreji a
poté po zapadu slunce vyzaruiji teplo.

Aktivni systémy nocniho vidéni pouzivaji
infracerveny osvétlovac, nékdy soucast skupiny
svétlomet(, k osvétleni vozovky v infraterveném
spektru. Odrazené infracervené svétlo je poté
zachyceno infraCervenou kamerou. Fotorealisticka
kvalita obrazu aktivniho systému noc¢niho vidéni je
obecné lepsi nez u pasivnich systém.
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U aktivniho nocniho vidéni je mozné kameru
umistit vySe ve vozidle, napfiklad do sestavy
zpétného zrcatka, pro lepsi vyhled. Stejné
jako u normalnich svétlometl je dosah
systémU aktivniho no¢niho vidéni snizen za
desté&, snéZzeni nebo mlhy a uc¢innost klesa se
zvysujici se vzdalenosti.

Nejvétsi nevyhodou aktivniho NV je dosah,
ktery je pfiblizné 500-650 stop nebo 150-200
metrd.

Aktivni systémy jsou sloZitéjSi nez pasivni
systémy, protoZe vyuZivaji zdroje i
nfracerveného svétla. ProtoZe infraervené
pasmo lezi mimo viditelné spektrum, tyto z
droje svétla nezplsobuji Fidi¢dm protijedoucich
vozidel do¢asnou nocni slepotu, jako je tomu u
dalkovych svétlometd. To umoznuje
infracervenym svétlim osvétlovat objekty
vyrazné déle, nez kam dosahnou svétlomety.
ProtoZe infracervené svétlo neni lidskym okem
viditelné, aktivni systémy noc¢niho vidéni
pouzivaji specialni kamery k prfenosu dalSich
vizualnich dat. Nékteré systémy pouzivaji pulzni
infracervena svétla, jiné vyuzivaji staly zdroj
svétla. Tyto systémy nefunguiji priliS dobfe za
nepriznivych povétrnostnich podminek, jako
jsou silny snih a kroupy, které mohou ¢astecné
blokovat zdroj infracerveného svétla. Obvykle
vSak poskytuji vysoce kontrastni snimky vozidel,
zvifat a dokonce i neZivych objekt(.

Kalibrace ADAS je klicovym aspektem udrzby
systémU pokrocilé asistence fidiCe a zajisténi
jejich optimalniho vykonu. Kalibrace ADAS je
v podstaté proces, pri kterém je senzoru
sdélena jeho presna poloha na vozidle spolu
s pfesnymi Uhly montaZe. Tyto senzory,

mezi které patfi mimo jiné kamery, radar a
LiDAR, €asto vyzaduji kalibraci, aby mohly
presné detekovat a interpretovat okolf
vozidla.

Existuji dva hlavni typy kalibrace ADAS: staticka a dynamicka. Oba typy
kalibrace vyZaduji specializované vybaveni.
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ADAS Dynamicka kalibrace

...........................

Dynamicka kalibrace ADAS se provadi béhem jizdy vozidla za velmi specifickych podminek. Kalibrace je zahajena
pomoci diagnostického pfistroje, ktery musi zlstat pripojen k vozidlu po celou dobu kalibra¢niho procesu.

Kazdy vyrobce vozidel stanovuje své specifické pozadavky na dynamickou kalibraci. Nize je uvedeno jen
nékolik prikladl poZadavkl na jizdu a podminky prostredi, se kterymi se miZete setkat.

PoZadavky OE:

Dobré povétrnostni podminky

Ztetelné oznaceni jizdnich pruht
Objekty na okraji vozovky+ Rychlost 32
mph Minimalni
zmény jizdniho pruhu Rovna silnice,
minimalni zatacky

Minimalni provoz

NéktefFi vyrobci OE maiji také poZadavky na pripravu vozidla, jako
je zajisténi pIné nadrze, spravného tlaku v pneumatikach atd.

Béhem dynamické kalibrace se senzory pokouseji identifikovat velké mnoZstvi objektd, jako jsou napfiklad jina
vozidla na silnici, jizdni pruhy, poStovni schranky, svodidla, dopravni znacky, semafory nebo i billboardy. Jakmile je
senzor spokojen s poc¢tem identifikovanych objektl a zachycena data davaji smysl, je kalibrace dokoncena.

I.\DI,\S Staticka kalibrace

...........................

Staticka kalibrace se naopak provadi v kontrolovaném
prostfedi, jako je servisni box nebo vyhrazené kalibracni
pracovisté ADAS. Opét plati, Ze kazdy vyrobce vozidla
stanovuje své specifické poZadavky na kalibraci; statické
kalibra¢ni pozadavky v3ak byvaji pfesné;jsi. Pozadavky
specifické pro jednotliva vozidla probereme pozdéji v této
prirucce, ale mezi pozadavky, se kterymi se
pravdépodobné setkate, patfi:

PoZadavky OE:

Rovnomeérné a kontrolované osvétleni, coz znameng, ze kalibrace musi byt provadéna v interiéru Zadna
okna za kalibra¢nimi terci ani po jejich stranach. DGvodem je zamezeni nadmérnému primému svétiu do
kamery, nadmérnému oslnéni nebo vrhani stin{i na terc. Z4dny neporéadek za terdi, aby nedochazelo k
mateni kamery ~ Z&dné dodate¢né zatizeni vozidla a plna n&drz, aby byly spravné stanoveny Ghly naklonu,
staceni a klonéni kalibrovaného snimace Rovné, vodorovna podlaha, opét pro spravné stanoveni Ghl{
naklonu, staceni a klonéni kalibrovaného snimace.

Poté budete potfebovat kalibracni terce, vzory nebo pfislusenstvi specifické pro OE. Brzy zjistite, Ze v
kalibracnich tercich rliznych vyrobcl vozidel neexistuje Zadna konzistence. Budete také potrebovat
kalibrani postupy a specifikace specifické pro OE. A konecné budete potfebovat diagnosticky nastroj, jako je
MaxiSys Ultra ADAS, pro zahdjeni procesu kalibrace.

«
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I\DI\S P . Staticka a dynamicka kalibrace
mi iiiiiiiiiiiiiii } ......... Dualni kalibrace Statické: v kontrolovaném prostredi @

v P . > ir s . . D icky: ifickych jizdnich podminek
Né&ktera vozidla vyZaduiji jak statickou, tak dynamickou ynamiciey: za spectiiciych Jizdnich podminek . SUBARU

kalibraci. Pokud se s takovymi vozidly setkate, méjte na pa
méti, Ze se jedna o dvé samostatné kalibrace a zakaznikm 7 (w
WA

byste je méli Gi¢tovat oddélené. %))
HYUNDAI KiAMoTorRs =onpa Mercedes-Benz

Jedna se o 2 samostatné kalibrace

Zatimco pouze néktera vozidla Honda, Mercedes a Hyundai/Kia

vyzaduji jak statickou, tak dynamickou kalibraci, kazdy Subaru

Eyesight je dudlni kalibrace. Subaru to miZe nazyvat automatickym nastavenim a kontrolou funkce za jizdy,
ale ve skutecnosti se jedna o dynamickou kalibraci.

Statické Statické + Statické + Dynamické Kalibrace

ADAS Tro]|ta kallbrace Sirokouhlé statické: v kontrolovaném prostiedi @

« 2 vy . . s . Eyesight Static: v Fizeném prostredi
Né&které novéjsi modely vozidel Subaru vyZaduiji tFi kalibrace: yesia g SUBAR

statickou kalibraci se tfemi terci pro Sirokouhlou kameru,
samostatnou statickou kalibraci pro stereokameru Eyesight o
a dynamickou kalibraci také pro stereokameru Eyesight. Pri EEE
setkdni s témito vozidly méjte na paméti, Ze se jedna o tfi .
samostatné kalibrace, a zdkaznikim byste je méli Uctovat

odpovidajicim zplsobem.

Dynamicky: za specifickych jizdnich podminek
Jedna se o 3 samostatné kalibrace
pesr|

............................ Pouze statické 58 %

PFi pohledu na véechna vozidla v Severni Americe Dynamické pouze 35 %

vyrobena mezi lety 2009 a 2022 vyZzaduje 58 % téchto Staticky a dynamicky: 7 %
. f . . , Staticky nebo Dynamicky: 3 %

vozidel pouze statickou kalibraci pro kameru s vyhledem

dopredu. 35 % vozidel vyZaduje pouze dynamickou

kalibraci. Vozidla vyzadujici dudlIni kalibraci tvofi pfiblizné

7 % vozidel a ta, ktera nabizeji volbu mezi statickou nebo

dynamickou kalibraci, pfedstavuji 3 % vozového parku. T S e ey e

Staticky: 68% é
Dynamicky: 45% é

Pokud sectete vSechna vozidla, kterd vyZaduji nebo nabizeji volitelnou statickou kalibraci, zahrnujici: pouze statickou,
statickou a dynamickou, jakoZ i statickou nebo dynamickou, 68 % vozidel ma statickou kalibraci pro kameru s vyhledem
dopredu. V prlibéhu poslednich nékolika let se trend vyrobcl OE presouvd smérem ke statickym kalibracim a od
dynamickych. Pouze 45 % vozidel ma né&jakou formu dynamické kalibrace a toto ¢islo pomalu klesa.

Kdy je kalibrace nutna

Kalibrace ADAS je zasadni soucasti udrzovani bezpecnosti
a funk&nosti vozidla vybaveného témito pokrocilymi
systémy. Obvykle je vyZzadovana v nékolika okolnostech.

* Post-collision repair

» Windshield replacement

« After certain mechanical repairs
* Post-wheel alignment

ohledu na rozsah poskozeni je nezbytné zajistit, aby
vSechny soucasti ADAS po srazce spravné fungovaly.
Ackoli se mUzZe zdat, Ze pokollizni kalibrace se zaméruje
na radar a LiDAR, néktefi vyrobci jako Subaru vyzaduji
kalibraci pfedni kamery i po drobné srazce. AUTEL

Druhym pfipadem je vyména Celniho skla. Kamerové systémy, které jsou ¢asto umistény za Celnim sklem,
vyZaduji kalibraci po vyméné celniho skla, ale také v pfipadé, Ze je kamera sejmuta ze svého drzaku a znovu
nainstalovana. Neexistuje zpUsob, jak zarucit, Ze kamera bude umisténa zpét do drzaku presné tak, jak byla. I
sebemensi zména polohy kamery ovlivni prfesnost jakéhokoli systému ADAS, ktery spoléha na data z kamery
smérujici dopredu.
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Prostor potFebny pro pracovni

\ | Prostor potFebny pro pracovni

1 -
ADVANCED DRIVER ASSISTANCE SYSTEM m ISto

Jednou z nejcastéji kladenych otazek tykajicich se
kalibrace ADAS je: ,Kolik mista potfebu;ji?"
Odpovéd na tuto otazku zavisi na vozidlech, ktera
bude dilna kalibrovat, a také na konkrétnich
systémech ADAS, které maji byt kalibrovany.

Kazdy vyrobce vozidel predepisuje typ kalibrace,
konkrétni cile a prostor potfebny ke kalibraci svych
vozidel. Mezi jednotlivymi znackami vozidel existuje
jen velmi mala, pokud vibec néjaka, konzistence. V
nékterych pripadech mize vyrobce vozidel zménit
typ kalibrace, cil nebo pozadavky na prostor od
roku k roku nebo od modelu k modelu.

Pokud chcete provadét kalibrace pro vase stavajici
zakazniky, podivejte se do svého systému spravy dilny na
rok vyroby, znacku a model vozidel, kterd vase dilna
nejCastéji obsluhuje.

Pokud jde o to, které systémy budete kalibrovat,
odpovéd na tuto otazku mlZe zaviset na vasem
obchodnim modelu.

Zamérujete se na kalibrace kamer ¢elniho pohledu pfi
vymeéné Celniho skla? MozZna provozujete centrum
oprav po nehodach a zajima vas predevsim kalibrace
predniho radaru, radaru slepého Uhlu, systém( 360°
panoramatického vyhledu atd.

MozZna provozujete béZnou opravnu, dilnu pro geometrii kol nebo pneuservis a potfebujete kalibrovat systémy
ADAS ovlivnéné upravami geometrie kol, resetovanim senzoru uhlu fizeni nebo zménami vysky podvozku . Nebo
mozna zakladate kalibracni firmu, ktera bude poskytovat kalibrace ADAS dalSim dilndm ve vasem okoli .

Poznamka: Prostorové pozadavky pro kalibrace ADAS
urcuje vyrobce OE, nikoli vyrobce zafizeni.

Obecné feceno, rovna a vodorovna servisni zéna o rozmérech
16 stop x 32 stop umoznuje provadét nasledujici kalibrace
ADAS pro vozidla modelového roku 2016 az po soucasnost.

96% kalibraci pfedni kamery 31%
kalibraci pfedniho radaru 50% kalibraci
systému vyhledu do okoli 35% kalibraci
radaru slepého uhlu 100% kalibraci no¢niho
vidéni 100% kalibraci head-up displeje

Nasledujici grafika je zaloZena na vozidlech modelovych rok( 2016

az 2022 prodavanych v Severni Americe. Kazdy typ kalibrace,

PFedni kamera, predni radar, systém sledovani okolniho pohledu a detekce mrtvého Uhlu maji vlastni
prostorové pozadavky na umisténi cilQ, jakoZ i poZadavky na volny a prlchozi prostor. Uvedené rozméry
zahrnuji také prostor pro kalibracni ram a prostor pro manévrovani v kalibra¢nim prostoru.

gy AUTEL



Prostor potFebny pro pracovni

Prostor potrebny pro instalaci predni kamery

3 -—.--—--g—_l‘—-—‘——-qg—-

ADAS Calibration Bay Space Requwements

Forward Facing Camera Calibration

96%

16'x32’

72%

16'X 30"

s ' 'f b : 55 A s . .
§ ' . 4 d , Space required in front of vehicle 1 o FT

| l ' Rep05|tlon the vehlcle within the servnce bay to maximize available space in front of vehicle
5‘

'}. | TR TEM WER MM TR, TR W TR TR TSR M TEm TS, TR, T M W W
Measurements vary by make and model

Percentage of vehicle coverage based on North American automobile sales 2016-2022

{ Minimum bay space based on 16’ long vehicle plus 3’ for calibration frame and space to maneuver frame into position
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1ex34 |
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PoZadavky na prostor pro umisténi radaru s vyhledem dopredu
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L ADAS Calibration Bay Space Requirements
.F--—--‘w—g—w———-“-‘

l A I Forward Facing Radar Calibration

100%

o Ll

31%

16°X32"

58%

18°'X42’

Space required in front of vehicle 20 FT : 20 - 30" i .30 - ‘o FT

l ' Reposiﬂon the vehicle within the service bay to maximize available space in front of vehicle '

-+ Measurements vary by make and model
rcentage of vehicle coverage based on North American automobile sales 2016-2022
imum bay space based on 16’ long vehicle plus free and clear space behind target as required by manufacturer

5.
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Prostor potFebny pro pracovni

ArouMonitorovani nd View a poZzadavky na prostor kalibra€niho zalivu

ADAS Callbratlon Bay Space Requwements

Around V|ew Monltorlng Callbration
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Reposition the vehicle within the service bay to maximize available space around vehicle

‘-------_--—--------
* Measurements vary by make and model

+ Percentage of vehicle coverage based on North American automobile sales 2016-2022

+ Minimum bay space based on a vehicle 16" X 6’ plus working area around AVM patterns
‘---------—-‘---------
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Kalibrace slepého uhlu - PoZadavky na prostor v prostoru
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100%' .
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BImd Spot Callbratlon

%

ADAS Callbratlon Bay Space Reqmrements

-------—-_‘--u—---—.--
Reposition the vehicle within the service bay to maximize available space around vehicle

« Measurements vary by make and model
« Percentage of vehicle coverage based on North American automobile sales 2016-2022
~ » Minimum bay space based on a vehicle 16' X 6’ plus free and clear space beyond radar target as required by manufacturer




Osvédcené postupy kalibrace

ADAS Osvédcené postupy kalibrace

Jak se systémy pokrocilé asistence Fidi¢e (ADAS) stavaji stale
rozsifenéjSimi v modernich vozidlech, je dllezitéjsi nez kdy jindy
zajistit, aby tyto systémy byly spravné kalibrovany. Systémy ADAS se
spoléhaji na rlizné senzory a kamery, které zajistuji kritické
bezpecnostni funkce, jako je vyhybani se kolizim, varovani pred
vybocenim z jizdniho pruhu a adaptivni tempomat. Pokud tyto
systémy nejsou spravné kalibrovany, nemusi fungovat podle
ocekavani, coz mdze vystavit Fidice a cestuijici riziku.

Provadéni presnych kalibraci ADAS nemusi byt obtizné - vSe
zavisi na dodrzovani osvédcenych osvédcenych postupd.

Obecné feceno, osvédcené postupy jsou souborem
provérenych a U¢innych metod nebo technik, které
jsou obecné pfijimany jako nejvhodné;jsi zplsob
dosaZeni urcitého cile nebo zdméru. Osvédcené
postupy jsou zpravidla vyvijeny v pribéhu let
prostrednictvim pokus( a omyld, vyzkumu, testovani
a analyzy a jsou aktualizovany a zdokonalovany s ti
m, jak se objevuji nové technologie a metodiky.

DodrZovani osvédcenych postupt ADAS pomaha zlepsit
presnost a efektivitu kalibraci. DodrZovani osvédcenych
postupl je také nejlepsim zplsobem, jak chrénit sebe a
své podnikani pfed naroky na pravni odpovédnost.

Zde jsou nékteré z osvédEenych postupli
kalibrace ADAS popsanych v této kapitole.

Mezi osvédcené postupy kalibrace ADAS

patri: Soubor dovednosti pro kalibraci
Pfedbézna diagnostika vozidla
Testovaci jizda pred kalibraci

Zarovnani/kontrola zarovnani
Prostredi kalibrace
Predkondicionovani vozidla
Jizdni zkouSka po kalibraci

Dokumentace kalibrace

ADAS Sada kalibraénich dovednosti
1 1

Je nutny technik s certifikaci Grovné A, aby mohl provadét kalibrace
ADAS? Nebo mohou kalibrace provadét technici trovné B nebo C?
Odpoveéd zni: zalezi na okolnostech. Provedeni standardni kalibrace,
kdyz vozidlo funguje spravné, nevyzaduje technika turovné A. Pokud
vsak kalibrace selze nebo systém ADAS nefunguje spravné, muze byt
vyZadovan technik s diagnostickymi zkuSenostmi. To neznamena, ze
kalibracni technik musi mit diagnostické zkuSenosti - diagnostiku
systému ADAS mUzZe provést nékdo jiny.

Technik kalibrace ADAS vyzaduje zakladni sadu dovednosti a musi
byt schopen provadét nasledujici ¢innosti.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Osvédcené postupy kalibrace

Prectéte si, pochopte a dodrZujte podrobné pokyny bez preskakovani kroku:

Uspé&3ny kalibra¢ni technik musi samoziejmé umét ¢ist, ale také chapat a interpretovat podrobné pokyny.
Ne vZdy je jednoduché presné urcit, co se OE snaZi Fict. Zvlasté kdyZ je podrobny postup napsany inZenyrem
pred publikaci upraven a shrnut. Jednoduchy vyrok, napfiklad ,ujistéte se, Ze kola mifi pfimo dopredu", Ize
interpretovat nékolika rdznymi zpUsoby, ale ve skutecnosti mUZe znamenat ,ujistéte se, Ze vozidlo méa
spravné ctyrkolové sefizeni".

ADAS 7 (7 B =

V1.30

ADAS > ADAS calibration @& vcb [E312.7V

[E]¥ Post-Scan Calibration preparations

2B Control unit * Park the vehicle on a level surface. Center the steering wheel, and keep the front wheels
of the vehicle in a straight ahead position (If necessary, perform the wheel alignment first).

e . Ensure there is room around the vehicle;

sta Wheel alignment * Extend the exterior rear view mirrors on both sides of the vehicle;
* Ensure all camera lenses are clean. If needed, clean lenses with damp cloth;

* Check the respective camera images on the central console display. Replace the camera
if the image is affected due to camera damage; Check and correct the respective camera
_ position if image is at an angle;

f=IB Vehicle profile * Ensure the vehicle's coolant and engine oil are at recommended levels and the gas tank is
full. The vehicle should not be carrying any additional load (such as passengers or cargo);
* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window);
* Apply the parking brake and close all doors, hood and trunk;
* Adjust the tire pressure to the recommended placard value;
* Set the ride setting to 'Comfort;
* Set the chassis height to '‘Normal', and then set it to 'Jack Mode' by selecting 'Jack
Mode' (the level adjustment function is turned off);
* |f needed, connect the vehicle to a battery maintainer to prevent battery discharge;
* Turn on Ignition;
* Ensure no one is inside the vehicle during calibration;
* To avoid recoanition error. ensure there are no obiects surroundina the calibration area:

VIN: WAUZZZ4G7EN154321

Post-test: AUDI26504
Info: Audi/Audi A7 USA/CAN 2018>/Sportback OK

Technik kalibrace ADAS musi byt peclivy a nesmi preskakovat zadné kroky b&éhem kalibra¢niho procesu. Pokud néktera
¢ast kalibracniho procesu neni jasna, nevytvarejte domnénky, ale vyhledejte informace v servisni dokumentaci vozidla.
Mnoho vyrobcli OE zvefejnilo pomUcky ve formé technickych servisnich bulletin(. Tyto pomdcky obsahuji podrobné
informace, které pomahaji pfi provadéni presné kalibrace. Prlizkum také pomaha identifikovat, kdy vyrobce OE
predpoklada urcité znalosti ve svych kalibracnich postupech. Napfiklad néktefi vyrobci OE jasné uvadéji, Ze vozidlo musi
byt pfed provedenim kalibracniho postupu ADAS spravné sefizeno. Jini vyrobci OE mohou zverejnit stejné informace, ale
ne jako soucast kalibra¢niho procesu. M(ze byt uvedeno v technickém servisnim bulletinu (TSB), v popisu a provozu
systému nebo jako soucast jiného servisniho postupu. Néktefi vyrobci OE prfedpokladaji, Ze vite, Ze vozidlo musi byt
spravné sefizeno, a v rdmci kalibra¢niho postupu se o tom vibec nezminuiji.

.



Osvédcené postupy kalibrace

i & = B =

ADAS > ADAS calibration & vcb 12.6V

[EJF Post-scan Camera front

LB control unit * Lay the pattern AUTEL-
CSC0806/01 directly in front of
o the vehicle, measure the distance
13 Wheel alignment . A (B=4200 mm(165.35 in) ) between
A the center of the rear wheels and the

- [ \U ) #S — Y - marked line (1). Ensure the distances
@ ADAS calibration \_~ Y 5 7~ on both sides are the same;

&M Vehicle profile : X * Place the laser AUTEL-CSC0500/04

| : | in the position displayed in the figure
and turn on the laser. Align the marked
line (2) on the back of the laser and
laser beam (3) with the marked lines
(4) and (5) on the pattern respectively;

* Move the pattern AUTEL-
CSC0806/01 left or right to aim the
laser beam (3) at the center of the
vehicle emblem. Turn off the laser and
store it.

Note:

VIN: WAUZZZAG7EN154321
Post-test: AUDI26504
Info: Audi/Audi A7 USA/CAN 2018>/Sportback

Provadéjte pfesna méreni metrickym pasmem: vime, Ze technici ve Spojenych statech metricky systém pIné
nepfijali, s vyjimkou velikosti kli¢t a nastrénych kli¢a. VSechny postupy kalibrace ADAS vSak uvadéji specifikace a
rozméry v milimetrech. Je pravda, Ze mnoho kalibra¢nich postupl také uvadi ekvivalent SAE v stopach a palcich,

ale mnohé

desetinném formatu )
neni zlomkové. Pasky metrd v desetinnych palcich jsou
dostupné, ale mohou byt téZko k nalezeni. M(zZe byt

lakavé pouZit aplikaci pro prfevod metrickych na SAE
jednotky v telefonu, ale to nejen zabira extra cas, ale

muUZe také zpUsobit chyby, pokud hodnoty nejsou zadany
spravné. Je mnohem jednodussi a mnohem pres-

5cm
I e e L i
1 2 3 4 5 6 7 8 9 Im'

50 mm

PouZijte pouze metricky svinovaci metr. Méjte na paméti, Ze
prestoze jsou specifikace kalibrace uvedeny v milimetrech, metricky
svinovaci metr mlze byt oznacen v centimetrech (milimetry x 10).

Pouzijte olovnici a vytyCovaci Snaru:
Olovnice a vytycovaci $ndra se pouZivaji vice
nez deset let ke stanoveni stfedové osy
vozidla pred kalibraci systému ADAS,
pri¢emz olovnice sama o sobé neni ni¢im
novym. Tento staroveéky nastroj existuje jiz
vice nez 4 600 let. Bez ohledu na svUj vék
pomaha olovnice urcit pfesny stfed predni i
zadni ¢asti vozidla. Spravné pouzivani
olovnice je dovednost, ktera se s Casem
zdokonaluje. Zpoc¢atku maze byt vystfedéni

MaxiSys Ultra Skoleni: AD 51




Osvédcené postupy kalibrace

PFesné na stfed pfedniho emblému a zaroven vyznacte presny bod na podlaze, kde se olovnice ustalila.
Vénujte tomu Cas a usilujte o presnost; tyto znacky nakonec urdi, jak blizko bude vas cil umistén k

zamySlenému bodu.

Jasné oznacte mista na podlaze: Nékteré kalibra¢ni postupy
mohou vyZadovat vyznaceni deseti nebo vice znacek na podlaze,
na které budete muset odkazovat pozdéji. Je duleZité, aby tyto
znacky byly zfetelné a Citelné.

Znacky vyznacené na podlaze jsou zdkladem pro vSechna ostatni
méreni provadéna béhem procesu nastaveni kalibrace. Existuje
nékolik mozZnosti, jak tyto pfesné znacky na podlaze dilny vyznacit.
Voskovka dobfe poslouzi, pokud je podlaha vlhka, ale vzniklé znacky
jsou zpravidla Sirsi nez jeden milimetr. DalSi moZnosti je pFilepeni
maliFské pasky na podlahu a jeji oznaceni permanentnim fixem. Vybér
barvy je na vas - nékte¥i lidé preferuji modrou, jini zelenou. Hrot s
jemnym hrotem v dobrém stavu zanecha stopu uzsi nez jeden
milimetr. Pasku oznacte pfislusSnym pismenem z konkrétniho bodu v
pokynech.

Vytvorte skutecny pravouhly trojuhelnik 90°: Existuje nékolik kalibra¢nich postupd, napfiklad kalibrace radaru
mrtvého Uhlu u nékterych znacek vozidel, kde postup vyZaduje, aby technik vytvoril na podlaze skute¢ny pravouhly
trojuhelnik 90° pomoci Pythagorovy véty. Nebojte se, neni to tak sloZité, jak to zni - stali pfesné dodrzovat pokyny.

W,



Osvédcené postupy kalibrace

, . . . , Vytvorte skute€ny pravouhly trojuhelnik 90°
Zde znazornény priklad ukazuje stary
tesarsky trik, 3-4-5. V tomto pfikladu plati,
Ze pokud je svisla odvésna trojuhelniku
dlouha 3 stopy, vodorovna odvésna
trojuhelniku je dlouha 4 stopy a vy jste
presné zmérili a oznacili, pfepona bude mit
presné 5 stop. Pokud tomu tak je, dhel
mezi svislou a vodorovnou pfimkou bude
90°. To znamen4, Ze rohovy reflektor
radaru, znamy jako trihedral, bude u
mistén pfesné tam, kde to OE zamys3lel.

PouZijte vodovahu, laserovou vodovahu a digitalni sklonomér: Vodovahy se pfi procesu kalibrace pouzivaji ¢asto,
at'uz jde o vyrovnani kalibracniho raému do vodorovné polohy, kontrolu roviny terce nebo nastaveni spravného
Uhlu soucasti. Spravna interpretace informaci poskytovanych vodovahou je pro pfesnost kalibrace zasadni.

;o
: @
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Osvédcené postupy kalibrace

Provadéjte presné Upravy: Pfi finalizaci polohy cile nebo Upravach kalibracniho ramu je presnost zasadni.
Nékolik milimetrl mUZe znamenat rozdil mezi Gspé&snou a nelspésnou kalibraci. Nékolik milimetrd muze
také znamenat vyhnuti se kolizi.

Usp&sna kalibrace vyZaduje vénovat pozornost mnoha detailtim v priib&hu celého kalibra¢niho postupu. Zadny
detail neni pfili§ maly. Méjte na paméti, Zze béhem kazdého kroku kalibra¢niho procesu, kazdého méreni a kazdé
znacky, kterou udélate, pokazdé, kdyz upravujete polohu cile, priblizné nestaci nikdy. KdyZ se podivate na sv(j
metricky svinovaci metr a vy

uvédomite si, jak maly je jeden milimetr, mozna si pomyslite
Ze jeden nebo dva milimetry pfilis

Ale co kdybyste se odchylili o dva milimetry
kdy? jste pouzili olovnici k oznaceni vozidla
stfedni¢ara , a jeSté jeden aZz dva milimetry pryc
pro kazdé z péti az deseti poZzadovanych méreni
najit cilovy bod umisténi a poté

byly o jeden az dva milimetry posunuty pfi umistovani
Cil? I kdyZ se jeden milimetr zda velmi

maly , kombinovany efekt vSech téchto chyb
muZze byt znacny.

Norm(mm)

0

Norm(°) Norm(mm)
0.00 ‘ 100 102 ‘

Distance(T)

Angle(8) Offset(L)

v
Norm(°) Norm(mm) Norm(mm)
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Osvédcené postupy kalibrace

ADAS Zprava o pFedb&Zném skenovani
vt e s e vozidla

PfedbéZné skenovani vozidla je velmi
dulezité pred kalibraci systém( ADAS,
protoZze pomaha stanovit vychozi stav
vozidla. PFi servisovani vozidla, jako je to na
tomto obrazku, mlze zpréava z pfedbézného
skenovani také chranit vas servis pred
zakazniky, ktefi by mohli tvrdit, Ze jejich
vozidlo fungovalo normalng, dokud jste
nekalibrovali kameru s vyhledem dopredu.

Pokud ma vozidlo jakékoli fyzické poSkozeni, jako jsou
promackliny, Skrabance, zlomené nebo chybéjici
soucasti nebo dokonce kontrolni vystrazné svétla,
zdokumentujte a/nebo vyfotografujte poskozeni a
priloZte ho ke zpravé z predscanovani.

PFestoZe si nékteri lidé mohou myslet opak,
predjizdni sken by nikdy nemél byt povaZzovan za
volitelny. Nikdy nevite, ktery viiz nebo zédkaznik se
vam muZze vratit a zpUsobit problémy. Predjizdni
sken vas mize ochranit pred nakladnymi
reklamacemi zakaznikd tykajicimi se jiz dfive
existujicich zavad. Predjizdni sken je také
mnohem vice neZ pouhé nacteni DTC kédd -
pomaha identifikovat funkce ADAS a obsahuje
dali cenné informace o vozidle a vaSem
diagnostickém pfistroji, které pomahaji chranit
vasi dilnu pfed naroky na nahradu Skody.

PFi poskytovani zpravy z pfedbézného skenovani
pojistovné nebo zakaznikovi se mlze zdat dobry
napad vymazat vSechny DTC, aby byla poskytnuta ,,
Cistad" zprava z predbézného skenovani. To se vSak
mUzZe stat zavaznym problémem pro vase podnikani.

»  Shop: Profab Equipment
AU I EL Tel: 314-288-7100 Email: profabequipment@gmail.com

Address: 3037 Athena Oaks Dr.

2022 GM Post-scan Report

Vehicle Information
2022/GM/GMC/
VIN: 1GKS2JKL3NR144973

Odometer Reading: 16439miles
License Plate: 673 PUM
Customer Information

Name: Angelina Cruz

Insurance Information
Scanner: MaxiSys MS906 Pro-TS&ADAS
Version: V2.30-9.10

Serial Number: VA4GMBV01168
Repair Order Number: 61421

(&) System Scanned (27)

Engine control module © 23
Transmission control module o1
Brake system control module Q1
Restraints control module Q2
Passenger restraints occupant classification system o1
module

Power steering control module o1
Parking assist control module Yes Qs
Audio amplifier Qo0
Body control module Q 6
Driver seat adjuster memory module Qo0
Electronic suspension control module Q1
Frontview camera - windshield Qo0
Gear shift control module o1
Heater and air conditioning user interface control - o1
front

Heater and A/C auxiliary control Q0
Instrument panel cluster control module Q3
Lighting control module Qo
Radio Q0

AUTEL  wwwautelcom  MaxiSys MS906 Pro-TSZADAS

Pre-scan Report Post-scan Report
2023-03-09 12:51:00 2023-03-09 12:59:47

Report ID: MAXIA20230302
Test Time: 2023-03-02 07:21:17
Technician: Jason C

Sean to download PDF

Page: 1/12

Ucelem zprévy pred kontrolou je zdokumentovat stav vozidla v okamziku, kdy jste ho prevzali od zakaznika.
Dokumentovani stavajicich chybovych kédl jasné sdéluje zadkaznikovi: , Tyto problémy zde byly jiz v

okamzZiku, kdy jste nam vozidlo predali."

Pfed-skenovaci zpravy by mély obsahovat

Jak bylo zminéno dfive, spravna zprava z
predjizdniho skenovani vozidla by méla obsahovat
nékteré dalsi, systémem generované informace,
které pomohou chranit vase podnikani. Ru¢né
psané informace tykajici se vozidla, zdkaznika
nebo dokonce vaseho diagnostického pfistroje
nemusi obstat u soudu.

Zde jsou nékteré z dalSich polozek, které
by mély byt generovany systémem a
pridany do zpravy pred skenovanim.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 55

IS Pre-scan Reports Should Include r=Y;

'ADVANCED DRIVER ASSISTANCE SYSTEM

«ACADEMY «
¥/

* Vehicle Information
* Year, make, model, VIN, mileage,
and license plate number
* Shop information

* Repair order number, name of
business, address, phone number,
email address, and technician
name

« Scan tool information — =

* Brand, model, serial number, and
software version

AUTEL



Osvédcené postupy kalibrace

Informace o vozidle, jako je rok vyroby, znacka, model, vybava, VIN, pocet najetych kilometr( a ¢islo registracni
znacky, prokazi, Ze se jedna o presné to vozidlo, které jste servisovali. PFedstavte si, Ze vas zakaznik vlastni dvé
podobna vozidla a pfiveze obé do vaseho servisu. Vozidlo €. 1 je pfistaveno na vyménu oleje, geometrii naprav a
kalibraci systémU ADAS. Vozidlo €. 2 je pfistaveno pouze na vyménu oleje. Provedete pozadované prace na obou
vozidlech a vratite je zakaznikovi. O tyden pozdéji, pfi jizdé s vozidlem €. 2, se zakaznik Ucastni dopravni nehody,
protoZe pfi fizeni nevénoval dostate¢nou pozornost a systém varovani pred Celni srazkou nebyl funkéni z ddvodu
predchozich zavad. Zakaznik, hledajici vinika jiného neZ sebe, se vrati do vaseho servisu a tvrdi, Ze systém varovani
pred Celni srazkou nezabranil nehodé kvlli chybé, které jste se dopustili pfi kalibraci. Navic vdm hrozi Zalobou o
nahradu Skody. Bez Fadné zpravy z predservisni diagnostiky, jak byste presvédcivé prokazali, Ze vozidlo €. 2 neni
vozidlo, které jste kalibrovali?

Fotografie pfidané do zpravy pred skenovanim pridavaji dal3i drover ochrany.

Informace o obchodé

« Shop: Profab Equipment Report ID: MAXIA20230309
AUTEL - 100 Emal est Time: 20230309 125947
A

idress: 3037 Athena Oaks Dr. Technician: Denis White

2022 Chevrolet Post-scan Report

Vehicle Information
2022/ Chevrolet / Suburban /
VIN: 1GNSKFKDINR229731

Customer Information Informace o zakaznikovi

Name: -~

Informace o vozidle Eyrmm

Odometer Reading: 36006miles.

Insurance Information
Scanner: MaxiSys Ultra&ADAS
Version: V2.30-9.10

Serial Number: VIDGL8V01245
Repair Order Number: 2297

Nastroj pro skenovani

() System Scanned (24) U
20230309 1251:00 20230309 12:59:47

Engine control module ©

Transmission control module Qo -
Brake system control module ] e
Restraints control module Qo0 -
Passenger restraints occupant classification system ©o0 o
module

Power steering control module Qo0 -
Audio amplifier Qo0 -
Body control module [ ] -
Driver seat adjuster memory module ] -
Electronic suspension control module ) -
Frontview camera - windshield [ Apas] Qo0 -
Gear shift control module Q1 -
Heaterand ai conditining user nerface control- ©o0 o
Heater and A/C auxilary control Qo0 -
Instrument panel cluster control module @ o =
Lighting control module Qo0 -
Radio Qo0 -
Rear gate module ] -

AUTEL  wiwautelcom  Marisys UliasADAS PR

Jizda pred kalibraci

ZkuSebni jizda vozidlem pred kalibraci ADAS neni
béZnou praxi, ale méla by byt. Dokazete si pfedstavit, Zze
provedete kalibraci vozidla a poté vyjedete na zkuSebni
jizdu, abyste otestovali funkci systému ADAS, jen abyste
zjistili, Ze nemate ponéti, jak by mél systém v tomto
vozidle fungovat. Zadni dva vyrobci vozidel
neimplementuji své systémy ADAS stejnym zplsobem.
Ve skutec¢nosti néktefi vyrobci vozidel méni zplsob
fungovani svych systém( od modelu k modelu a od
roku k roku. NemUzZete si vzit to, co vite o Toyoté Ca
mry z roku 2019, a oCekavat, Ze Subaru Legacy z roku
2020 bude fungovat stejné.

stejnym zpUsobem . ZkuSebni jizda pred kalibraci stanovuje vychozi hodnotu pro provoz systému ADAS . To neznamena,
Ze kazdy systém ADAS v kazdém vozidle funguje normalné pred kalibraci . Nicméné&, mit vychozi hodnotu pro

-



Osvédcené postupy kalibrace

jak funguji systémy ADAS tohoto konkrétniho vozidla pfed kalibraci, coz vam poskytuje néco, s ¢im Ize po
kalibraci porovnavat. Zkusebni jizda pred kalibraci mdze také odhalit dal$i problémy vozidla, které by mohly
ovlivnit kalibraci nebo vykon systému ADAS pfi vraceni vozidla majiteli.

Ujistéte se, Ze mate Uplné pochopeni vSech vystraznych svétel, indikator( a prepinacl na pristrojové desce
souvisejicich s ADAS na testovaném vozidle. Je také dobré presné zjistit, jakymi funkcemi ADAS je vozidlo
vybaveno a jak funguiji, jednotlivé i v kombinaci. Pfirucka majitele vozidla je pro tento ucel skvélym zdrojem
informaci. Pokud pfirucka majitele neni ve vozidle, miZete naijit jeji elektronickou verzi na webovych
strdnkach vyrobce. Zvyknéte si stahovat a organizovat prirucky majitel(i a vytvaret referencni knihovnu.

car 0.67 EARDISS

ADAS Kontrola geometrie kol

............... STANCE SYSTEM

Uhel odklonu Stfedova osa vozidla

Mnoho vyrobct vozidel uvadi ve svych postupech kalibrace
ADAS, Ze vozidlo musi byt pfed zahajenim kalibrace spravné
sefizeno. Davodem je, Ze dalkové snimace ADAS s vyhledem
dopredu, jako je dalkovy radar a kamera s vyhledem dopredu,
jsou zaméreny tam, kam vozidlo sméruje. Jinymi slovy, jsou
zaméFeny podél stfedové osy vozidla. Uhel tahu je priimérny
smér, kterym jsou natocena zadni kola. V idedlnim svété vozidlo

e = AT - T ) B =

GM > Wheel alignment > Measured Result @& stp vee E3140v . , ,

o stredova osa a dhel tahu by byly

Y| [ AR . G (— ge— E . rovnobé&zné. V takovém pfipadé uhel
. ¥ L] it vozi ¢

=% Compensston || M4 - o -0.7 tahu bude tlacit vozidlo ve sméru

= r——TT | | e — . . . .
MM v W & - - stredovg osy )/02|dlia. Pokud se urjel tahu
odchyluje o vice nez 0,02°, pfesna

O < T - (gt motnd
Q02 o 002 o -0.01 kalibrace ADAS nemusi byt mozna.

ey
-

2.5‘.@
L Y

.. i — 3 > ) -
R 0.2 Uhel tahu smé&fuje zadni pneumatiky
; doleva, coz pokud se nezkoriguje, bude
tlacit predni ¢ast vozidla doprava. Ridi¢
bude muset kompenzacné tocit
volantem doleva, aby vozidlo jelo rovné
po silnici.

PFedstavte si scénar zobrazeny zde.

Advanced Save Unit
\esmmen] | SATEE (nenuet lussiioes) (St
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Osvédcené postupy kalibrace

Nyni obé zadni pneumatiky i pfedni pneumatiky mifi
pfimo doprFedu, ale vozidlo nyni mifi doprava a stejné tak i

kamera s vyhledem dopfedu a radar s dlouhym

dosahem. Pokud bylo vozidlo kalibrovdno s nespravnym
Uhlem tahu, divaji se kamera i radar nespravnym

smérem.

o

=i = o3 = @ B

GM
V230,10

GM > Wheel alignment > Measurec

5@ Vehicle Graphical Result

Inspection

| Wineels suaightshesd
0.02°

d Result

&, Preparation
Work

1
R o
"H1

+%, Compensation

& Alig nmem
X Gl

Caster/SAl

{= Postaligment
Diagnosis

B reports

[ Exit Alignment

e oNSKrOSN2971
test: CALIBRATION
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StFedova osa vozidla

Uhel tahu

@ sto ve cataov

Results List
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ADAS Kalibraéni prostfedi

CED DRIVER ASSISTANGE SYSTE

Kalibraénl’ prostFedl’jejednl’m z

presnou kalibraci systému ADAS. Prostredi
zahrnuje nejen pozadovany prostor v
servisnim boxu, ale také stav podlahy,
osvétleni shora a vhodné pozadi. An

Nevhodné kalibracni prostredi je
jednou z hlavnich pficin selhani
kalibrace. Stejné jako v pfipadé
poZadavkd na prostor v zalivu, OE
urcuje pozadavky na prostredi pro
kalibraci.

Rovn4, vodorovna podlaha

Jasné, rovnomérné, fizené osvétleni
rusivé svétlo za cili nebo po jejich stranach Zadny
neporadek za cili v zorném poli kamery Z4adné kovové
predméty v predepsané vzdalenosti od radarovych senzor(

7adna okna ani

< .
<%




Osvédcené postupy kalibrace

Jednim z environmentdlnich pozadavkd, ktery je naprosto zasadni pro presné kalibrace, je potreba rovné,
vodorovné podlahy. Je podlaha ve vaSem kalibra¢nim zalivu rovna a vodorovna? Jste si jisti? VSechny OE
kalibracni postupy predpokladaji, Ze kalibrace probiha na rovném a vodorovném povrchu.

Rovné a vodorovné
podlahy

Existuje specifikace pro rovnost podlahy? Jak spravné
zméfFit rovnost podlahy v kalibraéni mistnosti?

Testovani rovnych a vodorovnych podlah

Bez ohledu na to, co fikaji nékteré postupy kalibrace OE, nelze
pomoci béZzné vodovahy urcit, zda je podlaha ve vaSem
pracovisti rovna a vodorovna. Problém této metody spociva v
tom, Ze méfi pouze ten Usek podlahy, se kterym je vodovaha v
kontaktu. PFesouvani vodovahy na rlizna mista v kalibraénim
prostoru méa maly efekt a neexistuje zpUsob, jak zjistit, zda je
kaZzdy jednotlivy Usek podlahy na stejné drovni, nebo presnéji
feceno, ve stejné roviné. Podivejte se na to takto: pouZijete
24palcovou vodovahu zobrazenou vyse k méreni 24palcového
Useku podlahy u vasi skfinky na naradi a zjistite, Ze je skutecné
vodorovny. Poté poloZite vodovahu na vrchol skfifiky na naradi
a zjistite, Ze je také vodorovna. Jsou ve stejné roviné?
Samoziejmé ne. Jediny zpUsob, jak pFesné zjistit, zda je podlaha
vaseho kalibrac¢niho pracovisté vodorovna, je zmérit celou
podlahu.

Chcete-li zjistit, zda je podlaha vaseho stani rovna pro kalibraci,
pouZijte laserovou vodovahu. Zde zobrazena vodovaha je
5-liniova laserova vodovaha Autel, ktera je k dispozici pro vas
IA900WA jako soucast volitelné sady pfisluSenstvi ADAS, ale
méla by fungovat jakakoli horizontdIni laserova vodovaha.

Prvnim krokem je umistit laser na podlahu, zapnout ho a
zméfit vySku horizontdIniho laserového paprsku. Prfi
pouziti vodovahy Autel, pokud jsou nastavitelné nozicky
zcela zaSroubovany, je vy3ka laseru 5 palc.

Prvni metodou méreni roviny je umisténi laseru na
podlahu v zadni ¢asti boxu, v tomto pripadé za vozidlo.
Namirte laser dopfedu smérem k mistu, kde by byl

umistén vas kalibracni systém.

Autel 5-liniovy laserovy
nivelaéni pfistroj

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Osvédcené postupy kalibrace

Zmérte vysku laserového paprsku
V tomto pfipadé je to 5"
Umistéte laserovou vodovahu za vozidlo

Poté zmérte vySku laserového paprsku na kalibracnim ramu.

30FT (9.1m)

30FT (9.1m)

16FT (4.9m) :

Zmérte vySku paprsku na kalibra¢nim ramu Toto
kontroluje sklon podlahy v jednom sméru

V tomto pfikladu je vySka laserového paprsku na drovni laseru
5 palcl. Vyska laserového paprsku na kalibra¢nim ramu je 5,25
palce, coZ znamen4, Ze podlaha je sklonéna dold o 0,25 palce
od zadni ¢asti zalivu k predni ¢asti zalivu.

16FT (4.9) 1

Tato metoda je v poradku a je pfesna, nicméné méfi sklon podlahy pouze v jednom sméru. Pro dokonceni
tohoto procesu byste také museli méFit rovnost ze strany na stranu a diagonalng, abyste ziskali lepsi
predstavu o sklonu podlahy ve vSech smérech.

Zad vozidla U kalibracniho ramu

5,25 palce
(133 mm)




Osvédcené postupy kalibrace

Pokud chcete méfit sklon podlahy ve vSech smérech
najednou, umistéte 5-liniovy laser do stfedu kalibra¢ni
plochy. Poté zmérte vySku laserového paprsku na vice
mistech pfi obchazeni prostoru. V tomto pfikladu
mérime na osmi mistech. Tato metoda urcuje sklon
podlahy ve vSech smérech.

Méjte na paméti, Ze at'uz pouzivate jakoukoli specifikaci
pro uroven, budete muset sniZit svoji toleranci na
polovinu, protoze méfime od stfedu smérem ven.
Napriklad pFi pfedchozi metodé jsme naméfili sklon 0,25
palce. PFi této metodé bychom vidéli pouze sklon 0,125
palce od stfedu k predni ¢asti zasuvky a opét od stfedu k
zadni ¢asti zasuvky, pokud je sklon podlahy rovnomérny.

Umistéte laserovou vodovahu do stfedu prazdného
stani Mérte na vice mistech kolem stani Urcuje
rovinu ve vSech smérech

Polovi¢ni tolerance méreni

Jasné, rovhomérné, kontrolované osvétleni

30FT (9.1m)

DalSim pozadavkem na prostredi kalibrace je jasné, I T6rT @.9m) i
rovnomeérné a kontrolované osvétleni.

Jasné znameng, Ze oblast kalibrace nesmi byt temna jako jeskyné&, ale na druhou stranu nesmi byt

tak jasnd, aby cerné Casti tere byly presvédceny.

Rovnomérné osvétleni jednoduse znamena, Ze v prostoru by neméla byt jasna mista ani tmava mista a na cili
by nemély byt Zadné stiny.

Rizené osvétleni znamena mit schopnost nejen zapinat a vypinat svétla, ale také pripadné ovladat jejich jas.
Nejdllezitéjsi je, Ze Fizené osvétleni znamena, Ze kalibrace musi byt provadény uvnitt, nikoli venku. Nezalezi
na tom, co nékdo fika na socialnich sitich - UspéSna kalibrace neni vzdy pfesna kalibrace. Jen proto, Ze
projde, neznamena, Ze je dobra.

Problémy s
osvétlenim

Vozidla Volkswagen a Audi jsou pfi kalibraci pfedni kamery velmi citliva na svétlo. Velmi jemné zmény
osvétleni, odlesky, odrazy a stiny mohou byt rozdilem mezi UspéSnou a netspé3nou kalibraci. Podivejte se

na dva terce vyobrazené v horni ¢asti protéjsi stranky. Na prvni pohled se oba zdaji byt dobre osvétleny; ter¢
zobrazeny vpravo v3ak kalibraci neproSel. Tuto pfipadovou studii si podrobnéji probereme pozdéji.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Rizené osvétleni také znamen4, Ze by nemélo dochazet k Z4dnému rozptylenému svétlu ze stran nebo
zezadu vozidla a za kalibraénim teréem by nikdy nemélo byt Zadné rozptylené osvétleni.

Nevhodné kalibracni prostfedi je hlavni pFicinou neuspésnych kalibraci.

V pripadé kalibraci radaru patfi mezi rusivé
objekty také skFifiky na naradi, stroje na
pneumatiky, myci zafizeni na dily, ocelové
sloupy, kovové stény atd. Pokud si
vzpomenete na kapitolu o tom, jak radar
funguje, pfipomenete si, Ze jakykoliv objekt
znacné hmotnosti mdZe odrazet radarové
viny a naru3ovat kalibraci.

Neporadek, zejména za cilem Celni
kamery, maze byt frustrujici pfi
pokusu o odstrafiovani problém s
nedspésnou kalibraci. S neporfadkem
za cilem nemate zZadny zpUsob, jak
zjistit, zda kamera zaznamenala vas cil,
nebo cizi objekt v pozadi. nd.

PoufZijte stabilni zdroj napajeni

PROLOGX

. BEE

pokrokem je na vozidlech také vice modull nez kdy @
pocet nainstalovanych moduld zvys$uje naroky na napaje
baterie vozidla a nabijeci systém. Zaroven se vyrobci vozidel
snazi

ke snizeni hmotnosti vozidla za U¢elem zlep&eni spotfeby paliva. Cast Gbytku hmotnosti vozidla mGze
pochdzet ze zmenSeni velikosti baterie, a tim i ze snizeni kapacity vykonu baterie.

B&hem procesu kalibrace je zapalovani obvykle ponechdno zapnuté po delSi dobu, coZ sniZuje stav nabiti
baterie. Pokud napéti baterie klesne pfilis nizko, kalibrace mdze selhat. JeSté horsi je, Ze u nékterych vozidel
mUzZe byt kalibrovany kamerovy nebo radarovy snimac trvale poskozen. To mdze byt velmi ndkladna chyba,
kterou nakonec zaplatite vy. Dlvodem je, Ze vétSina vyrobcl vozidel ve svych kalibracnich postupech uvadi,
Ze je tfeba zajistit stabilni napajeni vozidla.

-



Osvédcené postupy kalibrace

Stabilni napajeci zdroj neni totéZ co udrzovac baterii nebo bat tery
nabijecka . Stabilni napajeni, nazyvané také programovaci napajeni nebo Cisty
stejnosmérny zdroj napajeni, mize béhem celého kalibra¢niho postupu

dodavat konstantni napéti a proud . Udrzovac baterie neni urcen k poufZiti pfi /7%
zapnutém zapalovéni, vystup je obvykle nedostate¢ny k prekonani odbéru  f
elektrického systému . Nabijecka baterie je urCena k obnoveni vybité baterief]
na provozni parametry, nikoli k napajeni vozidla pfi zapnutém zapalovani .

Protoze kazdy vyrobce vozidel mize mit rlizné pozadavky na napéti a
proud béhem programovani nebo kalibrace, programovaci napajeci
zdroje jsou obecné bud pfednastaveny na urcity rozsah, nebo jsou
nastavitelné v ureném rozsahu. Stabilni napdjeci zdroje jsou dostupné
od 50 ampér( do vice nez 100 ampérd, se schopnosti udrZzovat napéti od
12,5 voltd do 14 voltd, v zavislosti na modelu. Prostudujte servisni

informace ohledné poZadavk( na napdajeni vozidel, kterd budete

kalibrovat.

DalSi vyhodou vlastnictvi programovatelného napajeciho zdroje je, Ze dfive nebo pozdéji budete muset vyménit
kameru nebo radarovy senzor a je pravdépodobné, Ze tato soucastka bude pred kalibraci vyZadovat

naprogramovani.

ProtoZe vétsina vyrobct vozidel vyZaduje pred kalibraci Uplné zavreni vSech dvefi,
v€etné kapoty, preferujeme programovaci napdjeci zdroj s individualné odepinatelny

mi bateriemi kabely. Diky tomu je snazsi provést kabel zpod kapoty dold pres maly
otvor k napajecimu zdroji stojicimu na podlaze. Vzhledem k velmi stisnénému prostoru

pod kapotou a v motorovém prostoru muze byt obtizné protdhnout velké bateriové
svorky zpod vozidla do motorového prostoru.

Predkondicionovani vozidla

Nikde v pribéhu celého procesu
kalibrace neni schopnost technika
Cist, chapat, interpretovat a
dodrzovat podrobné pokyny
Priprava kalibrace, znama takeé jako
Predkondicionovani vozidla, se
zobrazuje pro kazdou kalibraci ADAS
pro kazdy rok, znac¢ku a model
vozidla. A¢koli tyto obrazovky
mohou vypadat podobné, kazda z
nich je jina - nékdy jen nepatrné, ji
ndy jsou rozdily vyrazné.

Hyundai -
e S == S B )

Calibration preparations VChk =374y

Calibration preparations:

* Vehicle should be parked with wheels straight ahead, and tire pressure should be at
recommended value;

* Ensure the calibration area is well lit;

* Ensure camera is properly attached to windshield;

* Ensure vehicle is carrying no additional load;

* Ensure the windshield is clean and camera is unobstructed;

* Do not turn on camera during calibration;

* Calibration cannot be performed if current faults exist in any system;

* Pattern AUTEL-CSC0601/07 should have a reflection (no fading) mark that indicating
lane characteristic;

* Ensure there is no crosshatch or text markings in the installation area of pattern
AUTEL-CSCO0601/07,

* The pattern should be illuminated by consistent lighting to optimize performance, and
ensure there is no shadow on pattern AUTEL-CSC0601/07;

* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the vehicle (if connected

VIN:KMHES4L29H/

Car: Hyundai(USA)/Sonata Plug-in
Hybrid(LF PHEV)

Post-test: hyundail

’ Video

’SetupH oK ‘ ESC ‘

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Osvédcené postupy kalibrace

Predkondicionovani vozidla je uréeno k tomu, aby vozidlo bylo ve stejné poloze, v jaké bylo na konci
montazni linky. To zajiStuje, ze kamera Celniho pohledu, dalekodosahovy radar a kazdy jiny senzor ADAS js
ou ve spravném Uhlu ndklonu, Ghlu natoceni a Uhlu sta€eni pro presnou kalibraci. Zde uvedené pokyny
nejsou volitelné. Nelze si vybirat, které pokyny chcete dodrzovat a které ne, a pak ocekavat, Ze kalibrace
prob&hne UspéSné nebo bude presna.

Proc je predkondicionovdni vozidla nutné?

Jedna otazka, ktera nam je kladena pomérné Casto, je: proc je pfedkondicionovani vozidla nutné? Stru¢na odpovéd zni:
provedeni spravného a uplného predkondicionovani vozidla je jednou z podminek zajistujicich pfesnou kalibraci.

Pojdme se podivat na dlouhou odpovéd.

ADAS Zorné pole kamery

..........................

Pro tento pfiklad pouzijeme statickou kalibraci kamery s vyhledem dopfedu, nicméné nasledujici plati také
pro radar s vyhledem dopredu a také pro dynamické kalibrace.

PFedni kamera, stejné jako kamera ve vaSem telefonu, ma zorné pole. To popisuje oblast, kterou kamera
vidi. Zorné pole, neboli FOV kamery ADAS, je definovano ve stupnich, a to horizontalné i vertikalné. Typicka
predni kamera mize mit napriklad horizontaIni FOV 45° a vertikalni FOV 25°. Pamatujte, Ze samotna ka
mera se nepohybuje, stejné jako objektiv, takze FOV je pevné dané. Na tomto obrdzku predni kamera vidi
rodinu prechazejici ulici a software pro detekci chodct

3 ATl



Osvédcené postupy kalibrace

oznacil je jako objekty, které je tfeba sledovat. Kamera musi také sledovat jizdni pruhy na vozovce, cyklisticky
pruh, pfijezdovou cestu bezprostfedné vlevo, vedlejsi ulici vpravo vpredu, dopravni znacky, veSkera vozidla
na vozovce a také v3e, co se déje az na konci ulice ¢tvrt mile daleko. Jak si Ize pFedstavit, aby bylo mozné
nepretrzité sledovat vSechny tyto informace soucasné, musi byt kamera pfesné namifena a také presné
zkalibrovana.

Tento obdélnik budeme nazyvat zornym polem kamery . Samotna kamera ma tfi montazni dhly, které
jsou pro spravnou funkci zadsadni, protoZe urcuji, kam je kamera namirena .

1. Prvnim Uhlem je naklon (pitch), tedy svisly
Uhel kamery nahoru/dol( . 2 . DalSim je otoceni
(yaw), tedy bocni nebo vodorovny uhel kamery .
3. A nakonec rotace (roll), coz je otaceni
kamery podél jeji stfedové osy .

Sklon /’\x
\L
Roll
Kamera ma také stfed svého zorného pole.
Yaw
Kalibrace nulového bodu
B&hem procesu nastaveni kalibrace nas viechna
méreni a specifikace uvedené v priivodci
kalibra¢nim postupem vedou k pfesnému
umisténi terCe. Pfedkondicionovani vozidla Vyska

ténu
zajiStuje, Ze kamera se nachazi pfesné pod uhly

naklonu, vychyleni a rotace potfebnymi k tomu,
aby stfed zorného pole kamery byl zarovnan s
presnym stfedem terce. Pfi provadéni kalibrace
kamery uc¢ime kameru, kde ve zorném poli lezZi jeji Yaw
novy stfed. Tento postup se oznacuje jako

kalibrace nulového bodu.

Bé&hem normalniho provozu se zatiZzeni vozidla ¢as od ¢asu méni, hladina paliva v nadrZi neustale kolisa, tlak
vzduchu v pneumatikach se zvySuje a sniZuje v zavislosti na teploté a naklon, zataceni a klopeni vozidla se
méni v zavislosti na podminkach vozovky. Kamera celniho pohledu musi pfi vSech téchto zménach fungovat
normalné, cehoz dosahuje prizplsobenim se zméndm ve vozidle a jeho okolnim prostredi. Toto
prizplsobeni je moZné pouze tehdy, pokud je nulovy bod kamery presné naucen béhem procesu kalibrace.

Nékteri mozna Fikaji, Ze se timto nesmyslem vibec nezabyvaji a nikdy neméli Zadny problém. Ptdme se: Jak
to vite? Je toto tvrzeni zaloZeno na zkuSebni jizd€? Pokud ano, p¥i kalibraci pfedni kamery - ktery systém
ADAS testujete? Varovani pred vybocenim z jizdniho pruhu? V takovém pfipadé by Ghly kamery musely byt
vyrazné mimo specifikaci, aby kamera nebyla schopna detekovat jizdni pruhy pfimo pred vozidlem. Jak vSak
nyni vime, pfedni kamera je zodpovédna za mnohem vice nezZ jen za varovani pred vybocenim z pruhu.
Systémy jako adaptivni tempomat, varovani pred Celni srazkou, automatické nouzové brzdéni a detekce
chodct také spoléhaji na kameru. Pfi kalibraci jakéhokoli senzoru ADAS je duleZité otestovat vsechny funkce
ADAS, které tento senzor vyuzivaji, nejen ty zfejmé.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Pfedstavme si tedy, Ze nevéfime v osvédcené postupy kalibrace ani v pfipravu vozidla. Vozidlo je pfivezeno
do nasi dilny ke kalibraci pfedni kamery, ale rozhodneme se nedoplnit nadrz, ktera je momentalné na 1/4.
Toto vozidlo mé& nadrz o objemu 16 galon( a chybi mu 12 galonl do plna. Galon benzinu vazi pfiblizné 5,93
a7 6,42 liber v zavislosti na teploté, druhu a sloZeni. Reknéme tedy 6 liber na galon, krat 12 galon( se rovna
72 liber chybéjicich v zadni ¢asti vozidla. Protoze zadni ¢ast vozidla je o 72 liber lehci, nez by méla byt, bude
zad' vozidla vySe, neZ se ocekava, coZ znamena, Ze vozidlo bude naklonéno dopredu.

Stfed kamery bude namifen nizko na cil. Systé
m to nemUze kompenzovat, protoZe kamera
predpoklada, Ze jste udélali vSe, co jste méli
udélat, a postupovali jste presné podle pokyn(
pred kalibraci.

Sklon

Predkondicionovani vozidla

Yaw

V nasem pfikladu, kdyz vozidlo stoji v

spravna poloha a cil je umistén ve spravné vzdalenosti a vySce, stfed kamery by mél byt namirfen pfimo na
stfed cile. My ale ndvody nec¢teme ani nesledujeme, takzZe predni ¢ast vozidla je naklonéna doll a kamera
mifi nizko. V tomto prikladu je vozidlo naklonéno o 1° dold. Cil je umistén 2 metry od objektivu kamery,
pricemz ve této vzdalenosti je stfedni bod o 1,3 palce niZe.

Projde kalibrace? Velmi pravdépodobné. Bude kalibrace presna? Ani nahodou. Dlvod je ten, Ze predni
kamery v redlném svété nefunguji na vzdalenost 2 metrd, vidi na 100 metr( a vice.

1° uhel naklonu = 1.3" @ 2 metry

2 metry

Vezmeme-li stejny Uhel ndklonu 1° a extrapolujeme ho na vzdéalenost 100 metrd, stfed zdbéru kamery je nyni o 66
palcd, tedy o 5 a pul stopy nize. To znamena, Ze nase kamera mifi do vozovky jiz ve vzdalenosti 65 metrd. Kamera
bude bez problém( detekovat jizdni pruhy a systém varovani pred nelimysinym opusténim jizdniho pruhu bude s
nejvétsi pravdépodobnosti fungovat. Jak je to ale s varovanim pred Celni srazkou a automatickym nouzovym
brzdénim? Pokud by vozidlo v naSem jizdnim pruhu prudce zabrzdilo, kamera ho nemusi zachytit vcas.

-
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1° thel naklonu = 66" @ 100 metru

y.’%}# _________———
e 65 metri

< 100 metrti

\ AR 4

Totéz plati pro uhly odchylky v situacich, jako je nespravny uhel tahu nebo nespravné nainstalované celni sklo.

1° thel vyboceni = 66" @ 100 metri

< 100 metrQ

Hyundai/Kia Kalibrace

Zde je jiny pfiklad s vozidlem Hyundai nebo Kia. Auto je pfivezeno do nasi dilny ke kalibraci, kterou provedeme.
VSimnéte si ale zvlaStniho vzoru na tomto terci? Tento vzor je znamy jako terc simulatoru vozovky. Kazdy Cerny

hrana ¢erného vzoru je 950 mm nad podlahou. Kamera to vi. Také vi, Ze se jedna o dvoustupnovou kalibraci,
pricemz terc je nejprve umistén ve vzdalenosti 0-50 mm od predniho narazniku, a pokud jsme pfi nastaveni
postupovali spravné, ter¢ by nyni mél byt 1 000 mm od pfedniho ndrazniku. To, co systém béhem kalibrace dél3, j
e, Ze s védomim, Ze ¢tverce maji presné 50 mm x 50 mm, porovnava velikost ¢tvercl ve dvou vzdalenostech. V
podstaté fika: takto vypada 50 mm u predniho narazniku a takto vypada 50 mm ve vzdalenosti 1 metru. S témito
informacemi dokaze monokuldrnni kamera nyni pfesné odhadovat vzdalenost. Ale proc to nazyvaji terem
simulatoru vozovky?
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Rizeni

Béhem jizdy vozidla po vozovce.

pe

Aplikace silniéniho simulatoru

Software kamery poridi snimek cile simulatoru vozovky a zobrazi ho na vozovce pred vozidlem. Diky tomu
dokaze software kamery mnohem presnéji mérit vétsi vzdalenosti.

Byl by tento systém presny, kdybychom nedodrZovali pokyny pro nastaveni a pfipravu vozidla do puntiku?

ZkuSebni jizda by méla byt provedena po v3ech dynamickych a statickych kalibracich, ¢asto jako samostatny a
predposledni krok pred predanim nebo vracenim vozidla zakaznikovi. ZkuSebni jizda po kalibraci se provadi za icelem
potvrzeni, Ze v3e funguje podle ocekavani. Zkusebni jizda musi byt diikladna, aby otestovala viechny aspekty

-
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kazdého systému ADAS. Napfiklad pfi testovani systému
udrzovani jizdniho pruhu se nezastavujte pouze u varovani
pred vybocenim z pruhu, ale otestujte také asistenta
udrzovani v pruhu a asistenta stfedéni v pruhu. Nedélejte
chybu a netestujte pouze systém, ktery jste kalibrovali -
musite otestovat také vSechny ostatni systémy, které se
spoléhaji na senzor, ktery jste kalibrovali. Reknéme, Ze jste
kalibrovali pfedni kameru: musite otestovat nejen varovani ~
pred vybocenim z pruhu, asistenta udrZovani v pruhu a k ”'.n-z,ge
asistenta stfedéni v pruhu, ale také adaptivni tempomat, 8 \E
varovani pred Celni sraZzkou, automatické nouzové brzdéni,
rozpoznavani dopravnich znacek, detekci chodct a vSechny
ostatni funkce ADAS, které vyuZivaji data z pfedni kamery.
Jestlize chcete jit jeSté ddl, je osvédcenou praxi otestovat
vSechny funkce ADAS na vozidle, i kdyz jste je nekalibrovali.
Méli byste také zdokumentovat vykon kazdého systému,
abyste chranili svou dilnu pred pfipadnou odpovédnosti.
I-CAR ma k dispozici dobry kontrolni list pro dokumentaci
zkuSebni jizdy, ktery je k dispozici ke stazeni ve formatu
PDF po UspéSném

Dokonéeni kurzu vlastnim tempem: Pokroéilé testovani systémd
pokrocilé asistence Fidice (ADAS) po opraveé.

Nepokousejte se testovat systémy jako automatické nouzové brzdéni,
varovani pred celni srazkou a/nebo detekci chodcl pomoci skutecnych
automobilt nebo chodcl na verejnych komunikacich. Existuje Siroka
Skala speciélnich cild, které umoziuji bezpecné testovani téchto systém
na parkovisti. Mékké cile jsou vyrabény v raznych tvarech a velj 3
Nékteré jsou nafukovaci, jiné jsou sestaveny z pénovych bloig

simulovaly skutec¢né vozidlo.

PFi testovani systém( jako AEB, FCW nebo PD postupujte
OPATRNE  Pro tento Gcel jsou k dispozici mékké cile
Nafukovaci 3D automobily

Pénové panely 3D auto
mobily vyrobené z pénovych blok{

ADAS Dokumentace kalibrace

Autel nabizi nejkomplexnéjsi zpravu pred skenovanim a po skenovani v celém odvétvi, bez vyjimky.
Kombinované zpréva pred/po skenovéani mlze stacit k tomu, abyste dostali zaplaceno za kalibraci od
pojistovny nebo od zakaznika, nemusi vSak byt dostatecna k ochrané pred pravni odpovédnosti. Nastésti
existuji dal3i funkce, které vam umoznuji zpravu doplnit a pomoci tak chranit vase podnikani.

Chcete-li vytvofit spravnou zpravu pred/po skenovani, DOKUMENTUJTE VSE.
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Chcete-li vytvofit spravnou zpravu pred/po skenovani, DOKUMENTUJTE V3E.

Pridejte nebo priloZte zpravu o geometrii kol nebo predbéZnou kontrolu geometrie jako dikaz, Ze vozidlo bylo
pred kalibraci spravné sefizeno. Méli byste také pofidit snimek obrazovky, ktery potvrzuje, Ze senzor Uhlu
natoceni volantu byl kalibrovan po sefizeni geometrie kol.

Pri kalibraci predni kamery nebo predniho radaru je velmi dulezité, aby byl senzor Uhlu fizeni nastaven na 0,0°
pred zahajenim kalibrace. Poridte snimek obrazovky a pridejte obrazek do protokolu. To plati i pro jakykoliv ji
ny systém ADAS, ktery ke svému provozu vyuziva senzor uhlu fizeni.

Poridte snimek obrazovky predkondicionovani vozidla. MGze vdm pomoci ziskat zaplaceni nebo proplaceni
nakladl za doplInéni palivové nadrZe, pridani oleje nebo chladici kapaliny ¢i provedeni sefizeni geometrie kol.

Ujistéte se, Ze zachytite obrazovku, ktera indikuje Gspé3né provedeni kalibrace, a pridejte ji do své
zpravy po skenovani.

U mnoha vozidel existuji Ziva

+ Shop:— Report ID: MAXIA20230302
data PID souvisejici s kalibrac, AUTEL - T T 205032151004
jejichZz zachyceni mlze byt
uzite€né. 2021 Toyota Post-scan Report
Vehicle Information
o s s . 2021/ Toyota / Camry / A25A-FKS Odometer Reading: 45474mile
Pri fotog rafovani vozidla VIN: 4T1G11AK8MUA425672 License Plate: cvt2533

nezapomente zahrnout kalibracni Customer Information
a v o s s s , Name: --
vybaveni, jakoz i statni poznavaci

Insurance Information

znacku vozidla a/nebo VIN jako Soanner: MaxiSys S0BSEADAS ol Number: V59580401160

dalsi dliikaz, Ze se jedné o vozidlo, Version: V7.20:8.40 Repair Order Number: 95517951

které jste kalibrovali. (& System Scanned (29)

Pouil’vejte néjaky typ kontrolnl'ho 2023-03-02 14:13:46 2023-03-02 15:10:04 '

seznamu pro zkusebni jizdu po ST Galloration - Status/DTC. - Callbrated

kalibraci a pFiloZte jej k zdvérecné Engine @0 @0

zpraveé o skenovani pred/po kalibraci. S © o © 0
SRS airbag @0 @0

Ujistéte se, Ze zakaznik i technik Combination meter © o © o

podepisi vytisténou kopii zpravy. Brake @ o0 @0
Tire pressure monitor Q1 o1
Main body Q2 Q1
Driver door motor (v 1] (v 1]
Right rear door motor (V] @0
Left rear door motor Q o Q0
Passenger door motor @ 0 @0
Air conditioner Q0 Q0
Radar cruise 1 @ o @ o
Road sign assist Q0 (v ]
Wiper @ o @0
Front recognition camera (Front lighting control) Yes Q1 Yes (V1]
Occupant detection [~ ] @0
Navigation system Q 2 Q 2

AUTEL  wwwautelcom  MaxiSys 908SRADAS Page: 1/4
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Vse dokumentuijte:

Zprava z predb&zného skenovani  Zprava o
geometrii kol Snimek obrazovky senzoru Uhlu
fizeni Snimek obrazovky pokynt pro
predkondicionovani Snimek obrazovky
dokonceni kalibrace PIDs dat souvisejicich s
kalibraci

Zprava po skenovani  Vyfotografujte vozidlo,
registracni znacku, nastaveni kalibrace ZkuSebni jizda
po kalibraci

Podpis zakaznika na protokolu

Aktivovat funkce ADAS

Pred vracenim vozidla zakaznikovi je vZdy vhodné aktivovat vSechny funkce ADAS a zakaznika o jejich aktivaci
informovat. Aktivaci funkci ADAS Ize provést pomoci prepinact, tlacitek nebo vybérem jednotlivych systémf
v nabidkach na pfistrojovém panelu nebo informacné-zabavnim systému.

Dodani vozidla se vSemi aktivovanymi funkcemi ADAS je dalSim krokem k ochrané vaseho podnikani prfed odpovédnosti
za Skody. Pokud zakaznik nechce mit funkce ADAS aktivovany, ma moznost kazdou funkci sém deaktivovat.

Enable ADAS Features

* Always enable all ADAS features before releasing the vehicle
to the customer

* Inform the customer that systems are enabled
* This protects business liability

SB517mi

Lane Keeping Assist

1287 1 mi

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Prehled IA900WA

Prehled IA900WA

Kalibracni ram IA900WA je vysoce sofistikovany, ale také velmi IA900WA
intuitivni. IA900WA je vybaven fadou funkci, které pomahaiji
technikGim provadét presnéjsi a efektivnéjsi kalibrace ADAS.

IA900WA - Front

24" Touchscreen

ST | Posuvna cilova deska

Posuvna cilova deska . 4 Prava kamera

Leva kamera Cil pro samonastaveni

Posuvna laserova deska Drzak vzorkovnice

Toto je strucny prehled nékterych hlavnich hardwarovych funkci IA900WA. Nékteré z téchto funkci
prozkoumame podrobnéji o néco pozdéji v prezentaci.

Crossbar: U¢elem zakladny a véZe IA900 je drZet pri¢nik v pFesné a stabilni poloze. PFi¢nik slouzi k uchyceni

vvvvv

pokrocily kamerovy bali¢ek IA900.

Hlavni kamery: Leva a prava kamera provadéji vétSinu prace tykajici se presnych méreni pro presné u
misténi cild béhem kalibraci ADAS. Kazdy kamerovy modul levé a pravé strany obsahuje dvé kamery, které
sleduji kolové terce. Horni kamery jsou pfifazeny k zadnim kolovym terc¢lim a dolini kamery jsou prirazeny k
prednim kolovym terc¢ém. Dolni prava kamera také provadi méreni vzdalenosti ke stfedu predniho pravého
kola, pokud je to pozadovano.

Kamera vzdalenosti: Tato kamera je urcena k méreni vzdalenosti k pfednimu narazniku a pouziva se s t
ercem vzdalenosti CSC0500-08.

Samokalibracni kamera a ter¢: Samokalibracni kamera sleduje podél spodni ¢asti pri¢niku ze své polohy na
dné pravého pouzdra kamery k samokalibra¢ni cilovém terc¢i namontovanému na spodni ¢asti levého
pouzdra kamery. Tato kamera monitoruje pfesnou vzdalenost mezi pravou a levou kamerou a poskytuje
referencni bod pro presné zaméreni hlavnich kamer.

-
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24" dotykova obrazovka: 24" dotykova obrazovka je vic nez jen monitor - je rozSifenim tabletu MaxiSys Ultra
ADAS. Po pripojeni prostfednictvim aplikace pro sdileni obrazovky Ultra se dotykova obrazovka stava
druhym uzivatelskym rozhranim. Jakakoli operace provedena na tabletu Ultra se zrcadli na dotykové
obrazovce a jakakoli operace provedena na dotykové obrazovce se zrcadli na tabletu Ultra. Dotykova
obrazovka poskytuje Uplné ovladani tabletu a procesu kalibrace.

Posuvné cilové desky: Dvé desky pro upevnéni cilé jsou navrzeny pro drzeni kalibracnich tercd predni
kamery, ale mohou také bezpecné drzet prisluSenstvi, jako je dvouliniovy laser obsaZeny ve volitelném
balicku ADAS ACCESSORY. Cilové desky klouzZou na koleckach z vysokohustotniho polyetylénu, ktera se
pohybuji v drazkach na predni strané pri¢niku. Posuvné cilové desky jsou bezpecné zajiStény tfeci brzdou.

Posuvna laserova deska: Laserova deska je vicelcelovy prvek. Za prvé, deska obsahuje laser, ktery pomaha s
vystfedénim desky na stfed pfedniho emblému, na uréeny bod na snimaci nebo jiné soucasti vozidla. Za druhé,
deska je také navrZzena pro montaz kalibra¢nich pfisluSenstvi, jako je zrcadlo ACC, kalibrator dopplerovského
radaru, deska radaru Continental, deska radaru FCA nebo kalibrator no¢niho vidéni GM/VW.

Drzak desticky se vzorem: Velké desticky se vzorem pouzivané ke kalibraci pfedni kamery u vozidel VW/Audi, Alfa
Romeo, Hyundai/Kia a Subaru nebo noc¢niho vidéni u vozidel Lexus jsou upevnény na dvou sklopnych ramenech
na spodni strané pficniku.

Zadni ¢ast IA900WA

. . Vyska pFicniku - ovladani
Volantové rukojeti y P

Drzak tabletu

Sestava pro jemné doladéni pFicniku

. =l

PFicné podperné vzpéry

PFicnik skladaci mechanismus PFicna skladaci mechanika

Zapinaci/vypinaci kabel napajeni

NozZni brzdy

Jsou zadni strané IA900W se také nachazi nékolik dileZitych hardwarovych prvkd A,

VysSkové ovladani pricniku: Automatizovany, motorizovany pficnik Ize také ovladat ru¢né pomoci
tlacitek NAHORU, DOLU a Nouzové zastaveni. PFicnik se pohybuje rychlosti 50 mm za sekundu.
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Sestava jemného doladéni pfi¢niku: Sestava jemného doladéni umozZnuje pfesné nastaveni polohy pfi¢niku
vUci vozidlu prostrednictvim Uprav v osach yaw, pitch, roll a offset.

Mechanismus skladani pri¢niku: U¢elem sklddaciho mechanismu je umoZnit slozeni pfi¢niku za G¢elem
Uspory mista pfi skladovani nebo pfi pfemistovani IA900 z jednoho stani do druhého. Mechanismus skladani
pri¢niku se sklada z robustniho zavésu, zamku zabranujiciho nahodnému sloZeni a senzoru, ktery zabranuje
zvedani nebo spousténi pricniku v slozeném stavu.

PFi¢né podplrné vzpéry: Podplrné vzpéry jsou plnény plynem a zabranuji sloZeni pfi¢niku béhem skladani.

Drzak tabletu: Drzak tabletu je prakticka funkce, ktera umoziuje bezpecné
uchyceni tabletu Ultra na misté béhem pouzivani. Tablet Ize také nabijet
pomoci 12voltového konektoru na pomocném napajecim kabelu. Volitelné
je k dispozici také nabijeci dok umoZiujici bezdratové nabijeni.

Riditka: Velké madla na zadni stran& IA900 jsou uréena k presouvani a
navadéni IA900 do polohy béhem procesu kalibrace. NIKDY se
nepokousejte presouvat IA900 za pfi¢nou ty¢, mohlo by dojit k
poskozeni.

Vypina¢ ON/OFF a napajeci kabel: K dolni ¢asti sloupce IA900 je pFipojen

jednofazovy napdjeci kabel 120 V spolecné s podsvicenym vypinacem Nabijeci dok IA900
ON/OFF.

NoZni br Brzdy: NozZné ovladané brzdy pevné drzi rdm IA900 na misté, kdyZ jsou aktivovany.
Rozmeéry

S rozloZenou pritkou ma IA900 Sifku 2 670 mm (8,75 stopy). Se sloZenou prickou ma IA900 Sifku 1 240 mm
(48,8 palce) a vysku 1 995 mm (6,5 stopy) pfi snizeni na bezpecnou linii skladani.
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Vyska pFi€niku

VySka motorového pfi¢niku se pohybuje od minima 320 mm (12,6 palce) méreného ke stfedu pri¢niku po
maximum 2 190 mm (7,2 stopy).

Maximalni cilova Sirka

Maximalni Sirka cile, mérena ke stfedu posuvnych cilovych desek presunutych do jejich krajni polohy, je 2
420 mm (7,9 stopy).

Kalibrace 3 cili Honda

Maximalni Sifka terce umoziiuje provést kalibraci Honda se tfemi terci pomoci tfi ter¢ CSC0601-24-1
namontovanych soucasné. Tato operace vyzaduje zakoupeni jedné dodatecné posuvné desky terce s Cislem
dilu IA900STP a dvou dalSich ter¢t Honda CSC0601-24-2. Jedna se o skvély zplsob, jak zvySit produktivitu a
efektivitu pfi provadéni téchto kalibraci.
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Posuvna laserova
desticka

Uvolnéni pojistky
Laserova deska je vicetcelovy prvek. Vypinac
Deska obsahuje Cerveny laser, ktery
pomaha vyrovnat desku do stfedu
predniho emblému nebo na urceny
bod na senzoru i jiné soucasti vozidla.
Deska se posouva doleva nebo
doprava a pfi¢ny nosnik Ize zvednout
nebo spustit, dokud laserova tecka
neni pfesné tam, kde je potreba.
Tlacitko napajeni laseru se nachazi
vlevo nahore na desce, za ikonou
napdjeni. Laser je napajen dvéma

PfisluSenstvi pro montaz

Prihradka na baterie e N

Baterie AA jsou bezpecné uloZeny v pfihradce na baterie. Deska je také navrZena pro montaz kalibracnich
prisluSenstvi, jako jsou zrcadlo ACC, kalibracni radar Doppler, deska radaru Continental, deska radaru FCA
nebo kalibracni pfistroj no¢niho vidéni GM/VW.

Ridici jednotka Android

Ram IA900WA je fizen fidici jednotkou na
platformé Android umisténou tésné nad
pri¢nik . Na pfedni strané Fidici

jednotky se nachazeji t¥i LED LEDs
indikatory pro napajeni, Wi-Fi a Vykon Fidici jednotka
Wi-Fi

pfistup k internetu . Kdyz je IA900
zapnuty, LED indikator napajeni
sviti Cervené, zatimco se fidici
jednotka spousti a provadi interni
autotest . Po dokonceni,
kontrolka napajeni sviti zelené&. Kontrolka Wi-Fi
sviti Cervené, dokud neni navazano spojeni
mezi IA900 a tabletem MaxiSys Ultra. Poté, kdyz
je sitové pripojeni

je navazano mezi fidici jednotkou IA900 a mistnim Wi-Fi routerem, kontrolka sité zméni barvu z Cervené na
zelenou, coZ signalizuje dostupnost pfistupu k internetu.

-

Internet




Prehled IA900WA

Drzak desky vzoru

Pod pfi¢nikem jsou dvé sklopné ramena

pro upevnéni velkych kalibracnich tabuli

pouzivanych ke kalibraci predni kamery

vozidel VW/Audi, Alfa Romeo,

Hyundai/Kia a Subaru nebo noktovizoru Vzor
vozidel Lexus. drzak desky

i i)
» g —
Ramena se skladaji doll jednotlivé a jsou plné
vysunuta stazenim spodni ¢asti ramene dol0.
d _ - b
Sklopeny -
L=
Q—E dis
o =
By
PIné vysunuty
Z B it

Posuvna cilova deska

Dvé posuvné montazni desky pro kalibra¢ni
terce jsou navrzeny pro uchyceni
kalibracnich tercl predni kamery, ale
mohou také bezpecné uchytit prisluSenstvi,
jako je 2-liniovy laser obsazeny v ¢ Magnety
doplrikovém balicku ADAS ACCESSORY. >
Kalibracni terce a pFisluSenstvi jsou na
montazni desce presné ustaveny pomoci
obrobenych ocelovych kolik(. Terce jsou na
misté udrzovany dvéma trvalymi magnety. B
Bezpecnostni lanko je pfipnuto k haku na
zadni strané terce, aby se zabranilo jeho
nahodnému padu.
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Prehled IA900WA

Kola z HDPE

Cilové terce klouzi na koleckach z vysokohustotniho
polyetylenu, ktera se pohybuiji v drazkach na celni
strané pricky. Posuvné cilové terce jsou bezpecné
zajiStény treci brzdou, ktera se uvolni stlacenim
dvou zalozek k sobé.

Posuvna cilova deska je polohovana pomoci
stupnice a ukazatele. Ozubené hrany cilové
desky zapadaiji do velkych vzorovych desek a
zajistuji je na misté.

770 760 750 740 730

N " s H:V 0
Mechanismus skladani pFi¢niku ‘ (T T

Ucelem skladaciho mechanismu je umoZnit sloZeni pri¢niku za
Ucelem Uspory mista pfi skladovani nebo pfi premistovani IA900
z jedné pozice do druhé. Skladaci mechanismus pfi¢niku se
skldda z odolného zavésu, zamku zabranujiciho ndhodnému
sloZeni a senzoru zabranujiciho zvedani nebo spousténi pfi¢niku

v jeho sloZzeném stavu.

Chcete-li odemknout skladaci mechanismus, otocte zajiStovaci
knoflik proti sméru hodinovych rucic¢ek, dokud neni pIné vysunut.




Prehled IA900WA

Poté stisknéte knoflik dold, abyste uvolnili zdpadku. Jakmile je zdmek uvolnén, pri¢nik Ize bezpecné slozit.

’lhf ozt oy Oy

Bezpecnostni preloZeni

Poznamka: Nepokousejte se sklopit pri¢nik, pokud neni viditelna bezpecna znacka sklopeni. Pokud tato znacka
neni pfi sklopeni pricniku viditelna, kamery mohou narazit do zakladny rdému a zpUsobit jejich poskozeni.

DO NOT FOLD BELOW
THIS MARK

EMERGENCY

v

Kdyz je pfi¢nik zvednut do prodlouZzené polohy, zdpadka na
skladacim mechanismu se automaticky zajisti, aby udrzela
pri¢nik v prodlouzené poloze. Otocte zajistovaci knoflik po
sméru hodinovych rucicek, abyste aktivovali pojistku a
zabranili ndhodnému uvolnéni pFicniku béhem pouzivani.
Poznamka: Zajistovaci knoflik nepfetahujte. K Uplnému zajisténi

bezpecnostniho mechanismu staci otocit knoflikem o jednu az
dvé otacky. Dalsi utahovani pricnik nepfitdhne pevnéji.
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Plynova vzpéra, ktera je pfipojena jak
ke stacionarni ¢asti pricniku, tak k ¢asti,
ktera se sklada. Vzpéra zabranuje prilis

vy

rychlému poklesu pfi¢niku.

Mechanismus jemného doladéni

9%

PFicnik IA900 je pFipojen k sestavé
jemného nastaveni, ktera umoznuje
upravit polohu pfi¢niku a pfipojeného
kalibra¢niho terce. Moznosti nastaveni
zahrnuji vyboceni (yaw), naklon (pitch),
natoceni (roll) a posun doleva/doprava.

Yaw - Nastavte rdm kolmo na osu tahu vozidla Levy/Pravy posun -
Vystfedte ram na osu tahu vozidla Naklon - Vyrovnejte ram

zepredu dozadu
Roll - Vyrovnejte rdm ze strany na stranu

Upravy

Yaw

Yaw je rotace pficniku kolem jeho svislé
osy. Nastaveni yaw méni thel pfi¢niku
vUci vozidlu. Nastaveni yaw se pouZziva k
tomu, aby byl pficnik kolmy k ose tahu
nebo rovnobézny s hnaci ndpravou, a

9%

tim byl pfi¢nik vyrovnan vici vozidlu.

/ .
(72

7~ \NT " TERGENCY UB BOWN,
4

e — Vlevo-Vpravo

Left/Right

Yaw je rotace pricné tyce kolem jeji svislé osy

-



Prehled IA900WA

Knoflik nastaveni staCeni se nachazi v levé dolni asti sestavy jemného doladéni. Nastaveni staceni je
obvykle pfed kalibraci vynulovano nebo vystfedéno zarovnanim dvou Cervenych car.

Vlevo-vpravo (Posun)

Offset je poloha stfedu pFi¢né listy vzhledem k samotnému rdmu. Upravou hodnoty Offset se pfi¢na lista posune
doleva nebo doprava od stfedu. Nastaveni Offset vlevo/vpravo slouzi k vystfedéni pri¢né liSty na osu tahu vozidla.

Offset je poloha stredu
pFicniku vaci
ram samotny

Knoflik nastaveni odsazeni Vlevo/Vpravo se nachazi v pravé dolni ¢asti sestavy jemného nastaveni. Odsazeni Ize nastavit
az 50 mm vlevo nebo vpravo od stfedu. Nastaveni odsazeni je pred kalibraci obvykle vynulovano nebo vycentrovano
zarovnanim dvou Cervenych €ar. Pfed samotnym nastavenim je nutné odsazeni odemknout zdviZzenim zajiStovaci packy.
Po dokonceni nastaveni knoflik nezapomernite zajistit, aby nedoslo k pohybu pficné tyce.
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Sklon

vy

Pitch je rotace pfi¢niku kolem jeho pficné osy.
Nastaveni sklonu (pitch) méni naklon pFi¢niku
dopredu a dozadu. Nastaveni sklonu slouzi k

vyrovnani pfi¢niku nebo ke kompenzaci nerovné
podlahy.

Knoflik nastaveni naklonu se nachazi v levé
horni ¢asti sestavy jemného doladéni.
Nastaveni ndklonu je obvykle pred kalibraci
vynulovano nebo vystfedéno zarovnanim dvou
Cervenych ukazatell s bilou ¢arou.

|

////I///II/IIII/IIIIII(IIIIHIIHHllllI'lIII||IllllHI|l||I||ll\\l|\l\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

50 40 30 20 7105000

Naklon je otoceni pFicniku

kolem jeho pFi€né osy

ff'ﬁ"“”*‘“
yebitch |

v



Prehled IA900WA

Roll

Roll je rotace pfi¢niku kolem jeho vodorovné osy. Nastaveni rollu méni naklon pfi¢niku ze strany na stranu.
Nastaveni rollu se pouZiva k vyrovnani pri¢niku nebo ke kompenzaci nerovné podlahy.

Naklon je rotace
pFicnik na své vodorovné ose

Knoflik nastaveni ndklonu se nachazi v pravé horni Casti sestavy jemného doladéni. Nastaveni naklonu je
obvykle pfed kalibraci vynulovano nebo vycentrovano zarovnanim bilé ¢ary na ¢erveném indikatoru s obé
ma bilymi ¢arami na mechanismu jemného doladéni.

Naklon/Roll Urovné

~7

Urovriové libely jsou umist&ny na sestavé jemného nastaveni, aviak nesmi byt pouZity k vyvaZeni pFi¢né tyce.
Libely jsou uréeny vyhradné pro pouZiti pfi kalibraci vnitfniho digitalniho senzoru naklonu.
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Uroveri Vyska ténu
naklonéni

s s

Vyska pficniku - ovladani

Na zadni strané sloupce IA900 se
nachazeji tfi tlacitka. Jedna se o ovladaci
prvky vysky pri¢niku. Tlacitka NAHORU a
DOLU, jak nazev napovida, slouzi k
ruénimu zvedani nebo spousténi
motorického pFi¢niku. Cervené tlacitko je
tlacitko nouzového zastaveni.

Nouzové zastaveni

Nouzové tlacitko Stop se pouZziva k
zastaveni pohybu pFi¢niku, kdyZ je vySka
pricniku automaticky Fizena softwarem
IA900. Stisknutim nouzového tlacitka Stop
dojde k zastaveni pfi¢niku

P okamszité Y @nd Pzabranit pficniku
od pogygu, 010 ud neni nouzové zastaveni deaktivovdno. Chcete-li deaktivovat funkci nouzového zastaveni, otocte
knoflik 0 90° ve sméru hodinovych rucic¢ek a uvolnéte jej.
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Drzak tabletu

Drzak tabletu, umistény na zadni strané sloupu
IA900, slouzi jako praktické ulozisté pro tablet
MaxiSys Ultra béhem procesu polohovani ramu.
Drzak tabletu, namontovany mezi ridicimi
madly, umoZniuje pohodIné sledovani obrazovky
nastaveni kalibracniho ramu pfi navadéni IA900
na misto.

Napdajeci kabel pomocného
napajeni

Tésné pod drzakem tabletu, na pravé strané sloupu,
se nachazi port DC Out s pFistupem pro 12 voltd i 24
voltl. Pfi pouziti s externim napajecim kabelem
délky 2 550 mm tento port dodava napajeni 12 voltl
prostfednictvim modrého kabelu DC OUT 12V a
napajeni 24 voltl prostfednictvim Cerveného kabelu
DC OUT 24V. Externi napajeci kabel dodava napajeni
kalibra¢nim pfislusenstvim, jako je kalibracni box
Doplerova radaru (24 voltd) a General

Motory/Volkswagen kalibrator no¢niho vidéni (12 voltd). Kabel 12 voltl se také pouziva k nabijeni tabletu MaxiSys
pfi uloZeni v drzaku tabletu.

UPOZORNENT: PFed vyjmutim tabletu z drzaku tabletu a odchodem od n&j nezapomerite odpojit nabijeci
kabel od tabletu Ultra. MUZe dojit k poskozeni nabijeciho portu tabletu Ultra.

DC OUT 12V/24V

Only forAutel Products

& &,

Volitelna nabijeci stanice

Jako volitelné pfislusenstvi je k dispozici
nabijeci dok IA900, ¢islo dilu IA900DOCK, ktery
zajiStuje pohodIné a bezpecné bezdratové
nabijeni vaseho zafizeni MaxiSys Ultra nebo
Ultra ADAS. Nabijeci dok IA900 je pfimou
nahradou za stavajici drzak tabletu.
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Dotykové porty

Na levé strané sloupce IA900, pFi pohledu zezadu, se nachazeji tfi porty pro 24" dotykovou obrazovku. (Kabely jsou
odpojeny pro prehlednost.) Port 20V DC out napaji dotykovou obrazovku. Port USB prendasi dotykovy vstup z
obrazovky do Fidici jednotky Android. Port HDMI prendasi videosignal z Fidici jednotky Android na dotykovou
obrazovku.

IA900 Sloupec 24" Touchscreen

Vyskova l
aserova sonda

Vlevo na sloupu se také nachazi laserové zafizeni pro méreni vysky. Ujistéte se, Ze otvor v zakladné IA900
neni ni¢cim blokovan, aby bylo zajiSténo prfesné méreni vysky.




PoloZky udrzby

PoloZky udrzby
Namazat loZiska vodici liSty

Aby byla zajisténa dlouha Zivotnost a bezporuchovy provoz vaseho IA900WA, je tfeba pravidelné provadét
dvé udrzbové ukony. Prvnim je mazani vodicich list. Dvé maznice typu Zerk jsou viditelné skrz mezeru na
obou stranach sloupu IA900. Kazdych Sest mésicl pridejte mazivo do obou maznic, ¢imz provedete mazani
obou vodicich list, a poté pIné zvednéte a spustte pricnik, aby se mazivo rovhomérné rozdistribuovalo.

Namazat zdvihaci fetéz

Déle kazdych Sest mésicli namazte
oba zdvihaci Fetézy sprejem proti
korozi.

ferelerelc e ccclc o(c c(c c(

m PFi mazani zdvihacich fetézl snizte pri¢nik na minimalni vysku, aby bylo pres mezery
ve sloupu pfistupné co nejvétsi mnoZstvi Fetézu.
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V pfipadég, Ze jste na telefonu s technickou podporou Autel ADAS a FeSite mozny problém s kamerou, je
dllezité porozumét rozlozeni ¢islovani kamer IA900WA, aby bylo zajisténo presné odstranovani zavad. Pozice
kamer jsou urceny pohledem celné ke kalibracnimu ramu IA900.

Leva kamera €. 3 Prava kamera #2

LR
LF

RR
¢ RF

Leva kamera #1 Prava kamera #0

Vzdalenostni kamera #5 Samokalibra¢ni kamera €. 4

Strana 88

Na pravém konci pfi¢niku jsou tfi kamery - kamery 0, 2 a 4.
Kamera vpravo dole #
Kazmera vpravo

nahore # Kamera pro

automatickou kalibraci #4

Na levé strané pficniku jsou dvé kamery, kamera 1 a kamera 3.

Kamera vievo dole €. 1
Kamera vlevo nahov¥e €. 3

Na pfi¢niku je uprostfed nahofe namontovana jedna kamera, kamera 5.

Vzdalenostni kamera €. 5



Pripojeni IA900WA

Pripojeni IA900WA

V tomto bodé musime pfFipojit tablet MaxiSys Ultra
ADAS k fidici jednotce IA900WA Android. Toho
dosdhneme tak, Ze nejprve navazeme Wi-Fi spojeni
mezi tabletem Ultra a jednotkou IA900 a poté
nakonfigurujeme pfistup k siti pro jednotku IA900
pro pfistup k internetu. Pokud si vzpominate,
MaxiSys Ultra je vybaven dudlnim Wi-Fi: jeden
Wi-Fi radio je vyhrazen pro komunikaci mezi
tabletem MaxiSys a VCI a druhy Wi-Fi radio slouzi k
pripojeni k Wi-Fi vasi dilny a zajiStuje pfistup k
internetu.

PFi spole€ném pouzivani zafizeni Ultra a IA9000 se druhy Wi-Fi radio modul nyni pouZziva k pfipojeni zafizeni
Ultra k IA900. Poté se pomoci tabletu Ultra provede sitova konfigurace, ktera pripoji IA900 k Wi-Fi siti ve vasi

dilné. Tablet Ultra nyni pouziva IA900 jako bezdratovy pristupovy bod pro pfistup k internetu.

Pro navazani spojeni kliknéte na nastaveni v nabidce MaxiSys Job, poté vyberte ADAS & Aligner Settings .
Nejprve navazeme spojeni mezi Ultra a IA900 kliknutim na Calibration Frame Connection .

B e
I A I Language

Printing Settings

Report Settings

' Push Notifications

%9 Auto Update

Nastaveni ADAS a zarovnavani

I ADAS & Aligner Settings
m—

! ! Vehicle List
EVDiag Box Settings
« A & n

Ujistéte se, Ze prepinac Wi-Fi IA900WA je
zapnuty, poté kliknéte na sériové cislo
vaSeho IA900 s pfedponou ADAS.

ADAS & Aligner Settings

'n- Common Settings

1 calibration Frame Connection
Network Configuration
Update

®; Maintenance & Service

Not Connected >

= . &
w1 Wheel Alignment Software Settings >
n SN U T TV V-
m Settings - Calibration Frame Connection Refresh
I [.\I Language T
Printing Settings
Devices Scanning...
=
Report Settings

IA900WA Wi-Fi

& Sériové cislo

i Auto Update

o T —
g ADAS & Aligner Settings
_

M Vehicle List
m EVDiag Box Settings

=% ADAS-S518N1501240

Tap to connect or disconnect

o

Not Connected
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Pripojeni IA900WA

M) Settings -« Calibration Frame Connection | Refresh
@ Unit
e (o) T

Jakmile je toto pFipojenl’ navazano , the PN g seings

obrazovka zobrazi Ultra a IA900 Devices

j Fi i m Report Settings

jsou prlpo]eny . IA900WA Wi-Fi m

m Push Notifications 2% ADAS-S518N1501240 Connected PFipojeno

” Auto Update

% ADAS & Aligner Settings

Vehicle List

Tap to connect or disconnect

EVDiag Box Settings

®© @ W vae 8 @

Note

The calibration frame is connected. Do you want to turn
on the screen projection? (If the projection failed, check if
the screen sharing application is opened or try to connect
manually)

Zobrazi se vyskakovaci okno s dotazem, zda chcete zapnout

projekce obrazovky, také nazyvana sdileni obrazovky nebo
Sdileni obrazovky .

Donit show again

No

A

Calendar Camera Sound Recorder Calculator Adobe Acrobat

ul . g r_\T_I Sdilet obrazovku

ScreenRecord Gallery. Downloads Personal Center Share Screen

Prejdéte na druhou stranku
Aplikace Android obrazovka a kliknéte na
Sdilet obrazovku .

Share Screen
Device Main frame Display screen
control unit
Share Screen DiiaR Zapnuti/Vypnuti
Zapnéte funkci Sdilet obrazovku kliknutim
prepinac¢ ON/OFF .
Share Screen @ %
Device Main frame Display screen
« /h\ control unit
Share Screen [ on @)

Available device(s)
ADAS-S518N1501240 Sériové Cislo Not connected

Sériové Cislo vaseho IA900 se zobrazi. Kliknéte
na sériové &islo pro pokracovani.

Stop Searching




gastaveni

Prejdéte zpét do Nastaveni a
ADAS a nastaveni zarovnani . Nyni kliknéte

e

o Konfiguraci sité .

Device name:ADAS-S518N1501240
Zkontrolujte vychozi Set as default

“Comet”  PFipojit

Share Screen

/ ADAS-S518N1501240

Avallable devie(s)

ADAS-S518N1501240

Nastaveni

[ p= |

Pripojeni IA900WA

Dal3i vyskakovaci okno se zeptd, zda chcete nastavit tento IA900

jako vychozi. ZaSkrtnéte policko a poté
Kliknéte: PFipojit.

Lo Kdyz se sdileni obrazovky pfipoji
comects je navazano , @ Modry check mark in-
pripojen k

Sdileni obrazovky aplikace .

ADAS & Aligner Settings

ﬂ Common Settings >

Nastaveni ADAS a zarovnani

m Push Notifications
m Auto Update

%3 ADAS & Aligner Settings

Eﬂ Vehicle List
{i EVDiag Box Settings

: Country/Region Code

m System Settings

1= Calibration Frame Connection ADAS-S518N1501240 >

b

@ Update >
{+\— Maintenance & Service >
- " N

3 Wheel Alignment Software Settings >

Network Configuration Konfigurace sité

= Report Settings

n Push Notifications
g Auto Update

i35 ADAS & Aligner Settings
m Vehicle List

EVDiag Box Settings

3 o

& Your device has been bound to the ADAS frame.

0 Settings - metwork Configuration

© Connected Wi-Fi: Home_5 (connected)

Wi-Fi:

Password:

Ve Wi-Fi rozeviracim seznamu vyberte SSID Wi-Fi
sité, ke které se chcete pfipojit. V pfipadé potreby
zadejte heslo Wi-Fi do pole Heslo a kliknéte na:
PFipojit. Kliknutim na tlacitko zpét se vratite do
nastaveni ADAS a Aligneru.
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Nastaveni ADAS

M  Settings ADAS & Aligner Settings
Report Settings
. .r ~ s - - Obecna nastave| Common Settings
Existuji dalSi nastaveni, ktera
se vzta huj|’ na kalibraci ADAS. [~ — 1~ calibration Frame Connection ADAS-S518N1501240 >
Kliknéte na common settings° @ Network Configuration Home_5(connected) >
15 ADAS & Aligner Settings
7 , Upd.
Poznamka: Tato nastaveni i @ vt
nemeénte, pOkUd plné nerozumite .- & Maintenance & Service

dostupnym moZznostem nebo vas
k tomu nevyzval technicky tym
podpory Autel. 2 system settings

3 oo

=
Country/Region Code Wheel Alignment Software Settings

Your device has been bound to the ADAS frame.

m Settings -« Common Settings

=
Report Settings

VétSina nastaveni uvedenych zde je specificka pro Unit Settings >

nastaveni geometrie kol, s vyjimkou Vybrat typ svorky.

n Push Notifications

= Graphical Result Display Setting Camber-=Caster- 5

i’ Auto Update Hos
Zvolte typ SVOrky Select Clamp Type Tire clamp >
g, AUAS s Algnen sewngs
Connect Tread Measuring Tool >
"-]|4 Vehicle List
— . . Select Tire Pressure Measuring Device >
{! EVDiag Box Settings
Select Height Measuring Tool Tape measure
Country/Region Code 4 4 B
0 Settings « Select Clamp Type Benz Chassis Level Measuring Hand-held o
m System Settings Tool Inclinometer

Report Settings

m Absi Beep Setting >

@A N ovae &

n Push Notifications

“w Auto Update

= o .
= AADAS & Aligner Settings
Rim clamp Tire clamp
Vehicle List Upinky rafka )

EVDiag Box Settings

Country/Region Code
m System Settings
m About

Rafkové svorky

Zde mUzete zménit vychozi nastaveni ze standardnich
Celistovych upinacd na volitelné pneumatikové upinace,
€. dilu CSC0500-17. Vybér této moznosti vyzaduje
kalibraci pneumatikovych upinacl a tercika.

Svorky pneumatik, €. dilu CSC0500-17

.



Nastaveni ADAS

Kalibrace upinéni rafku je souc¢asti nabidky Udrzba a servis. Tento kalibraéni proces se provadi pomoci
kalibrac¢ni pripravky CSC0500-10 nebo vozidla.

Kalibracni pripravek se svorkami pneumatik

L’] d riba a servis Maintenance & Service
Report Settings
m Inclination Sensor Calibration >
Push Notifications
[ | Aligner calibration >
T’ Auto Update
[ Wheel clamp target calibration Kalibrace terce kola pomoci sverky
= ADAS & Aligner Settings
Accuracy check >
-—1|5 Vehicle List
= . . Other Checks >
{! EVDiag Box Settings
Calibration record report >
Country/Region Code :
. Accuracy check interval Six months >
® J| System Settings
m o Target cleaning interval >
t Settings ADAS & Aligner Settings
Report Settings
0 Common Settings >

n Push Notifications

Calibration Fi C ti ADAS-S518N1501240 > . . .
() " s FamaiGomnectkn Nastaveni ADAS & Aligner je

““w Auto Update

Nastaveni ADAS a zarovnavani E T — & Network Configuration Home_5(connected) > také mistem, kde m.uzete
=2 ® vpa , zkontrolovat aktualizace
pdate . wr ge s
=T vehiteist firmwaru pro Fidici jednotku
£ Maintenance & Service > IA900 Android a kamery.

EVDiag Box Settings

Country/Region Code E Wheel Alignment Software Settings >

m System Settings

Y Your device has been bound to the ADAS frame.

m About
m Settings -« Update
Report Settings
m Push Notifications Il:" ((((('@“»» T
“iw Auto Update ’ bevi ’
4 4 v . ~ ~ 7 evices
VAROVANI: Pockejte, az na tabletu Ultra obdrzite -
oznameni, Ze aktualizace je dokonlena, neZ tuto
obrazovku opustite. NepferuSujte proces 20 venict ist
aktualizace, neopoustéjte obrazovku aktualizace =
a nevypllnejte ra’m IA900 béhem aktualizace- EVDiag Box Settings ADAS camera system version: V01.06.00_V01.06.00_V1.02
MUzZe dO_] it k trvalému p0§k02en|' kamery. EE The software is already the latest version
m System Settings
m About
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Proces kalibrace ADAS

Nyni je Cas vyuzit vSe, co jsme se dosud naucili, a ADAS :
aplikovat to na kalibraci ADAS. Software MaxiSys . sl
ADAS poskytuje podrobné ilustrované pokyny s Kalibrace M k- (.1
presnymi specifikacemi, aby byly i ty nejslozit&jsi ’ olo o

Proces

kalibrace snadné a efektivni.

ID vozidla

Vyhledejte 16-pinovy diagnosticky port OBD-II a
pripojte k nému diagnosticky kabel MaxiSys V2.0.
VCI by mélo pipnout a kontrolka napajeni se
rozsviti zluté, cozZ indikuje dostupnost 12V
napajeni i uzemnéni na diagnostickém portu. VCI
provede interni autotest trvajici 15-20 sekund, po
kterém se kontrolka napajeni VCI rozsviti zelené.

Pokud kontrolka napajeni VCI nezacne svitit po
pripojeni VCI k diagnostickému portu vozidla:

Zkontrolujte pFipojeni diagnostického kabelu k
portu OBD-II  Zkontrolujte pFipojeni
diagnostického kabelu k VCI

Zkontrolujte ohnuté piny na konci diagnostického
konektoru diagnostického kabelu Zkontrolujte
ohnuté piny na konektoru oznafeném ,vehicle" na VCI

Zkontrolujte piny 4, 5 a 16 OBD-II portu vozidla aby se ujistili, Ze nejsou po3kozeni a jsou pIné usazeni
Otestujte pfitomnost 12voltového napajeni na pinu 16 OBD-II
konektoru Otestujte uzemnéni na pinech 4 a 5 OBD-II konektoru

S MaxiSys Ultra ADAS zapnutym, VCI znovu zapip4, kdyZ bude navazano spojeni mezi VCI a tabletem.
Kontrolka napdjeni VCI se rozsviti barvou odpovidajici typu pFipojeni.

LED vypnuta - VCI se nepfripojilo k tabletu

Cyan - VCI je pfipojeno k tabletu bezdratovée
pres Wi-Fi. Modra - VCI je pFipojeno k tabletu
bezdratové pres Bluetooth. Zelena - VCl je
pfipojeno k tabletu Ultra kabelem USB.

Zluta - Bezdratové pFipojeni mezi tabletem a VCI je
slabé nebo je VCI pfilis daleko od tabletu. Vice nez
50 m pro Wi-Fi a vice nez 100 m pro Bluetooth.

Zapnéte zapalovani vozidla do polohy ON pfi vypnutém motoru.

3 AuTEL



Proces kalibrace ADAS

MaxiSys Ultra ADAS by mél automaticky identifikovat znacku vozidla a identifikacni ¢islo vozidla (VIN). Jsou
vam k dispozici tfi moZnosti podle toho, jak chcete pokracovat.

Diagnostika a kalibrace ADAS - Bilé auto v modrém kruhu.
Vzdaleny expert - Bilé auto a mrak v azurovém kruhu. Servisni
funkce - Bilé auto a technik v oranZovém kruhu.

Chcete-li provést predbézné skenovani a kalibraci ADAS, dotknéte se tlacitka diagnostiky .

Vehicle detected

=

55SWF4JB6GU108701

Mercedes-Benz

Servisni funkce
]

A B vewr = & 0DO = Sexize

Predskenovani
Vybrat typ testu Select Test Type

Stand-alone Diagnostics

Zobrazi se vyskakovaci okno s ndzvem: Vybrat typ testu . e ©
Zadejte Cislo opravarenské zakazky nebo jedine¢né ¢islo i o S

. . . J , PR RS Zadeite gislo objednavky opravy
nazev do datového pole Opravarenska zakazka . Zadani cisla
opravarenské zakazky vam umozni propojit tuto sluzbu s —
fakturami nebo opravarenckymi zakazkami vaSeho systému
spravy dilny . Také vam umozni vyhledat tuto servisni udalost,
pokud budete potfebovat znovu vygenerovat zpravu pred
skenovanim a po skenovani k pozdé&jSimu datu .

Pokud chcete preskocit predb&zné/zavérecné
skenovani, vyberte moZnost Stand-Alone Diagnostics . vaw

Obrazovka skenovani zavad zobrazuje vSechny elektronické Fidici jednotky (ECU), které byly dostupné v dobé, kdy bylo toto vozidlo vyrobeno.
Skenovani zavad pristupuje k jednotlivym ECU nebo je ping-uje, aby zkontrolovalo, zda je ECU pfitomna a zda jsou pfitomny néjaké diagnostické
kédy zévad (DTC). Dostupné ECU jsou zobrazeny v jednom ze dvou formatQ: Zobrazeni topologie nebo Zobrazeni seznamu.

Zobrazeni topologie zobrazuje systémové rozlozeni fidicich moduld a také vztahy mezi vozidlovymi systé
my. Od pocatku roku 2000 jsou vozidla vybavena siti Controller Area Network neboli architekturou CAN,
vyvinutou za Ucelem zjednodusSeni a snizeni sloZitosti kabelaze ve vozidlech tim, Zze umoznuje vice ECU

e

komunikovat navzajem pres jednu sit. ECU jsou propojeny kabelazi, avSak jsou seskupeny dohromady
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na zakladé jejich pozadované rychlosti datové komunikace. To je zde zobrazeno rliznobarevnymi liniemi, které
propojuji fidici jednotky ECU. Kazda z téchto linek je samostatna podsit neboli BUS v rdmci celkové sité fidicich

prvkd (CAN).

Mercedes-Benz
V5.30

Mercedes-Benz > Automatic selection > Pre-Scan

2B3 control unit

88 Hot functions

7 Programming/
e Customization

%=% Retrofit

=B Vehicle profile

VIN: 55SWF4JB6GU108701
Pre-test: MERCEDES1
Info: Benz/205.048 - C 300 Sedan

O P - @
@& vews 15.2V
logy List K]
@ Not scanned B Pass W Fault @ No response
‘”‘zmuzm/-
\m! = e P
&= == =
= e ==
=3 =
= =3
= = =)
=B 3 = &3
=3
== CAN C1 CAN S2 Etherne == CAN HMI CANB CANK == MOST = CAN A CANH = CAN L == CANC
CAND — = Flex E CAN PRE - CAN AMG
Remote Quick
Report
Expert P Erase

Zobrazeni seznamu zobrazuje dostupné fidici jednotky v jednoduchém seznamu s ndzvem Fidiciho modulu a identifikatorem EC
U vozidla. Skvélou funkci zobrazeni seznamu je, Ze vSechny systémy ADAS jsou oznaceny modrym pfiznakem ADAS.

ADAS

V1.30

ADAS > Post-Scan

[E]# Post-Scan

£B control unit
".f_: Wheel alignment
@ ADAS calibration

=B Vehicle profile

VIN: WAUZZZAG7EN154321
Post-test: AUDI26504

Info: Audi/Audi A7 USA/CAN 2018>/
Sportback

== S « B
System List

1

01 - Engine Control Module 1

02 - Transmission Control Module
03 - Brakes 1

06 - Seat Adjustment Passenger Side
09 - Central Electrics

OE - Media Player Position 1
13 - Adaptive Cruise Control
15 - Airbag

16 - Steering Column Electronics

Remote

Expert 1 Report

®

=

& vcp

Not scanned
Not scanned
Not scanned
Not scanned
Not scanned
Not scanned
Not scanned
Not scanned

Not scanned

Quick
Erase

ER 127V
@
nmp
nmp
nmp
nmp
nmp
nmp
nmp
nmp

nmp
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Mercedes-Benz ao 2 ¢, .é, @ B Lg
Mercedes-Benz > Automatic selection > Pre-Scan @& vaw [3152v
Tato Seda zalozka pfipevnéna k bo¢nimu menu List @
umoznuje skryt menu a poskytnout tak dalsi — LLES L
prostor na obrazovce pro zobrazeni ECU. _—
iss Hot functions ’—
|
= =3 HEE =
= HESR = Em
=1 I | o B ]
= R = =
=3 =3 3
3 £ 8 = =
= = [ =]
\I;/sligcedes-Benz Qh :’; Q % @ B Lg
isicedasinenz A iomaticieslection 7 Bre Scan) & e Bl —CANC1 CANS2 Ethe = CAN HMI CANB CANK  ==MOST | ==CANA CANH |==CANL ==CANC
—— — - e

- e ———— sscutos7or ”
ot . - ceoes Remote Quicl Enter
Jo.048 - ¢ 300 Seden Expert Report | Erase | System | =

- I W -]
= o I
=3 =R == =
HE=m e )
= HEEm == =3
= =3
B CD e ] . L, - , ,
3 e == =3 Predskenovani se spusti stisknutim modrého
tlacitka Fault Scan.
e Zahéjit predb&zné S ESC

skenovani
] oo (V] @& Bd vemw

Customer information

*VIN: 55SWF4JB6GU108701

Customer

information |Eric ‘ [Smith

*Technician George

*Year [201 6‘

*Make Mercedes-Benz

*Model 205.048 - C 300 Sedan

Vyskakovaci okno poZaduje dalSi informace
*License plate o zakaznikovi pro zpravu pred skenovanim.
“odometer 128941 ‘ Néktera pole jsou vyplnéna automaticky,
povinna pole jsou oznacena Cervenou
hvézdickou a néktera pole jsou nepovinna.

Zobrazeni topologie zobrazuje elektronické Fidici jednotky nasledovné:

Modra — ECU nebyla naskenovana

Zelena — ECU bylo naskenovano a nejsou pritomny zadné DTC Oranzova — ECU bylo naskenovano
a jsou pritomny DTC Seda — Byl proveden pokus o naskenovani modulu a ECU bud neni p¥itomno,
nebo nereaguje
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Topologické
zobrazeni

Mercedes-Benz - Q = @
V5.30 | b = \ ¢ a Lg
Mercedes-Benz > Automatic selection > Pre-Scan & vy 15.2v
Topology List DTCs: 3 100% (4
B Notscanned EM Pass M Fault @ No response
L 0BD 3/11/12/13/8.

DMRL

2
H

E

N
©

== CAN C1 CAN 82 Etherne == CAN HMI CANB CAN K - MOST == CANA CANH == CANL = CANC CAND —K
== Flex E CAN PRE == CAN AMG

VIN: 55SWF4JB6GU108701

Pre-test: MERCEDEST Remote Quick Enter
Info: Benz/205.048 - C 300 Sedan Expert H Report 1 Erase Fault Scan

{ | { System

Seznam
ADAS O < = @)
Vv1.30 = | Uy Q = @ a 'vg
ADAS > Manual selection > Pre-Scan @& vcb 12.6V
I SYStem st - - @
1 13 - Adaptive Cruise Control LSl Fault]1 1
2E3 control unit P =3 M @ . -4 )
C110300 Adaptive cruise control sensor misadjusted static
:'_{: Wheel alignment P . i
2 6C - Camera System Rear View E3 rault)1 nmp
@ ADAS calibration Y @ \ )
C11007 Alarm triggered by door contact switch - rear right static
=8 Vehicle profile
3 01 - Engine Control Module 1 Pass | No fault | nmp
4 02 - Transmission Control Module Pass | No fault nmp
5 03 - Brakes 1 Pass | No fault nmp
6 06 - Seat Adjustment Passenger Side Pass | No fault | =y
7 09 - Central Electrics Pass | No fault | =
VIN: WAUZZZ4G7EN154321
Pretest: 1 Remote Quick Enter
fo: Audi/Aud > Fault Scan
o AudA A7 USA/CAN 201/ { Expert 1 Report | \Emsey | | | System | | ESC

QDO T T3pug1842




Proces kalibrace ADAS

V zobrazeni seznamu druhy sloupec zobrazi modrou vlajku ADAS pro kazdou ECU s funkci ADAS. Treti
sloupec identifikuje stav ECU takto:

Nenaskenovano — ECU nebylo naskenovano

Pro$lo | Z&dné zavady (zelend) — Ridici jednotka byla prohledana a nejsou p¥itomny Za4dné DTC Zavada |
# (Cervend) — Ridici jednotka byla prohledana a jsou pFitomny DTC, poget pfitomnych DTC bude zobrazen
misto # Z4dna odpovéd — Byl proveden pokus o prohledani modulu a Fidici jednotka bud nenf pritomna,
nebo neodpovida -I- — Ridici jednotka byla prohledana, aviak nemusi podporovat ¢teni DTC nebo doslo k
chybé komunikace mezi fidici jednotkou a tabletem Ultra

-?- — ECU bylo naskenovano, ale Ultra k nému nema pristup

Pokud jsou pfitomny DTC, zobrazuji se ve druhém sloupci pod ECU s cislem DTC a popisem. Treti sloupec
také zobrazuje typ DTC, napfiklad aktualni, historicky, trvaly atd. Kazdy vyrobce vozidla definuje své vlastni
typy DTC.

Pokud je k dispozici, je dobré zobrazit jak seznam, tak topologicky pohled, abyste lIépe
porozumeéli provoznimu stavu celé sité vozidla. Topologicky pohled zobrazuje vSechny

M moduly na jedné obrazovce, usporadané podle zpUsobu jejich propojeni v siti.

Topologicky pohled v3ak neidentifikuje moduly ADAS tak, jak to déla pohled seznamu.

Pfipojeni fotografii Pre-est

Maximum number of photos to be taken: 5

Current number of photos taken: 0

PriloZit fotografie

Pre-test
Po dokonceni skenovani zavad se zobrazi vyskakovaci
okno s dotazem, zda chcete pfilozit fotografie k Maximum number of photos to be taken: 5
predtestovaci zpravé. K pfedskenovani Ize pfidat az pét Current number of photos taken: 3
snimkU a k poskenovani dalsich pét.

AZ budete spokojeni s prilozenymi obrazky, kliknéte na
Hotovo.

eglt:;cedesABenz P b+ o = B =

Mercedes-Benz > Automatic selection > Pre-Scan @ vam 152v

Topology List DTCs:3  CE 100% (]

= o L . :
= = Po dokonceni pfedkontroly musime opustit software a
o g g v zavislosti na pracovnim postupu vasi dilny bude
g g vozidlo bud odeslano k jinému technikovi na opravy,
= g = nebo jednodusSe znovu vstoupime do software pro

dokonceni kalibrace ADAS.

Quick
! Erase |
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Jakmile bylo vozidlo fadné opraveno a vraceno vam ke kalibraci, musite vozidlo znovu identifikovat. Nejrychlejsi a
nejjednodussi zplsob, jak to udélat, je prostfednictvim historie vozidla. Najdéte zdznam vozidla se spravnym cislem
zakazky a dotknéte se modrého krouzku uvnitf pole zdznamu vozidla. Tim odpada nutnost zadavat jakékoli Udaje nebo
odpovidat na jakékoli otazky. VSechny prislusné informace jsou pfevzaty ze stavajiciho zaznamu vozidla.

Tento proces opusténi a opétovného vstupu do softwaru se mlze zdat jako zbyte¢na
ztrata Casu, ale vérte mi, neni tomu tak. Tento krok umoznuje softwaru Autel MaxiSys

M ADAS spoijit pfedskenovanou zpravu s fotografiemi, zpravu o digitalni prohlidce vozidla
s fotografiemi, zpravu o kontrole pneumatik/TPMS s fotografiemi, zpravu o sefizeni kol,
zpravu o kalibraci ADAS a poskenovanou zpravu s fotografiemi do jedné komplexni
zpravy zahrnujici pfedskenovani i poskenovani.

Zddny jiny vyrobce diagnostickych ndstroji, OF ani aftermarket, toto nedéld.

Davod, pro¢ Autel zvolil tuto metodu, je pomoci vdm ziskat odménu za vas ¢as a chranit vas a vase podnikani
pred odpovédnosti.

: m - :@ All ‘ Favorites History Q
6 2023.3 2 Records

AUDI26504 1

2023-03-01 18:54:35 Scan OK 2023-03-01 18:48:57 No scan

DTC Count:2(pre-test)

® © Vyberte pfislusny zaznam vozidla

Tim se dostaneme zpét na obrazovku skenovani zavad, ale vSimnéte si, Ze horni moZznost v levém menu je nyni
post-scan, nikoli pre-scan. Chcete-li provést pozadovanou kalibraci, kliknéte na ADAS calibration v levém menu.

ADAS O - = @
V1.30 B Y Q = ©@ B Lg
ADAS > Post-Scan Po skenovani & vcb 127V
I [EJ# Post-scan System List #
%3 Control unit 1l 01 - Engine Control Module 1 Not scanned nmp
- ) 2 02 - Transmission Control Module Not scanned nmp
s3 Wheel alignment
H 3 03-Brakes1 Not scanned =)
Ka I I b I'a Ce ADAS | @ ADAS calibration
4 06 - Seat Adjustment Passenger Side Not scanned nmp
Qg Vehicle profile 1 g
5 09-Central Electrics Not scanned nmp
6  OE-Media Player Position 1 Not scanned nmp
7 13- Adaptive Cruise Control Not scanned nmp
8 15 - Airbag Not scanned nmp
9 16 - Steering Column Electronics Not scanned nmp
VIN: WAUZZZ4G7EN154321
Posttest: AUDI26504 Remote = Quick w Enter e
\Snpfgr::;iz/aumm USA/CAN 20185/ ‘ Expert | ‘ eport 1 S | -aul an System 1 ‘




Proces kalibrace ADAS

PFed zahajenim kalibra¢niho procesu, ale poté, co jste zaparkovali vozidlo na presném
misté, kde provadite kalibraci, vyuZijte tuto pfilezitost k pfesnému vycentrovani volantu
pomoci senzoru Uhlu fizeni (SAS). Na vySe uvedené obrazovce prejdéte a vyhledejte modul

M elektronické stability vozidla nebo modul ABS. Klepnutim na 3ipku vpravo vstupte do Fidici
jednotky a vyberte Ziva data. V seznamu dat prejdéte dold, dokud nenajdete PID senzoru
Uhlu fizeni. Pomalu otacejte volantem, dokud PID senzoru SAS nezobrazi pfesné 0,0°.
Jakmile se pfibliZite k nule, staci jemné pootocit volantem doleva nebo doprava, dokud se
nezobrazi hodnota 0,0°, ktera indikuje, Ze volant je pfesné vycentrovan.

o e B N = 0 B = Q
Kalibrace ADAS ADAS > ADAS calibration ® veb BRIV
[E]¥ Post-Scan ADAS calibration
£ Control unit %’; 13 - Adaptive Cruise Control Not scanned
E Wheel alignment ﬁ, 3C - Lane Change Assistant Not scanned ﬁ
(@) AD S calibration \ g 6C - Camera System Rear View - | ©
VSechny systémy ADAS dostupné ve vozidle (&7 &2- Head Up Dicplay Pt @
%,7 84- Night Vision Not scanned | &
@ A5 - Front Sensors Driver Assistance System Not scanned | -@
Toto je nabidka kalibrace ADAS. -
Zde Jé zobrazen seznam V§ech ADAS {@y CF - Control Unit Lane Change Assistant 2 Not scanned | @
systémy dostupné na tomto vozidle. Do
urcit, které ADAS jsou nainstalovany na
toto vozidlo Kliknéte na Skenovani
’ z
zavad. s Systémy ADAS instalované na vozidle Esc

Po dokonceni skenovani zavad je kazdy systém ADAS uveden jako Prlichod | Bez zavady, nebo Zavada | Pocet
DTC . Chcete-li zobrazit popis kazdého DTC, dotknéte se Sipky doll vedle nazvu systému .

ADAS O e -
viso & 5 o T - @ B = Q
ADAS > ADAS calibration @& veb ER126V
[E]¥ Post-Scan ADAS calibration
8B Control unit ?V’g 13 - Adaptive Cruise Control v Fault | 1
3C - Lane Ch: Assistant Pass | No Fault
m Wheel alignmentf \@ ngChange ssistan aesliosal ﬁ
@ s calbratior E 6C - Camera System Rear View v Fault| 1 ©
Systémy ADAS S5 82-Head Up Display PRSI - Projit nebo Zavada (pocet DTC)

},7 84-Night Vision Pass | No Fault ©

7 ;

{5) A5~ Front Sensors Driver Assistance System Pass | No Fault ©

8 cF- control Unit Lane Change Assistant 2 Pass | No Fault ©

&

—
Instructions: @) Calibrate [ gzz: J {Fault scan ESC

0O T Txiiss7

V tomto dalSim pfikladu ma systém adaptivniho tempomatu DTC pro Spatné nastaveny radarovy
senzor. Systém couvaci kamery ma DTC pro kontaktni spinac v pravych zadnich dvefich. Dotknéte se
Sipek nahoru pro skryti popist DTC.
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e £ ® B8 &8 0 B & Q

ADAS > ADAS calibration & vcp [ER127V

[E]¥ Post-scan ADAS calibration

?ﬁ 13 - Adaptive Cruise Control A Fault | 1 ’o‘
Adaptivni tempomat DTC

£B Control unit

o © (110300 : Adaptive cruise control sensor misadjusted(static)
s13 Wheel alignment

@ 3C - Lane Change Assistant Pass | No Fault
Nl
(W) ADAS calibration b

E 6C - Camera System Rear View A Fault| 1
=8 Vehicle profile

® C11007 : Alarm triggered by door contact switch - rear right(static)
(é?} 82 - Head Up Display Pass | No Fault

},7 84 - Night Vision Pass | No Fault
%

E@ A5 - Front Sensors Driver Assistance System Pass | No Fault @

@ CF - Control Unit Lane Change Assistant 2 Pass | No Fault
&

Erase
{ codes

Instructions: @) Calibrate

| Fault scan ESC
L

Vsimli jste si ikon tercl v pravém sloupci? Ter¢ se zobrazi vedle systému ADAS,
ktery Ize kalibrovat. JednodusSe se dotknéte ikony terce u pfislusného systému
ADAS a zahajite tak proces kalibrace.

44,

e =S - B B = Q
ADAS > ADAS calibration @ vce 127V

[E]¥ Post-Scan ADAS calibration

40

- Adaptive Cruise Control Fault |1

£B3 control unit

- Lane Change Assistant Pass | No Fault
:_:'_: Wheel alignment 9 assliboiba @
o @ 6C - Camera System Rear View v Fault| 1 @ Dotknéte se pro
@ ADAS calibration = q .
Kd J d
( - 7 3
82 - Head Up Displa Pass | No Fault
=B Vehicle profile @ PR, g
C, i .
/,/ 84 - Night Vision Pass | No Fault @
" e
;@ AS5 - Front Sensors Driver Assistance System Pass | No Fault @
@ CF - Control Unit Lane Change Assistant 2 Pass | No Fault @
7

Erase

Instructions: Calibrate
@ codes

| Fault scan { ESC
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Kalibrace predni kamery

Pojdme se podivat na proces kalibrace pfedni kamery na tomto Audi A6. Audi nazyva tuto funkci
Pfedni senzory asisten¢niho systému ridice. Kliknéte na ikonu cile pro zahajeni kalibrace.

ADAS O Ll =
V1.30 = g 'Q = B Lg Q
ADAS > ADAS calibration @& vcb [£312.6V
[E]# Post-Scan ADAS calibration

- 13 - Adaptive Cruise Control v Fault| 1 @
XE Control unit 3%}
m Wheel alignment \\@J 3C - Lane Change Assistant Pass | No Fault @

WE— @ 6C - Camera System Rear View v Fault| 1
@ ADAS calibration A

- .
&8 Vehicle profile @l 2=t niinley Pass | No Fault @

},’/ 84 - Night Vision Pass | No Fault
7

- Front Sensors Driver Assistance System Pass | No Fault Kalibrovat

@ CF - Control Unit Lane Change Assistant 2 Pass | No Fault @
&

Proces zacina kontrolnim seznamem pro identifikaci sluzeb a/nebo oprav, které byly provedeny a které
vyZaduji kalibraci tohoto systému. Mate moznost vybrat jeden dlvod, vice divodl nebo vsechny, ale musite
vybrat alesponi jeden, abyste mohli pokracovat.

Ucelem tohoto kontrolniho seznamu je pomoci vdm ziskat zaplaceno za kalibra¢ni sluzby tim, Ze identifikuje
konkrétni divody OE, proc je kalibrace vyZadovana.

V tomto pripadé bylo vozidlo v servisu kvili opravdm odpruzeni, novym pneumatikdm a sefizeni geometrie
kol vyzadujicimu kalibraci. AZ budete spokojeni s tim, Ze je kontrolni seznam kompletni, kliknéte na OK .

ADAS O i - @

05 & 2 & =2 0 B =

ADAS > ADAS calibration & ve 127V

2]# Post-Scan Front camera calibration

& ==
Select a situation that needs calibration m

X8 control unit

e * Repaired or replaced the front video camera

13 Wheel alignment

- * Repaired or replaced the front windshield ° . .
‘ @ ADAs clirtion Duvody pro kalibraci

* Adjusted the chassis
HE Vehicle profile
* Adjusted the vehicle body height
* Relearned the vehicle height through vehicle height sensor
—
Not selectable or
» ity Not selected, changeable
Instructions: - OK Cancel
+ Selected, not changeable Selected, changeable |
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Urceni vySky karoserie vozidla

Zjistéte vysku karoserie vozidla

Vyberte parkovaci polohu
vozidla:

A: Rovny povrch B: Kalibracni rd
m a vozidlo nejsou ve stejné vysce
(Pro méfeni hodnoty h pouZijte
svinovaci metr) C: Nerovny povrch
nebo kalibracni rdm a vozidlo
nejsou ve stejné vysce (Pomoci
kompenzace automaticky
rozpoznejte nosnou plochu
vozidla jako referenci pro
nastaveni vysky, uhlu ndklonu a
uhlu vdleni)

Tato obrazovka vas zada,
abyste definovali povrch, na
kterém vozidlo stoji.

A = Plocha vodorovna podlaha

DO T FT26%L19:02

B = Nadzemni najezdovy zvedak. Pokud zvolite tuto moZnost, budete muset zméfit vySku zvedaci plochy
nad podlahou v milimetrech a zadat tuto hodnotu na dalSi obrazovce.

C = Nerovna podlaha. Pokud podlahy vasi dilny nejsou rovné a vodorovné - jinymi slovy, pokud je sklon
zepredu dozadu, ze strany na stranu, diagonalné nebo v jakékoli kombinaci - tento postup vas provede
kompenzaci nerovné podlahy, aby se zajistilo, Ze ndklon a pficny sklon terce odpovidaji vozidlu.

Priprava kalibrace

Pfiprava kalibrace

Je splnéna ndsledujici podminka?
Pokud ano, prejdéte primo do
rozhrani pro nastaveni polohy
rdmu. Pokud ne, ukoncete funkci.

* Pred stredem predniho kola
(smérem k pfedni cdsti vozidla) je
alespori prostor 1500 mm +1-25

mm (59,06 in +1-0,98 in).

Pokud jste presvédceni, Zze mate
pred vozidlem dostatek mista,
méreného od stfedu predniho
kola, kliknéte na Ano. Pokud ne,
kliknéte na Ne, premistéte
vozidlo a zkuste to znovu.

ADAS

V1.30

ADAS > ADAS calibration
[E]¥ Post-Scan

xé Control unit

=
s2g Wheel alignment

‘ (W) ADAS calibration

ME Vehicle profile

VIN: WAUZZZ4G7EN154321
Post-test: AUDI26504
Info: Audi/Audi A7 USA/CAN 2018>/Sportback

= by 2 Lo =

Calibration preparations

Is the following condition met?

If yes, directly enter the frame positioning interface. If no, exit the function.
* There is at least a space of 1500 mm +/- 25 mm(59.06 in +/- 0.98 in) in front of the front

wheel center (towards vehicle front).

B =

& vcp [3126V
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Kalibracni nastroje

* Kalibrace predni kamery * PoZadované
kalibracni ndstroje: * Kalibracni ram
AUTEL-CSC9000; * Cilovd deska
AUTEL-CSC0601/01 * Svorka pneumatiky
AUTEL-CSC0500/17-LR; * Svorka
pneumatiky AUTEL-CSC0500/17-RR; * Cil
AUTEL-CSC0500/16-LR; * Cil
AUTEL-CSC0500/16-RR; * Cil pro méfeni
vzddlenosti AUTEL-CSC0500/08.

Toto je seznam kalibra¢nich nastrojti a
pfisluSenstvi potFfebnych ke kalibraci
predni kamery na tomto vozidle. V tuto
chvili nejste vyzvani k Zadné akci s
témito soucastmi - pouze se ujistéte, Ze
je mate po ruce.

V1.30

ADAS __ 7 =

ADAS > ADAS calibration & vcb 12.6V

[EJ# Post-Scan Calibration preparations

$B3 Control unit * Park the vehicle on a level surface. Center the steering wheel, and keep the front wheels
of the vehicle in a straight ahead position (If necessary, perform the wheel alignment first).
o Ensure there are enough space within 3 m (118.11 in) or more in front of the vehicle;
sty Wheel alignment * Ensure the vehicle's coolant and engine oil are at recommended levels and the gas tank is
full. The vehicle should not be carrying any additional load (such as passengers or cargo);
@ ADAS calibration * Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window);
o * Close all doors and turn off all exterior lighting;
=18 Vehicle profile * Adjust the tire pressure to the specified value;
* If needed, connect the vehicle to a battery maintainer to prevent battery discharge;
* For vehicles with air suspension, activate the vehicle jack mode;
* Ensure the windshield and the camera lenses are clean, and there are no obstacles
blocking the camera's view;
* Ensure the calibration area is well lit;
* Clean the dashboard, and free the dashboard from any foreign objects that can cause
glare on the windshield.

Note:
* Ensure there is no reflection on the windshield (reflective objects can be covered with
black cloth).

VIN: WAUZZZ4G7EN154321
Post-test: AUDI26504
Info: Audi/Audi A7 USA/CAN 2018>/Sportback

av t=¢ QDO T T 26%219:02

pfipravu vozidla, které zajiStuji pfesnou kalibraci. VSimnéte si, Ze jsme rekli poZzadavky, nikoli moZnosti nebo
doporuceni. NemUZete si vybrat, které splnite a které preskocite. VSechny tyto poZadavky musi byt dodrzeny
do puntiku. Pamatujte, Ze jde o to, aby vozidlo, a tedy i kamera smé&rujici dopfedu, byla umisténa pfesné v
poloze potfebné pro Uspésnou a presnou kalibraci.
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Vynulovat ram

Pro kazdy postup kalibrace ADAS,
ktery vyuziva ram IA900, vas
software Ultra ADAS provede fa
dou péti krokd k vynulovani ramu.
Tento proces je uren k nastaveni
kazdé z dprav pficniku do stfedu
jejich nastavitelného rozsahu, coz
usnadnuje jemné doladéni k
onecné polohy pFi¢niku, aniz by
bylo nutné byt presny pfi
pocatecnim umisténi ramu. Tyto
kroky zahrnuji: vystfedéni posuvné
laserové desticky, nastaveni
odsazeni pri¢niku na nulu a také
vystfedéni nastaveni pro yaw, roll a
pitch.

00O T T26%11903

Vystredte posuvnou laserovou desku

* Presunte kalibracni rdm na rovnou zem pred vozidlem. Pokud byl vzorovy panel namontovdn na pricnik, nejprve
jej sejméte a sklopte drZdk vzorového panelu; * Horizontdlné rozlozte pricniky na obou koncich a utdhnéte Srouby
(1) ve spojich pricnikovych tramd; * Uchopte madla (2) na posuvnych blocich, presurite posuvné bloky (3) na obou
strandch k obéma konciim a uvolnéte madlo pro zajisténi posuvnych blokd; * Uchopte madlo (4) na posuvné desce
a posurite posuvnou desku tak, aby ukazatel na posuvné desce byl vyrovndn s bilou znackovou linii v poloze A, poté

uvolnéte madlo pro zajisténi posuvné desky.

Umistéte kalibracni ram IA900WA pred vozidlo. Umistéte ram tak, aby byl pfiblizné vystfedén a rovnobézny s
predni ¢asti vozidla. V tuto chvili neni tfeba byt presny, staci rdm umistit pfiblizné a polohu doladime pozdéji.

Pokud je na pFfitném ramenu nainstalovana vzorova deska, odstranite ji, abyste si nezakryli vyhled. Také
sloZte drzaky vzorové desky, abyste predesli poSkozeni pfi spusténi pficného ramene.

RozloZte oba konce pfi¢niku a zajistéte zdmky na skladacim mechanismu pficniku.

Uvolnéte tfeci brzdu posuvné cilové desky stlacenim dvou zachytl k sobé. Poté posurite cilovou desku
smérem ke konci pficné tyce. Neni nutné posunout cilovou desku Uplné na konec pficné tyce, zalezi na tom,
ktery systém asistence fidiCe kalibrujete. Jde o to, aby byla posuvna

cilové desky, aby nerusily kalibraci. Napfiklad
pokud kalibrujete pfedni kameru vozidla, které
pouziva vzorovou desku, ujistéte se, Ze ji
posunete za znacku 800 na stupnici, abyste
predesli ruSeni. Opakujte tento krok na druhé
posuvné cilové desce.

Stisknéte dvé vystupky na vrchni ¢asti posuvné
laserové desky k sobé, abyste uvolnili tfeci
brzdu, a posunte laserovou desku tak, aby se
bila ¢ara na ukazateli laserové desky zarovnala s

bilou ¢arou ve stfedu pFicniku.
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0O = Z26%21903

Polohovdni pomocného ndstroje

* Uvolnéte rukojet (1) a otoCte Sroubem jemného nastaveni (2), dokud se poloha A nezarovnd s Cervenou znackovaci
linii. Utdhnéte rukojet (1) pro zajisténi pricniku; * Otocte Sroubem jemného nastaveni (3), dokud se poloha B
nezarovnd s Cervenou znackovaci linii; * OtoCte Sroubem jemného nastaveni (4), dokud se poloha C nezarovnd s
bilou znackovaci linii, a otocte Sroubem jemného nastaveni (5), dokud se poloha D nezarovnd s bilou znackovaci li
nii; * Pfipojte napdjeni a poté zapnéte vypinac¢ napdjeni (6).

PFi nulovani rdmu neni zapotrebi vysoké presnosti. Staci umistit znacky co nejblize k vzajemnému zarovnani,
aniz byste ztraceli ¢as snahou o dokonalost.

Zvednéte packu na knofliku pro nastaveni odsazeni vlevo/vpravo, ¢imz odemknete nastaveni. Otacejte knoflikem
doleva nebo doprava podle potieby, aby se dvé cervené Cary srovnaly. Poté stisknéte packu az doll, aby se zamek
pIné zajistil a zabranil nezddoucimu pohybu.

Otocte knoflikem pro nastaveni vychyleni (yaw) tak, aby se obé ¢ervené ¢ary srovnaly. Toto nastaveni nema zadnou aretaci.

Otoéte knoflikem nastaveni naklonu tak, aby Bila €ara na Cerveném ukazateli byla zarovnana s Bily

P e

mi €arami na horni casti sestavy jemného doladéni. Toto nastaveni nema Zadnou pojistku.

Otocte knoflik pro nastaveni sklonu tak, aby se dva ¢ervené ukazatele zarovnaly s bilou €arou. Pro
toto nastaveni neexistuje Zadna aretace.
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Nastavenl offsetu
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Nastaveni yawu
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\\l Pitch X/ /&

Nastaveni naklonu

* Umistéte kalibracni ram AU-TEL
CSC9000 pfimo pred predni stred
vozidla. A vycentrujte volant: *
Upravte vysku pricniku stisknutim
tlacitek Nahoru a Dol(i na zadni
strané kalibracniho ramu tak, aby
byl pfiblizné ve stejné vysce jako
stred predniho kola * Uchopte
rukojet na kalibracnim rému a
pfesurite rdm tak, aby vodorovné
vzddlenosti stred(i prednich kol a
zadni ¢asti pricniku byly pribliZzné
stejné. Poté zapnéte laser (I) a |
aser zlistane na prednim stredu
vozidla.

* Stisknéte nouzové tlacitko Stop pro
zastaveni zdvihdni a spousténi
pficniku v nouzovém pripade.

Nastaveni vysky téonu

&~ 0T

(= 7
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Nyni se pokyny stanou konkrétnéjSimi. Ram IA900 je jiz pfed vozidlem a priblizné vystfedén. Dale musime
vystredit volant.

Pomoci tlacitek NAHORU/DOLU nastavte vysku stiedu pri¢né tyce tak, aby byla t&sné nad stfedem prednich
kol. Pokyny uvadeéji pfiblizné stejnou vysku jako stfed prednich kol; s hlavnimi kamerami naklonénymi
smérem dolU viak budete v lepsi pozici, aby kamery vidély cilové znacky zadnich kol.

Pomoci ovladacich rukojeti upravte rotaci neboli vyboceni (yaw) pfistroje IA900 tak, aby pFi¢na liSta byla pfiblizné
rovnobé&zna s predni ¢asti vozidla. V tuto chvili NEPOUZIVEJTE oto¢ny knoflik pro nastaveni vyboceni. Zapnéte laser
na posuvné laserové desce a pomoci Cerveného laseru upravte polohu pfistroje IA900 tak, aby byl co nejblize
stfedu, aniz byste to prehanéli. Ilustrace doplfiuje text, krouzek s Cislem 1 oznacuje pfepinac zapnuti/vypnuti
laseru. Cervend preru$ované Sipka znazorfiuje laserovy paprsek vychézejici z posuvné laserové desky a mitici na
stfed vozidla.

M Je snazSizapnout laser na zacatku tohoto kroku, abyste mohli provést kur
zatefendvani v jednom pohybu .

* Pripevnéte dva svorky pneumatik
AU-TEL-CSC0500-17 na zadni
pneumatiky pomoci rukojeti (1), dokud
nejsou zdpadky (2) pevné zajistény. *
Ujistéte se, Ze svorky pneumatik jsou
nainstalovdny svisle - instalacni thel
by mél byt v rozsahu -8° ~ 8°.

Nyni namontujeme rafkové svorky,
nebo v tomto pripadé pneumatikové
svorky pouze na zadni kola.

Svorky a terce jsou specifické pro
kaZzdou pozici na vozidle - levy predni
(LF), pravy predni (RF), pravy zadni
(RR) a levy zadni (LR). PFi montazi
svorek dbejte na to, aby horni ¢ast
svorky byla umisténa co nejblize
poloze 12 hodin, v rozsahu * 8°. Také
se ujistéte, Ze pfi montazi svorek na
rafek vSechny Ctyri zapadky zajisti
Kontakt s okrajem rafku. PFi montazi upinacich Celisti pneumatiky musi byt rameno vSech tfi cervenych
chapact béhounu v pevném kontaktu s bocnici pneumatiky, poté zajistéte Celist na misté.

oyl Lo

W £
W= ==
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* Umistéte cil pro méreni vzddlenosti
AUTELCSCOSOO0/08 pobliZ stredu
pravého predniho kola vozidla (ve
sméru jizdy vozidla). Povolte Sroub (1)
pro nastaveni vysky ukazatele cile (2)
tak, aby byl priblizné ve stejné vysce
jako stred predniho kola. Poté
utdhnéte Sroub (1) pro upevnéni cile;

* Presunite cil pro méreni vzddlenosti
tak, aby ukazatel (2) cile mifil pfimo
na stred pravého predniho kola.
Pritom bild teckovand strana panelu
(3) musi smérovat ve sméru jizdy
vozidla.

Vezméte CSC0500-08 Vzdalenostni ter-

Vezméte ji a umistéte do stfedu pravého
predniho kola. Upravte vysSku terce tak, aby
ukazatel mifil na stfed kola. Stojan s teréem
by mél byt pfiblizné kolmo k bocnici
pneumatiky.

UPOZORNENL: Zadni kolovd terciky nejsou
rozpozndny. Chcete povolit funkci
automatického zdvihdni a vyhleddvadni?

Pozndmka:
* Béhem automatického nastaveni se ujistéte,
Ze v cesté pricniku nejsou Zddné prekdzky, které

by mohly zasahovat do jeho pohygee
ADAS

V1.30

ADAS > ADAS calibration

E]f Post-Scan

Pokud jste v predchozich
krocich nenastavili vySku
pricky, nebo jste ji
nastavili nespravné,
zobrazi se tato zprava.

ZB3 control unit

E Wheel alignment

‘ (M) ADAS calibration

=8 Vehicle profile

Kdyz kliknete na Ano, pFicnik
se automaticky pfesune na
hledani zadnich cild kol.
Ujistéte se, Ze v cesté neni
nic, co by mohlo branit
volnému pohybu pficniku.
Pokud se pficnik zacne
pohybovat a zjistite, Ze se
chysta narazit do

VIN: WAUZZZ4G7EN154321
Post-test: AUDI26504

S T - B - B =
@ 7tz veo 126V

Warning

The rear wheel targets are not recognized. Do you want to enable the automatic lifting &
search function?

Note:
* During the automatic adjustment, ensure there are no obstructions which may interfere
with the movement of the crossbar.

Info: Audi/Audi A7 USA/CAN 2018>/Sportback Yes No
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Objekt narazite, stisknéte tlacitko nouzového zastaveni. Pamatujte, ze pro uvolnéni zamku musite otocit
tlacitkem nouzového zastaveni.

Zdvihani a hledani

Automatické vyhleddvdni cile dokonceno

KdyZ kamery najdou zadni kolové

terce, pricnik se prestane pohybovat.

Rozpoznani cile

* (il je rozpozndvdn. Nepohybujte
kalibracnim rémem. (66,7 %)

Kdyz kamery zaostfi na zadni kolové terce
a dalkovy ter¢, zobrazi se Citac v
procentech, zatimco systém IA900
analyzuje polohu vsech t¥i tercd, aby uril

presnou polohu rdmu vici témto tfem 4 ¢
ter¢am. Tyto informace slouzi k urcenf
pfesné polohy rdmu vG¢i vozidlu pro tuto =11
konkrétni kalibraci. Pfi provadéni vice )
kalibraci na stejném vozidle se ram pro -
Right rear wheel target Left rear wheel target

kazdou kalibraci premisti.

Kalibrace ramu - nastaveni

Distance measuring target

ADAS

o & @ B =

ADAS > ADAS calibration @ zis v EmT27V

5
i
o
i

[E)¥ Post-sca Calibration Frame Adjustment
LB control unit

o Uil * Poloha cile pro méfeni vzddlenosti byla
ziskdna; odstratite cil pro méfeni vzddlenosti a
=8 venicle profe prejdéte k dalSimu kroku.

* The position of distance measuring target has been obtained; remove the distance
measuring target and proceed to the next step.

Jakmile IA900 dokon¢i vypocty, Ize terc
vzdalenosti odstranit. Pfi polohovani ramu
bude IA900 nyni pouZzivat ter¢ pravého
zadniho kola pro Zivé Upravy vzdalenosti.

VIN: WAUZZZAGTEN154321
Posttest: AUDIZ6504
Info: Audi/Audi A7 USA/CAN 2018>/Sportback OK

® @ N va =
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* Krok 1 (hrubé nastaveni): Uchopte rukojet (A) na kalibracnim rdmu a pohybujte kalibracnim rdmem, dokud se
hodnota ,Vzddlenost" nezobrazi zelené, a ujistéte se, Ze kalibracni rdm a vozidlo jsou pribliZzné zarovndny;

PFi umistovani ramu je nejlepsi mit tablet
Ultra upevnény v drzaku tabletu, ¢imz mate
volné ruce k nasmérovani ramu do spravné
polohy. Umisténi ramu se provadi ve tfech
krocich: Vzdalenost, Uhel (Yaw) a Odsazeni
(vlevo-vpravo). Software MaxiSys ADAS vas
témito tfemi nastavenimi provede postupné,
jedno po druhém.

Norm ()
PFi nastavovani vzdalenosti obrazovka 0.00
indikuje, zda je tfeba priblizit nebo oddalit
ram. V tomto prikladu je spravna vzdalenost
1562 mm, ram je aktualné ve vzdalenosti 1
662 mm a Sipka indikuje, Ze se musime
priblizit.

Angle (8)

Norm (mm)

1562 1002 | o

Norm (mm)

Distance (T) Offset (L)

PFi pohledu na tfi parametry nastaveni na obrazovce maji
barvy svij vyznam.

Oranzova = Aktualni hodnota je pfilis daleko mimo
specifikaci; musite posunout ram. Zluta = Aktudlni hodnota
je mimo specifikaci; k Upravé pouzijte uvedeny ovladaci prvek
jemného doladéni. Zelena = Aktualni hodnota je v rdmci
specifikace; vSe je v poradku. Zelena s fajfkou = Aktualni
hodnota je pfesné ve stfedu specifikace; perfektni!

Volitelna Pfipadné mUzZete sledovat 24" dotykovou obrazovku, pokud tablet Ultra neni v drzaku tabletu.

* Krok 2 (jemné nastaveni): Otdcejte

sroubem jemného nastaveni (D), dokud se
hodnota ,Angle" nezobrazi zelené; povolte
rukojet (B) na pricné tyci a otdcejte Sr
oubem jemného nastaveni (C) ve sméru
oznaceném Sipkou, dokud se hodnota ,
Offset" nezobrazi zelené, poté utdhnéte
rukojet (B) pro zajiSténi pricné tyce;

Norm (%)
Kdyz je vzdalenost v toleranci, aktualni 0.00
hodnota se zobrazi zelené. Kdy? je

aktudlni vzdalenost pfesné spravna,

zobrazi se také zelena fajfka.

Angle (8)

DalSim nastavenim je vyboceni.
Obrazovka ukazuje, které tlacitko
otocit a kterym smérem.

Norm (mm)

1562

Distance (T)

Spravna vzdalenost

Norm (mm)

1562 | o

Offset (L)

""-‘4-:—“—-
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Yaw

(|
Kdyz je hodnota uhlu v toleranci, zméni se na |
zelenou a software automaticky prejde k
finalnimu nastaveni, offset. Software opét e
indikuje, které kolecko otocit, jak odemknout
nastaveni a kterym smérem kolecko otocit. ) v

o0 -0.04| 520 1562 | o
Angle (8) V Distance (T) Offset (L)
.__M_..?nw I SE— ;

Levy/Pravy Offset
11 ~ . . .
KdyZ je stranovy offset v toleranci,
1ot Hodnota se zméni na zelenou a obrazovka vas upozorni, abyste
Nyni uzamknéte nastaveni pfed pokracovanim.
Norm (°) Norm (mm) Norm (mm) Le ’IPra Y, offset
ooo | 0.02 | 15" | 1562 | |o 1 vy/Pravy
Angle (8) Distance (T) Offset (L)
.—_-&— == ‘4-:—‘—*—“.

w -
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Kalibrace ramu = =
pors £ = # & 0 B @

ADAS > ADAS calibration ® 7tz v 126V

* Po umisténi kalibraniho ramu
stlacte 2 brzdy na zdkladné pro
zajisténi kalibracniho rdmu. %85 Control unt

[E]# Post-scan Calibration Frame Adjustment

E Wheel alignment

Jakmile jsou provedeny viechny I

tfi Upravy a zUstavaji v zelené o Vot nenls

Zén é, Opatrné a ktivujte (0] bé * After the placement of calibration frame, depress 2 brakes on the base to secure the
calibration frame.

nozni brzdy na zakladné, aby byl
ram zablokovan na misté.

& B4 v &=

E 9@ O = ®25%L1006

Uhly néklonu a klopeni

Ndklon/uhel vdleni kalibracniho ramu je abnormadini. Pro zajisténi presnosti mérfeni provedte Upravy:

* Otocte doladovaci Srouby (A) a (E) tak, aby hodnoty uhlu ndklonu a uhlu vdleni byly zobrazeny zelené.

Dale musi byt pFi¢nik vyrovnan

pomoci knoflikd Pitch a Roll pfi
sledovani hodnot Pitch Angle a v v
Roll Angle na obrazovce. M () M ()
9 o 0.00 g  0.00
Pitch angle (a) Roll angle (B)

Pokud jste dfive v procesu spravné 3

vynulovali ram a hodnoty zde
nejsou nulové, vas podlahovy
povrch neni rovny. Doporucujeme
zatit znovu a misto toho pouZzit
kompenzaci nerovné podlahy.
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Proces kalibrace ADAS

PFicnik je zvednut/spustén.

PFicnik se zacne pohybovat automaticky,
dokud nedosahne vysky 1 000 mm.

* Spustte drZdky cilové desky (1) na obou strandch
pricniku kalibracniho radmu AUTEL-CSC9000 a poté
vysunte drZdky cilové desky, abyste je upevnili.

Kdyz se pficnik pfestane pohybovat, rozlozte obé
Drzaky cilové desky stisknéte a zatahnéte dold za konec

kazdého ramene, abyste ho zajistili na
misté.

* Pripevnéte cilovou desku CSC0601-01 ke
kalibraénimu rédmu a zajistéte cilovou desku dvéma
posuvnymi bloky (1) na obou strandch pficniku.

* Diivodem, proc se pricnik zastavil na 1000 mm v
prfedchozim kroku, je to, Ze se jednd o pohodinou
vySku pro instalaci cilové desky.

Na spodni strané kazdé cilové desky
jsou dva vyrezy, které zapadaji do
drazky na knofliku umisténém na konci
drzaku cilové desky. Ujistéte se, Ze obé
strany cilové desky jsou pIné usazeny.
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Poté posurite posuvnou cilovou desku smérem k
cilové tabuli, dokud hrana cilové tabule
nezapadne do drazky na hrané posuvné cilové
desky. Opakujte na opacné strané.

Aby bylo zajisténo, Ze cilova deska je vystfedéna na
pri¢niku, podivejte se na ukazatele na horni strané
posuvnych cilovych desek a upravte polohu ze

strany na stranu, dokud nejsou hodnoty stejné.

wep

Nastaveni standardni vysky Standard Height @ 1000
1090 mm

* Nastavte vySku pricniku a pockejte, aZ pricnik
dosdhne standardni vyskové polohy.

Popis:

* Stisknéte Start a kalibracni rdm se automaticky
nastavi na standardni vysku; * Stisknéte Dalsi pro
prechod na dalsi rozhrani * Stisknéte Nastavit
standardni vySku pro opétovné nastaveni
poZadované vysky. * Pozndmka: Béhem
automatického nastavovdni zajistéte, aby se v
prostoru nenachdzely Zddné prekdzky, napriklad
predmeéty nebo jiné objekty, které by mohly
naruSovat pohyb pri¢niku.

7%

Kdyz stisknete Start, pficnik se automaticky zdvihne na hodnotu uvedenou v poli oznaceném Standard
Height . Pokud z n&jakého divodu potrebujete zménit cilovou vysku desky, kliknéte na tlacitko Adjust
Standard Height a zadejte novou hodnotu .

i £ B2 8 & 0 B =
ADAS > ADAS calibration @ zts vev Em27v
[EJ# Post-Scan Adjust Standard Height
B8 contro = *Adjus?(hecrossbarheigh(
Vyska pri¢niku spravna 10s0mm 1090 | v i

position.

Description:
* Press Start, and the calibra-

() ADAS calibration

tiop frame will automaﬁc_ally
Kdyz je vyska pricniku v tolerancdi, 38 venicle profie e
Y , v interface;
hodnota vy3ky se zobrazi zelené&. Toress Adjust Standard
s ~ v Height to readjust the
Pokud hodnota vysky pfesné required height.
odpovida standardni hodnoté vysky, e A
* During the automatic
, . - D , it
zobrazi se také zelena fajfka. IR IO
example, objects or persons,
which may interfere with the
movement of the crossbar.
VIN: WAUZZZAG7EN154321 Mjust
e e bt s Standard | Start Next ESC
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Néktera vozidla, jako ADAS
napriklad tento Audi, vyzaduji V130

zméreni vy$ky podvozku a ADAS > ADAS calibration
zadani téchto hodnot do [2)F Post-scan
softwaru ADAS. Nenechte se

svést k aproximaci téchto %83 control unit

hodnot nebo k provedeni .

pouze jednoho méreni a ta Mleslagriment
zadani stejné hodnoty pro I
vSechna Ctyfi kola. Tyto
informace jsou zasadni pro t =18 Vehicle profile
0, aby systém ADAS mohl
urcit prfesnou vysku objektivu
kamery. Kamera je
naprogramovana se
vzdalenosti od horniho okraje
vyfezu blatniku ke stfedu
objektivu kamery. Tato
hodnota by se neméla ménit.
Neznamou je vyska vyfezu
blatniku od zemé. S jeji 1 2
znamou hodnotou a
informacemi, které
poskytujeme pro kazdé kolo

polohy vozidla m{iZze kamera vypocitat pfesnou
polohu kamery. Bez téchto informaci nebude
kalibrace ADAS presna.

Kalibrace predni kamery
Byly zadany nasledujici hodnoty:

VySka predni leva: 648 .0 mm
VySka predni prava: 644 .0 mm
Vyska zadni leva: 650 .0 mm
VySka zadni prava: 651.0 mm

Jsou tyto hodnoty v porddku? ,
|

Pokud jste si jisti, ze zadané hodnoty jsou

e = & w0 B ®

@& vcb [EH127V

Front camera calibration

Wheel housing rim height (mm)
Rl

Choose wheel housing,
input the height.

Front camera calibration

Write wheel housing rim height values:

Height front left:648.0 mm
Height front right:644.0 mm
Height rear left:650.0 mm
Height rear right:651.0 mm

spravné, tyto informace budou zapsany do
fidici jednotky kamery po stisknuti tlacitka Ano.

Kalibrace predni kamery

Kalibrace kamery je spusténa.

Pockejte prosim, diagnosticky tester vozidla
bude pokracovat v automatickém prepinani.

Jakmile jsou hodnoty vySky otvoru
blatniku pFijaty kamerou, kalibrace se
spusti automaticky.

Front camera calibration

The calibration of the camera is started.

Please wait, the vehicle diagnostic tester will continue to switch automatically...
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ADAS

V130

£ =
Kalibrace byla Uspésné dokoncena bez zavad.
[EJ¥ Post-scan
£B8 control unit
Stisknéte a podrzte ikonu kamery umisténou na
navigacni menu pro jeden
druhy pro zachyceni tohoto
obrazovka pro pfilohu

k post-scan pozdégji .

T3 Wheel alignment

(®) ADAS calibration

Kalibrace byla ﬁspé§névd-bl>(.<.)hiena

Stisknéte OK pro névrat na
Kalibra¢ni nabidka.

VIN. WAUZZZ4G7EN154321
Postest: AUDI26504
Info: Audi/AudiA7 USA/CAN 2018>/Sportback

PodrZte ikonu fotoaparatu pro zachyceni této obrazovky

ADAS

£ =B H =m0 B B a

ADAS > ADAS calibration
E" Post-Scan
£E3 control unit

ﬂ Wheel alignment

?Q»g 13 - Adaptive Cruise Control

\\al 3C - Lane Change Assistant

ADAS calibration

& veb 126V

Fault| 1

Pass | No Fault

& & 6 B =
@& vee ERI26v

Front camera calibration

E 6C - Camera System Rear View v Fault|1

() ADAS calibration

=7 .
Qg Vehicle profile ‘?l (&) B2tecllplep Y

Pass | No Fault

%,7 84 - Night Vision Pass | No Fault

SRR

'
@ AS - Front Sensors Driver Assistance System

Pass | No Fault

a CF - Control Unit Lane Change Assistant 2 Pass | No Fault
&

®

Ovéreni funkce systému

ZkuSebni jizda by méla byt provedena po
vSech dynamickych a statickych kalibracich
jako samostatny a predposledni krok pred
predanim vozidla zakaznikovi. ZkuSebni jizda
po kalibraci se provadi za icelem ovéreni
spravné funkce systému ADAS. Zku3ebni jizda
musi byt dikladnd, aby otestovala viechny
aspekty kazdého systému ADAS. Napriklad
pfi testovani systému udrZovani jizdniho
pruhu se nezastavujte pouze u varovani pfi
vyboceni z pruhu, ale otestujte také

udrzovani jizdniho pruhu

asistenci jizdy v pruhu a asistenci stfedéni v pruhu. Nedélejte chybu a netestujte pouze systém, ktery jste
kalibrovali - musite otestovat také vSechny ostatni systémy, které vyuzivaji data ze senzoru, ktery jste kalibrovali.
Reknéme, Ze jste kalibrovali kameru s vyhledem dopFedu - musite otestovat nejen varovani p¥i vyboceni z pruhu,
asistenci udrzovani v pruhu a asistenci stfedéni v pruhu, ale také adaptivni tempomat, varovani pred Celni srazkou,
automatické nouzové brzdéni, rozpoznavani dopravnich znacek, detekci chodcl a vSechny dalsi funkce ADAS, které
vyuzivaji data z kamery s vyhledem dopredu. Jdeme-li jeSté dale, je osvédCenym postupem otestovat vSechny
funkce ADAS na vozidle, i kdyZ jste je nekalibrovali. Mé&li byste také dokumentovat vykon kazdého systému, abyste
pomohli chranit svou dilnu pfed pFipadnou pravni odpovédnosti.

Vzhledem k vysoké mife vzadjemné zavislosti mezi riznymi systémy ADAS spole¢nost Audi
doporucuje kalibrovat vSechny systémy ADAS na vozidle vzdy, kdyzZ je kalibrace vyZzadovana.
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nH 5 @ B = Q

@& veb 3126V

I,
)

Po Uspésné zkuSebni jizdé | Je Cas
~ - s - [E]¥ Post-Scan ADAS calibration
pro dokonceni post-skenovani =
. T . .
dlohu . Klepné&te na tlaéitko Post-Scan na Contolun 575 T2 Adeptive Grue Contol S| &
levé menu . sl ﬁ 3C- Lane Change Assistant Pass | No Fault @
B 6c-camera system Rear view v Fault]1 &
i, ‘é? 82 - Head Up Display Pass | No Fault &
%,7 84-Night Vision Pass | No Fault ©
: AS5 - Front Sensors Driver Assistance System Pass | No Fault f @
ﬁ CF - Control Unit Lane Change Assistant 2 Pass | No Fault ©
ADAS O - - @
V1.30 = 5 Q ‘é‘ & B Lg
ADAS > Post-Scan & vcb 127V
- :‘;:Z: Fault scan ESC
I [EJ# Post-Scan System List @ | |
o ) 900 = Tauni
< il 01 - Engine Control Module 1 Not scanned nmp o <0 L L] > e
£B3 control unit
- . 02 - Transmission Control Module Not scanned nmp
si3 Wheel alignment
- 03 - Brakes 1 Not scanned nmp
@ ADAS calibration
06 - Seat Adjustment Passenger Side Not scanned nmp
RE Vehicle profile ! =
5 09 - Central Electrics Not scanned nmp
6 OE - Media Player Position 1 Not scanned nmp
7 13 - Adaptive Cruise Control m Not scanned nmp
8 15- Airbag Not scanned nmp
9 16 - Steering Column Electronics Not scanned nmp
VIN: WAUZZZAG7EN154321
Post-test: AUDI26504 ick E
Info: Audi/Audi A7 USA/CAN 2018>/ R;(:‘::te Report g:‘;ge Sy!:::n ESC
Sportback | ‘ ‘ ‘

Zprava pred a po skenovani

Kombinovana zprava z pfedkontroly a pokontroly zahrnuje informace o dilng€, datum a ¢as provedeni
kontroly a jméno technika, vSe v zahlavi.

Dalsi cast obsahuje informace o vozidle, jméno a telefonni Cislo zakaznika, sériové Cislo diagnostického pristroje a
verzi softwaru, €islo opravné objednavky a informace o pojisténi, pokud jsou povoleny v nastaveni zpravy ADAS.

Nasledujici sekce uvadi, kolik systémt vozidla bylo naskenovano, datum a €as pFedskenovani i
poskenovani. Cervena barva oznaéuje pfitomnost diagnostickych chybovych kédi (DTC) béhem skenovani.
Zelena barva oznacuje, Ze béhem skenovani nejsou pritomny Zadné DTC. Prvni sloupec obsahuje nazvy
systému vozidla, pfipadné doplnéné o modry pfiznak ADAS. Pod zahlavim Zprava z pfedskenovani se
nachazeji dva sloupce: prvni sloupec ozna€eny Kalibrace uvadi, Ze systém ADAS vyZaduje kalibraci z diivodu
pfitomnosti DTC. Druhy sloupec uvadi, zda jsou DTC pFitomny, a pokud ano, jejich pocet pro kazdy systém
vozidla. Pod zahlavim Zprava z poskenovani se rovnéZ nachazeji dva sloupce. Prvni sloupec oznaceny
Zkalibrovano uvadi, zda byl systém zkalibrovan a zda byly DTC vymazany. Druhy sloupec uvadi, zda jsou
DTC pfFitomny v dobé poskenovani, a pokud ano, jejich pocet pro kazdy systém vozidla.
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Report D

Datum, cas, technik

Tost Time: 14 132420

Informace o obchodé

Techniian George

2014 (E) ADAS Post-scan Report
Informace o vozidle

'Vehicle Information
2014 EYADAS Aud A7 2011 CLXB 251 FSI/ 150K OdoetrReding: 54328k
VIN, WAUZZZAGTEN 13432 Licems Pl ASDSS3
‘Customer Information
2 1l H Name: ThomasWright Tel: 919-555-4321
Informace o zakaznikovi o g
Device information

i WS Ul ADAS v N VIDONSVaIO70 nformace o zafizeni

Version: V130 Repair Order Number: 041423

& System Scanned( 67)
PFedskenovani P{ﬂjfcaxj 3’:&.1)0{1 Pns‘%g:‘}?j”ﬂ Po skenovani

01- Engine Control Module 1 Qo LX)

02- Transmission Control Module Qo Qo

03.- Brakes 1 Qo QDo

05 Kooy Qo Qo

06 Seat Adjusiment Passengor Side Qo 9o

08 - Air Conditioning Qo Qo

09~ Central Electries Qo Qo

Systémy naskenovany ™ R G A

10- Prking Asistanee 2 Qo 9o N ” .
SR =3 o =F = Zeldne DTC kédy nejsou
14 Wiseel Dampening Electronics Qo Qo

15- Aibag Qo Qo

16 Stcering Colum lesronis Qo Qo

17- Dash Board Qo Qo

18 - Auxiliary P Qo Qo

19 - Gateway Qo Qo

1B - Adtive Stering Qo 9o

20 High Beam Assistance Qo Qo

22- All Wheel Control Qo Qo

28- Climate Control Unit Rear ©o Qo m—

—
wvaelcom  MiSys Ul ADAS oge 1

2014 (EY ADAS/ Audi A7 20115/ CLXE 2.5 FS1/ 1S0KW Test Time: 2023.04-14 142420 Report ID: MAXIA20230414142420

Strana dvé 30 - Special Function 2 Qo Qo
34 Ride Control System Qo Qo
36- Seat Adjustment Driver Side Qo Qo
30 Sensor Electronics Qo Qo
3D - Special Function Qo Qo
40- Air Conditioning Compressor Qo Qo
42~ Door Electronies Driver Side Qo Qo
48 SonitigrANHALSS Qo Qo
46- Central Module Comort System Qo Qo
47 Sound System Qo Qo
4E - Control Head Rear Right Qo Qo

51 - Drive Motor Control Module

Qo

52.- Door Electronics Passenger Side

0 Qo

o0

53.- Parking Brake

Qo
1 Yes Qo

(BN < N )

56 - Radio Qo
57TV Tuner 0 Qo
SE - Control Head Rear Left Qo Qo
SF - Information Control Unit 1 Qo Qo
62 - Door Electronies Rear Left Qo Qo
65 - Tire Pressure Monitoring 1 Qo Qo
69 - Trailer Function Qo Qo
= - o °.
6D - Deck Lid Control Unit Qo Qo
72 Door Flectronics Rear Right Qo Qo
75 - Tolematics Communication Unit Qo Qo
7 - Information Control Unit 2 Qo Qo
82 Head Up Display Qo Qo
84 Night Vision (V) Qo
85 - On-Board Camera Qo Qo
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Strana tF¥i

2014 (EY ADAS/ Audi A7 2011>/ CLXB 2.5L FSI/ 150kW Test Time: 2023-04-14 14:24:20 Report ID: MAXIA20230414142420
Treti strana uzavira zpravu
v . ;. 88 - Multi Contour Seat Driver Side (v ) o
DTC a pokracuje vypisem
EI’S|a DTC, pOpiSU a typu DTC 89 - Multi Contour Seat Passenger Side o o
p ro kazd)’/ m od u | s 8A - Multi Contour Seat Rear Driver Side WO o
pFI'tom nym | DTC 8B - Adaptive Cruise Control 2 o o
8C - Battery Energy Control Module & o (v N
8D - Multi Contour Seat Rear Passenger Side o (v N
8E - Image Processing Electronics Vo Vo
8F - Pretensioner Front Left o (v ]
90 - Pretensioner Front Right v (v ]
AT - Tnfotainment Interface o o
A9 - Actuator For Structure-Borne Sound (v 1} & o
AC - Reductant Control Module (v (v N
BA - Assembly Mounting (v (v N
CO - Actuator For Exterior Noise (v (v )
C5 - Thermal Management o o & o
C6 - Battery Charger Control Module o o

[ Pre-scanDTC (3)
13 - Adaptive Cruise Control (1 DTC)

DTC Description Status
. Adaptive cruise control sensor e
Z ra,va DT C C110300 misadjusted static
p 55 - Headlight Regulation (1 DTC)
DTC Description Status
108000 Left-/right hand driving switch-over active static
6C - Camera System Rear View (1 DTC)
DTC Description Status
C11007 Alarm triggered by door contact switch - rear right static

www.autel.com MaxiSys Ultra ADAS Page 3

Strana Ctyfi

Ctvrta stranka zobrazuje stav dokonéeni kalibrace spolu s kontrolnim seznamem kalibrace pFedni kamery,
ktery uvadi dGvody provedeni kalibrace. Dale jsou zobrazeny hodnoty vysky otvoru oblouku kola zapsané
do kamery.
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2014 (EY ADAS/ Audi A7 2011/ CLXB 2.5L FSI / 150kW Test Time: 2023-04-04 16:10:56 Report ID: MAXIA20230404161056

Pre-scan Technician Notes

Needs wheel alignment prior to calibration

\u Post-scan DTC (0)

& ADAS

Front camera calibration Static calibration

* Repaired or replaced the front video camera

* Repaired or replaced the front windshield

* Adjusted the chassis \/
* Adjusted the vehicle body height \/
InfO rm a Ce O ka I i b ra Ci * Relearned the vehicle height through vehicle height sensor

(9 Calibration completed successfully

- Total calibration time: 1min38s
Strana pét

Calibration start time: 2023-04-04 15:54:12 Calibration end time: 2023-04-04 15:55:51

‘Wheel housing rim height (mm)

LF:650 RF:650 RR:650 LR:650

Pata stranka zacina informacemi o
ovéreni umisténi terce. Autel uvadi
presnou polohu terce, nejen

zaSkrtnuti potvrzujici, Ze poloha terce 2010 ADAS A 72011 CLD 231751150k e Time: 20250404 161036 Repon I MAKIAZZS 0416106
byla ovérena. Nékteré systémy ADAS
také zobrazuji Kalibra¢ni parametry,

které ukazuji rozsah specifikace OE o v (Y
spolu se skute¢nymi hodnotami 11 Nom ) e, e
provedené kalibrace. Pfi pohledu na Lo Ang‘eg)‘oz s Distanlgf’z 0 om(u‘l
specifikaci uhlu naklonu kamery je -

rozsah OE £ 2.85°. ,

Kalibracni parametry Calibration Parameters

On-Board Camera

Measured details Measured value Range
NaméFena’ hOanta ukazuje, 26 tato Static calibration, yaw angle -0.28° -2.85°..2.85°
kamera byla zkalibrovana na -0,24°, coz ' —
je teméF dokonalé. Da’|e jSOU poznémky Static calibration, pitch angle -0.24° -2.85°...2.85°
technika po Skenovénl', které VySVét'Uji Static calibration, roll angle 0.26° -2.85°...2.85°
vysledky zkuSebni jizdy. Post:scan Technician Notes

Extensive test drive performed, all ADAS functions operate as intended

oz . . v . v e = - - SO T ) B &
Pata stranka je zakoncena prvnimi dvéma

obrazky pfidanymi do zpravy po skenovani.

Front camera calibation

Calibration successful, no malfuncion
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Konec tohoto kombinovaného zpravy pfed skenovanim a po skenovani zahrnuje zbyvajici snimky obrazovky
pridané do zpravy, jakoZ i prostor pro pridani podpisu zakaznika, podpisu technika a data.

Tato kalibrace je nyni dokoncena.

2014 (EY ADAS/ Audi A7 2011>/ CLXB 2.5L FSI/ 150kW Test Time: 2023-04-04 16:10:56 Report ID: MAXTA20230404161056

e i b o = =] = ADAS & - oy - B @
4045 A0aS et & v chow A 4008 ctttion ® b v chuw

Front camera calibration Adjust Standard Height

* Adjust the crossbar height and wait

il L for the crossbar to reach the standard
1090 mm 1090 | v heght positn.
Description:

*Press Start, and the caliration
frame will automatically adjust 1o the

The following values were entered: oot

y * Press Next 1o enter the next
Height front left. 651.0 mm interface;
Height front right: 650.0 mm *Press Adjust Standerd Height to
Height rear left: 644.0 mm readjust the required height

Height rear right: 648.0 mm
4 . Note:
* During the automatic adjustment
‘ensure there are no obstructions, for
example, objects or persons, which
may interfere with the movement of
the crossbar.

Are these values OK?

s e Adjust
e, Yes No “ 2011 spcrie Standard  Start Next ESC

& Bovae

g & & =

ADAS > ADAS caltreton ® v

Calibration preparations

* Park the vehicle on a level surface. Center the steering wheel, and keep the front wheels of the vehicle in a
straight ahead position (If necessary, perform the wheel alignment first). Ensure there are enough space within 3
m (11811 in) or more in front of the vehicle;

* Ensure the vehicle's coolant and engine oil are at recommended levels and the gas tank s full. The vehicle
should not be carrying any additional load (such as passengers or cargo);

+ Attach the VCI 1o the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (I the diagnostic tool and VCI are
connected through diagnostic cable, guide the cable through window);

+Close all doors and tum off all exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

*If needed, connect the vehicle 1o a battery maintainer to prevent battery discharge;

* For vehicles with air suspension, activate the vehicle jack mode;

+ Ensure the windshield and the camera lenses are clean, and there are no obstacles blocking the camera's view;
* Ensure the calibration area is well lit;

* Clean the dashboerd, and free the dashboard from any foreign objects that can cause glere on the windshield.

Note:

*Ensure there is on the wi 1l bjects can be covered with black cloth).

+1f your vehicle is equipped with air suspension or you have lifted/lowered the ride height, please return the
veNicle to the manufacturers ride height before proceeding with the calibration.

Note:

A A7 201 Sporack Video 0K Cancel

Customer name:

Note:Please save a copy of this report for your records.

Disclaimer. This report provides a reference for vehicle inspection and maintenance only. Autel is not liable for any accident, property damage, or personal injury resulting from the use of this
information

@ www.autel.com MaxiSys Ultra ADAS Page 5
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Hlaseni pred a po skenovani

ADAS Hlaseni pred a po skenovani

2014 (E) Audi Post-scan Report
Ve

Zpravy z predskenovani a postskenovani jsou dullezité
pro kalibraci ADAS z nékolika davod:

Identifikace problém0: Zprava pred skenovanim pomaha @ system scamed (67)
identifikovat jakékoli problémy nebo zavady na vozidle,
soucastech ADAS vozidla nebo jakémkoli systému ¢i soucasti,
které by mohly nepfiznivé ovlivnit provoz nebo kalibraci s
ystému ADAS. To pomaha zajistit, aby byly pfed provedenim
kalibrace odstranény veSkeré problémy, které by mohly z
pusobit selhani kalibrace nebo ovlivnit jeji presnost.

°o
©o

Postscan Report [N ~

Po [

0 |

0

° o
o
o
o
° o

Ovéreni kalibrace: Zpravy z postkontrolniho skenovani jsou e o o
provadény po opravach nebo kalibraci, aby se potvrdilo, Ze D —

vSechny komponenty ADAS funguji spravné a v ramci e
stanovenych parametr(i. Toto ovéreni zajistuje, ze

Bezpecnostni systémy vozidla funguji podle ofekavani a poskytuji optimalni vykon a ochranu pro fidice a
cestujici.

Dokumentace: Zpravy pred skenovanim i po skenovani poskytuji cennou dokumentaci pro opravny,
pojistovny a majitele vozidel. Tyto zpravy slouZi jako zaznam stavu vozidla pred provedenim jakychkoli praci i
po nich, coz mize byt zadsadni v pfipadé budoucich problém, spori nebo zarucnich reklamaci.

Ochrana pred odpovédnosti: Diky dikladnym zpravam pred opravou a po opravé mohou opravny prokazat,
Ze jednaly s ndleZitou péci pri diagnostice, opravé a ovéreni spravného fungovani komponent ADAS. To je
muze chranit pred pripadnou pravni odpovédnosti, pokud dojde k nehodé a funk&nost systémd ADAS bude
zpochybnéna.

Zajisténi souladu se specifikacemi OE: Vyrobci vozidel poskytuji specifické pokyny a pozadavky pro kalibraci
ADAS. Zpravy z predskenovani a poskenovani mohou ovéfit sefizeni kol, umisténi kalibra¢niho cile, vysledky
kalibrace a dalsi, ¢imz zajisti, Ze vozidlo bude po jakychkoli opravach vraceno do plvodniho tovarniho
nastaveni.

Aby bylo mozné spravné vyuzivat zpravy z pfedskenovani a poskenovani, musi byt tyto zpravy
vytvoreny a uloZeny pro budouci nacteni.

Zpravy z predskenovani/poskenovani
mohou byt:

UloZeno v nastroji v pdvodnim formatu XML w M
Generovano jako PDF a uloZeno v nastroji : 'V 7%
PFeneseno z nastroje na USB disk jako PDF :
Pfeneseno do PC jako PDF pomoci mini-USB kabelu
Odeslano e-mailem jako p¥iloha PDF pomoci ' ﬁ o an
vestavéné e-mailové aplikace Odeslano jako textova : 6 ' A@
zprava s hypertextovym odkazem na stazitelny PDF . : _
Odeslano e-mailem jako hypertextovy odkaz na stazitelny e L e
PDF  Vytisknuto bezdratové pres PC-Link -
Vytisknuto bezdratoveé pres aplikaci Mopria Print

Settings VCI Manager MaxiTools Support




Zpravy pred skenova

Nékteré z téchto moZnosti vyZaduji nastaveni v B setigs
softwaru MaxiSys Ultra. MoZnosti bezdratového s
tisku jsou pfistupné v nabidce nastaveni. ; [A] toose
V nabidce nastaveni vyberte Nastaveni tisku . :
Report Settings
" Push Notifications

o v . , , . . . - _ E!I\\l(ouvdme

Zde muZete zvolit vychozi metodu tisku - bud Tisk pres = P

PC-Link, nebo Tisk pFes Wi-Fi.

ehicle List

VDiag Box Settings

m Settings Printing Settings
N o Pres PC-Link
Print via PC-Link

Language

— Print via Wi-Fi
=

=

Report Settings
n Push Notifications
L o |
m Settings Scan Report
Pod Nastavenim zpravy mate k dispozici CtyFi . =
moznosti ZAPNUTO/VYPNUTO. = Sean Report @ Preposttest @)
@ Language
Zprava o skenovani: Tato M siissing: Begrapladinilal o
moznost povoli nebo zakaze . e o N
ZpréVU pFed SkenOVénI'm a pO Nastaveni sestavy . Report Settings Show ADAS calibration time on report [ on @)
skenovani. Pokud je tato A push notiications I X
o , Insurance information m
moznost zapnuta, budete —
s . s . v 7 “iw Auto Update

vyzvani k zadani jedine¢ného —
Cisla zaka’zky pro kazdé vozidlo. B ADAS & Aligner Settings
Naskenovano. Po kalibraci bude pfedskenovana PET] venie it
zprava a poskenovana zprava sloucena do jediné -
komplexni zpravy ADAS pred/po skenovani, ktera e i

bude uloZena pod Cislem zakazky pro budouci
vyhledavani a nacitani. S touto moznosti VYPNUTOU
vam nebude ddna mozZnost zadat zakazku

Cislo. Jste omezeni na provadéni diagnostické zpravy, ktera nezahrnuje vysledky kalibrace ADAS ani pfilohy
fotografii. Pred kalibraci mUZete provést diagnostické skenovani a poté provést druhé diagnostické skenovani po
kalibraci, nicméné pokud mate povoleno cloudové hlaseni, do cloudu bude uloZzena pouze nejnovéjsi zprava.

Nahrani zpravy do cloudu: Tato mozZnost povoluje nebo zakazuje funkce cloudového hlaseni. Cloudové
hldSeni zahrnuje zasilani odkazu na stazitelnou zpravu ve formatu PDF e-mailem nebo SMS. Cloudové
hlaseni je dostupné s povolenim i bez povoleni moznosti zpravy o skenovani.

Zobrazit Cas kalibrace ADAS v protokolu: Pfi zapnuti této moZnosti se do protokolu po skenovani pFidaji ¢as
zahdjeni kalibrace, ¢as ukonceni kalibrace a celkovy Cas kalibrace. I kdy? je tato moZnost povolena, ¢as kalibrace se
v protokolu po skenovani zobrazi pouze v pfipadé, Ze je také povolena moznost Protokol skenovani.

Informace o pojiSténi: Je-li tato funkce povolena, jsou do protokolu pFidana pole se jménem a

kontaktnimi udaji pojiSténého, nazvem pojisStovny a €islem pojistné udalosti. Tato pole se vypliuji
upravou historického testovaciho protokolu v historii vozidla.
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Tisk zpravy

Calendar Camera Sound Recorder Calculator Adobe Acrobat
Pokud jsou v nastaveni tisku vybrany moZznosti Tisk pres ] . - —
Wi-Fi, musi byt kompatibilni tiskarna s podporou Wi-Fi Sereenieel Sellery Jounhoets el Certer Rt sereen
pfidana do aplikace Mopria Print, ktera se nachazi na
druhé strance obrazovky aplikaci Android. = Mopria Print

Mopria Print

Getting Started

Use this app to learn how to print from your other apps, find nearby printers and get help
with the Mopria Print Service.

Developed by the >0
Mopria Alliance

) 0 & @ W v &
A canon efi -

atyourside

Adobe
EPSON  FUJIFILM @ =]

SIKYOCERA 24 Lexmark BF Microsoft B

Aplikace Mopria Print byla vyvinuta alianci Mopria Alliance, kterou zaloZily
spolecnosti Canon, HP, Samsung a Xerox. Dnes aliance zahrnuje spole¢nosti
Adobe, Brother, EFI, Epson, FUJIFILM Business Innovation Corp., Honor Device
PANTUM  PRIIAX  Qualcoww RICOH Co., Ltd., Lexmark, Konica Minolta, Kyocera, Microsoft, OKI, Pantum, Primax,
Qualcomm, Ricoh, Riso Kagaku Corporation a Toshiba. V soucasné dobé exist
uje vice nez 120 miliond tiskaren certifikovanych Mopria od 24 vyrobcU tiskaren
—_—= se 7 000+ certifikovanymi modely tiskaren.

-
mMmopria

SAMSUNG TOSHIBA Xerox “wso=T

Spustte aplikaci Mopria Print a postupujte podle privodce pro
A ama s instalaci a aktivaci tiskarny.

Zde je popsano, jak funguje hlaSeni pfed skenovanim a po skenovani na pfistroji Ultra. Jedna se o izolovany pohled
zaméreny pouze na funkci hlaSeni. Pfipojeni vozidla, identifikace a kalibrace jsou popsany v pozdé;jsi kapitole.

PFi vytvareni zprav pfed skenovanim a po skenovani je zamySlen specificky pracovni postup. Tento postup
nemusi 100% odpovidat pracovnimu postupu vasi dilny, nicméné je nezbytny pro vytvoreni kombinované
zpravy Autel pred/po skenovani.

Funguje to takto:

Vozidlo je pfivezeno do servisu a je vytvoren pracovni
prikaz. Pfed tim, nez kdokoli na vozidle cokoli &
provede, je provedeno pfedbézné skenovani. Tim je . @ ol
zachycen pfesny stav vozidla pfi predani. Po H
dokonceni predbézného skenovani s fotografiemi je i Dlsgnosics  Wheel Algnment Remote Bxpert service
Ultra odpojeno od vozidla. Nasledné je vozidlo : >
pridéleno technikovi k provedeni pozadovaného @ [ R
servisu nebo opravy. Po dokonceni oprav je vozidlo ’ O s

pridéleno technikovi pro kalibraci ADAS. Technik . Data Manager Bty Test MaxiDATA Update
znovu pripoji stejny pfistroj Ultra k vozidlu a provede
kalibraci, zkuSebni jizdu a zadvérecné skenovani.

« A & B 0 6 @ Wve 8 @
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Pripojte diagnosticky kabel k OBD-II portu vozidla a
zapnéte zapalovani. Vozidlo by se mélo automaticky

identifikovat ve scantool. Poté kliknéte na modrobilou ' S
ikonu vozidla umisténou v levém dolnim rohu
vyskakovaciho okna identifikace vozidla.

WAUZZZAGTEN154321

Service

Audi

Data Manager MaxiDATA Update

Select Test Type
Nyni budete vyzvani k zadani ¢isla opravného

) pfikazu pred provedenim predbézného

kil e 1 skenovani. Tato metoda je preferovéna,
QLR  Zadejte cislo objednavky opravy zejména pri provadéni k;lilfraci ADAS, protoze

p— umoznuje plné zdokumentovat kalibra¢ni
proces. Zadani ¢isla opravného prikazu lze
obejit vyb&rem moznosti Standalone
Diagnostics; z davod( uvedenych vyse to vsak
neni doporuceno pfi kalibraci.

Stand-alone Diagnostics

o £ O R N ® 0 B =
ADAS > Manual selection > Pre-Scan & vep 3127V
Na obrazovce predskenovani jsou zde T 1 01-Engine Control Module 1 et e |
uvedeny vSechny dostupné moduly. To
s x ~ . [ 02 - Transmission Control Module Not scanned =y
neznamena, zZe vSechny tyto moduly jsou +5a Wheel aignment )
na tomto vozidle nainstalovany. Musime Eser | | 9| EHEEE Not scanned =
prOVeSt SkenOVanl zavad, abyChOm 3B Vehicle profile 06 - Seat Adjustment Passenger Side Not scanned nmp
presné identifikovali, které moduly jsou
. . ! = | Electri
na tomto vozidle nalezeny a zda jsou > | PRaCenEEEaes Metcearert |
pritomny néjaké kédy zavad. 6 OE-Media Player Position 1 Not scanned =
7 13-Adaptive Cruise Control Not scanned ump
8 15 - Airbag Not scanned nmp
9 16 - Steering Column Electronics Not scagned
Y o z e
iR Rercley | pcnce) iick Skenovani
zavad

VOO = Basnaiess

127
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Customer information

PFidani informaci o zdkaznikovi

*VIN: WAUZZZAG7EN154321

Customer

o
information Thomas \anht

*Year 2019 (K)

Informace o zdkaznikovi

l

l
*Technician [Qeorge

[

[

*Make ADAS

*Model [AudiA7 USA/CAN 2018>

Posledni vyskakovaci okno poZaduje dalsi informace
o zdkaznikovi. VSechna pole oznacena Cervenou
hvézdickou jsou povinna. Pokud bylo toto vozidlo

m— drive naskenovano vasim diagnostickym pfFistrojem,
e jméno zakaznika a registracni znacka se mohou
vyplnit automaticky. Jméno technika bude
prednastaveno na posledniho technika, ktery zadal
své jméno do tohoto pole. Stisknéte OK pro zahajeni
predskenovani.

*License plate lDCF 4753

*Odometer [48351 miles V¥

ADAS O -
V130 = ﬁ Q = B Lg
ADAS > Manual selection > Pre-Scan @& veb 12.6V
i DTCs: 2 100% (4
SElents
YE Controlunit 1 13- Adaptive Cruise Control Faultil (@) |
v vy . v “ iz 110300 Adapti 1 djusted
Predb&Zn4 kontrola ode3le dotaz kazdému ¥! Wheel alignment aptivarcnlise:contralsensor misadste statie 3
modulu, aby zjistila, zda je nainstalovan a ® Es 6C - Camera System Rear View 3 it @ | nm
komunikuje, a zaroven zobrazi vSechny
diagnostické ChybOVé kédy (DTC), které jSOU & Vekicle profie ‘ €11007 Alarm triggered by door contact switch - rear right static
prltomny' M 3 01 - Engine Control Module 1 Pass | No fault 2
4 02 - Transmission Control Module Pass | No fault | ump
5 03 - Brakes 1 Pass | No fault | =)
6 06 - Seat Adjustment Passenger Side Pass | No fault | nmp
7 09 - Central Electrics Pass | No fault | =)
VIN: WAUZZZ4AG7EN154321 k
fislectl Remote Quic! Enter
AT L Expert J { Report J L — J Lhl.ﬂ‘lSCanJ { System J L ESC J

PFipojeni fotografii

Pre-test

Fotograficka priloha

Do you want to attach any photos?

Po dokonceni predbéZzného skenovani se zobrazi
vyskakovaci okno s dotazem, zda chcete k protokolu
pripojit fotografie. Pokud vyberete Ano, miZzete k
protokolu pfidat az 5 fotografii nebo snimkd
obrazovky. Pokud vyberete Ne, fotografie jiz nebude
mozné pridat.




Hla3eni pred a po s

Dotknéte se bilého ¢tverce s ikonou fotoaparatu a
poridte fotografie nebo pridejte snimky obrazovky.

Pre-test

Maximum number of photos to be taken: 5
Current number of photos taken: 0

Stisknéte ikonu zavérky pro pofizeni fotografie nebo
se dotknéte ikony slozky pro pFipojeni snimku Vyfotit
obrazovky nebo dfive pofizené fotografie.

Ikona zavérky

Ikona slozky

Kdyz pfipojite vSechny obrazky, které chcete
zahrnout do predskenovani, stisknéte Hotovo . —

Maximum number of photos to be taken: 5
Current number of photos taken: 1

® ™
M-

ADAS rS eniti H
¥ Zménit ikonu vozidla
/ADAS > Automatic selection > Pre-Scan
System List DICs:?  CHN— 100% (7]
1 " - avas Cleari .
F— 13- Adaptive Cruise Control Clearing code. u
55 - Headlight Regulation Fault| 1 nmp.
+11 Wheel alignment JghtRegUiath 3 Faut)
- Came m r Vi Fault|1 n
(®) ADAS calbration 6C - Camera System Rear View [ nons [T =
4 01 - Engine Control Module 1 Pass | No fault =)
38 Vehicle profle E 8 e ery @ MmOt im &
5 02-Transmission Control Module Pass | No fault um
6 03-Brakes 1 Pass | No fault nmp.
7 05-Kessy Pass | No fault um
8 06-Seat Adjustment Passenger Side Pass | No fault um
9 08-Air Conditioning Pass | No fault um
VIV WAUZZZAGTENTIORXK
Pretest AUDOOIOAZS Remote Quick Enter
o A A7 2011/ Sportoack Bgen | Report || Erese | |y | ESC |

Note

Are you sure to exit?

Nyni, kdyZ je pfedbézna kontrola dokoncena, stisknéte ikonu
zmény vozidla pro ukonceni diagnostického softwaru.

Kliknéte na Ano pro
potvrzeni.
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Nyni jsou opravy vozidla dokonceny a je €as provést

kalibraci ADAS. Abychom mohli kalibraci provést,

musime se nejprve znovu pripojit k vozidlu a znovu Diagnostika
identifikovat vozidlo v softwaru Ultra. Nemusime vSak

znovu zadavat Cislo servisniho pfikazu ani jiné informace

v

= B eEen

Diagnostics Wheel Alignment Remote Expert Service

o vozidle. Nejjednodussi zplsob, jak znovu identifikovat M
vozidlo, je pouZit historii vozidel. Pokracujte kliknutim na \1€ Bz Maxidara

tlacitko diagnostika.

Battery Test MaxiDATA Update

Vyberte zalozku Historie v horni ¢asti obrazovky a
najdéte niZze uvedené vozidlo. Dotknéte se

modrého kruhu s bilym autem, nikoli samotného
bilého Ctverce. Tato metoda pfevezme v3e, co bylo o
tomto vozidle dfive zadano, a pouZzije tyto infor

History America Europe Asia Q

> 7 . I . . 6 2023.4 4 Records
mace k opétovné identifikaci tohoto vozidla.
2014 (E) ADAS Audi A7 2014 (E) ADAS Audi A7
AUDI7890 AUD0040423 201> 2011>
2023-04-04 13:36:58 Scan OK 2023-04-04 12:10:56 Scan OK 2023-04-04 11:27:05 2023-04-04 10:56:43

DTE Count:3(pre-test)

Vybrat auto : (=) (=) ®

2 Records
AUDI26504 1

2023-03-10 06:11:49 No scan 2023-03-01 18:48:57 No scan

Tim se dostaneme zpét na obrazovku skenovani
zavad, ale vSimnéte si, Ze horni moznost v levém . )
menu nyni zobrazuje post-scan, nikoli pre-scan. V Q@ Q
tomto okamziku bychom klikli na: ADAS kalibrace,
abychom provedli poZzadovanou kalibraci, a po
dokonceni by vozidlo mélo byt testovaci jizdou a
vraceno do servisu na post-scan.

ADAS O - >
£ = #& e 0 B =
Po skenovani ADAS > Post-Scan @ vep 0.0v
g " »
‘ [E]# Post-Scan System List ]
8B Control unit 1 01 - Engine Control Module 1 Not scanned nmp
02 - Transmission Control Module Not scanned i
m Wheel alignment =2
.
03 - Brakes 1 Not scanned i
Kalibrace ADAS @ ADAS ot o
05 - Kess! Not scanned nmp
Qﬁ Vehicle profile Y
5 06 - Seat Adjustment Passenger Side Not scanned nmp
6 08 - Air Conditioning Not scanned nmp
7 09-Central Electrics Not scanned nmp
8  OE-Media Player Position 1 Not scanned nmp
9 10 - Parking Assistance 2 Not scanned ump
VIN: WAUZZZ4AG7ENTXXXXX
Posttest: AUD0040423 Remote R + Quick Enter ESC
Info: Audi/Audi A7 2011>/Sportback epor
ert Erase System
it | 1 J .
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Post-test Pridejte fotografie a snimky obrazovky

Do you want to attach any photos?

Post-scan je stejny jako pre-scan se stejnym
vyskakovacim oknem, které se pt3, zda
chceme pridat fotografie. Tentokrat bycho
m kromé fotografii vozidla a nastaveni
kalibrace pridali také snimky obrazovky s
obrazovkami potvrzeni kalibrace.

QO F Fasuliass
Stisknéte ikonu zavérky pro pofrizeni fotografie nebo

klepnéte na ikonu slozky pro pfipojeni snimku
obrazovky nebo dfive pofizené fotografie.

Ikona zavérky

Ikona slozky Ikona zavérky Ikona slozky

® @ g t vem

DVI: fotografie

SloZka staZenych
Software Ultra prohledava nastroj pro slozky ot soubort
obsahuijici fotografie a snimky obrazovky.

SloZka Shoot obsahuje vSechny snimky
obrazovky sefazené v chronologickém
poradi od nejnovéjsiho po nejstarsi.

SloZka DVI obsahuje v3echny fotografie
pofizené prostfednictvim kamerového : =% 2921040
softwaru MaxiSys. Pokud byly fotografie
pofizeny prostfednictvim aplikace fotoaparatu
Android, byly by umistény ve sloZce DCIM.

SloZka Stazené soubory obsahuje vSechny obrazky staZzené z internetu nebo prenesené do této slozky z
pocitace nebo USB disku.
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Nyni jsou
kliknutim

Zprava je

vychozim formatu XML, ktery Ize zobrazit pouze v ———— ———
nastroji. Chcete-li zpravu uloZit jako PDF, kliknéte p—
ontrol unit Scanner: Autel MaxiSys Serial number: V1DGN5V01070
na ikonu Disku v horni nabidce. T @ - e (65
() ADAS calibration ::k.e 12?: (sg) 3::" azziznzuglwxxxx
Pak vyberte: UloZit jako PDF . 7B Vetice proie . — ey s

dokonceny predbézné skenovani, kalibrace a nasledné skenovani. Zpravu si mizeme prohlédnout
na tlacitko Zprava v dolni nabidce.

ADAS (2) Lg

V1.30

ADAS > Post-Scan & veb 0.0V

Ef’ Post-Scan System List 100% Ej

1 13- Adaptive Cruise Control Fault]l (&) | umb

ZE3 control unit

[ . C110300 Adaptive cruise control sensor misadjusted static 3‘
si3 Wheel alignment

55 - Headlight Regulation Fault | 1 nmp
@ ADAS calibration 2 ¢ @ <

C108000 Left-/right hand driving switch-over active static Ej‘
QE Vehicle profile

6C - Camera System Rear View Fault | 1 @
C11007 Alarm triggered by door contact switch - rear right static

01 - Engine Control Module 1 Pass | No fault
02 - Transmission Control Module Pass | No fault
03 - Brakes 1 Pass | No fault

VIN: WAUZZZAG7ENTXXXXX
Post-test: AUDI7890
Info: Audi/Audi A7 2011>/Sportback

35% wa 13:38

UloZit pomoci ikony Disku B @

automaticky ulozena do nastroje ve

ADAS > Post-Scan @ vep B0V

Engine: CLXB 25L FSI/ 150kW

Path: ADAS>PostScan

ADAS

V30

ADAS > Post.Scan
%85 control unit

1 Wheel alignment
(8) ADAS calibration

=B Vehicle profile

VIN: WAUZZZAGTENTX000X
Postest: AUDIZ8S0
Infor AudifAud A7 20115 Sporback

Insurance information
o = ©
£ 2 & & 0 B @ lam umber
Contact
® vop G200V Information:
okl Gity state zip:
- Screenshot -
System List 100% (4] company:
Address:
= Primary impact:
1 13- Adaptive Cruise Control UloZit jako PDF Kpaty dmesct
Save as PDF
£3 ozit jako WevnzzAGTER 00X
c110300 Adaptive cruise control sen Postdest AUDI7E50
sty ook gerot ey (mEse
55- Headlight Regulation Report to cloud @ -
c108000 Lef/ighthand diving switch-overactive statlc B
3 6C-Camera System Rear View 3 rautn @ s
ci1007 Alarm triggered by door contact switch - ear right static
4 01-Engine Control Module 1 Pass | No fault ump
5 02-Transmission Control Module Pass | No fault ump
6 03-Brakes1 Pass | No fault ump
Remote Quick Enter
Expert | Report E FaultScan [ ESC
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- Save as PDF o -
Vypliite vSechny poZadované informace a kliknéte: UloZit .

*License plate: ‘ ASD 7890 w

~ . Customer: ‘ ThomasWright
Vyplnte informace

Phone number:

File name: ‘ AUDI7890_Audi_A Y U
Saving successful! :

Comments:

S—
[ )

Zpravu lze také uloZit do cloudu Autel pomoci
Kliknutim na Odeslat do cloudu .

ADAS

3o =10 S - S — ) B =

ADAS > Post-Scan 2 veo E300V

1 13-Adaptive Cruise Control & @ =
&5 control unit Save as PDF

c110300 Adspive cruise control send
44 Wheel alignment Setive e toniil sar
55- Headlight Regulation Report to cloud
(®) ADAS calibration
108000 Left/rght hand driving switchvover active sttic
=38 Vehicle profile L4
3 6C-Camera System Rear View B3 ratin @ um
cr007 Alarm tiggered by door contact switch - rear right static o . L L. L ..
Vypliite vSechny poZadované informace a kliknéte na: UloZit .
4 01 - Engine Control Module 1 Pass | No fault =)
5 02 - Transmission Control Module Pass | No fault n=p
6  03-Brakes1 Pass | No fault = - Save Report =
Vi wAZZzAGTENT OO
Fostiest AR
i — Remote  Report ‘ g::: Fault Scan Si;‘:;“ ESC SLcenseplate: | 4507990 ®

Odometerreading: | 54321 km ¥

Vypliite informace

Customer: | Thomaswright

Phone number

Kliknéte na: Zobrazit zpravu pro zobrazeni PDF konecné cloudové zpravy. T Py e——

Report saved successfully!

Zobrazit zpravu

- Overhaul report 'C = =
Shop: George's Garage Report ID:  MA:
AUTEL e o6017366 Test Time: 202

VC: B e Email: glesnial
Address

autel.com Technician: George

Any Street

2014 (E) Audi Post-scan Report

Vehicle Information

2014 (E/Audi/Audi A7 2011>/CLXB 2.5L FSI/ 150kW Odometer Reading: 54321km
VIN: WAUZZZAGTENIXXXXX License Plate: ASD 7890
Customer Information

Name: ThomasWright Tel:

Device information

Scanner: MaxiSys Ultra ADAS Serial Number: VIDGN5V01070
Version: V1.3 Repair Order Number: AUDI7890
Insurance Information

Insured name:-- Claim number:--

Contact Information:-- City state zip:-—

Insurance company:-- Address:--

Primary impact:--

(2 System Scanned( 67 )

Pre-scan Report Post-scan Report

20230404 13:36:58 202;

System

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 133



Hlaseni pred a po skenovani

: Report ID: MAXIA20230404133835
Tel: 919-601-7366 Test Time: 2023-04-04 13:38:35
Email: - alesniak @autel com

Addre

AUTEL

View and Share Report

2014 (E) Audi Po
Vehicle Information
2014 (E)/Audi/Audi A7 201>
VIN: WAUZZZAGTENIXXX.
Customer Information
Name: ThomasWright
Device information Scan the QR code to share
Scanner: MaxiSys Ultra ADAS
Version: V1.30 %2 Send Email

Insurance i

Insured name:—

Kliknéte na ikonu sdileni a odeslete odkaz ke stazeni na
zpravu z cloudu prostfednictvim e-mailu nebo SMS.

Zadejte e-mailovou adresu pro odeslani zpravy . Upozornéni

e — . ..l L . .
AUTEL e wam e drive pouzité e-mailové adresy jsou uloZzeny a
i . L

Ize vybrat z rozbalovaciho seznamu. Kliknéte:

2014 (E) Audi Post-scan Renart OK k odeslani.

Vehicle Informati Send Email @

2014 (E)/Audi/Audi A7 201> . .

NINEWAUEEAGIENEE |0 onjak@autel.com Zadejte e-mail

Customer

Device information

Scanner: MaxiSys Ultra ADAS

Version: V130
Insurance Information BAcK ﬁ

Chcete-li odeslat zpravu textovou zpravou, kliknéte na Odeslat SMS

tlacitko .

WV
Email sent successfully.

Shop: George's Garage ReportID: MAXIA20230404133535

AUTEL T mams s Time: 20250004 133835
Bl ik @msizon e e
N View and Share Report ®)

2014 (B) Audi Po

Veicle Information

2014 (EYAudi/Audi A7 201>
VIN: WAUZZZAGTENIXXX.
Customer Information
‘Name: ThomasWright

Devics laformati

MaxiSys Ulira ADA!

Odeslat SMS

Insurance company:-
Primary impact:--

(&) System Scanned( 67)

Shop: George'sGaage Repon D, MAXIAZSORS 33835
AUTEL = owann T Time: 20250404 133835
e — e Grrse

Addres: 1234 Ay St

2014 () Audi Post-scan Renart

R

Send SMS (x

Zadejte telefonni Cislo a kliknéte: OK pro odeslani. Poznamka,

vychozi kéd zemé je +86 (Cina) . Toto musi byt
zménéno na +1 (Severni Amerika) pfi prvnim odeslani SMS

Tato volba se pouzije. Vychozi kdd zemé bude +1
pro budouci poufziti .




Oba e-maily a textové zpravy odeslané
prostfednictvim cloudové sluzby Autel
jsou prijimany okamzité.

Z obrazovky Zobrazit zpravu mate
také moznost uloZit zpravu jako
PDF, odeslat zpravu prostrednictvi
m priloZzené e-mailové aplikace nebo
zpravu vytisknout.

i pred a po skenovani

SMS has been sent successfully!

Overhaul report

Shop: George's Garage

AUTEL e 9196017366

Email: glesniak@autel.com
Address: 1234 Any Street

2014 (E) Audi Post-scan Report

Vehicle Information
2014 (E)/Audi/Audi A7 2011>/CLXB 2.5L FSI / 150kW
VIN: WAUZZZAGTENIXXXXX

Customer Information
Name: ThomasWright

Device information
Scanner: MaxiSys Ultra ADAS
Version: V1.30

Insurance Information
Insured name:--

Contact Information:--
Insurance company:--
Primary impact:--

[ System Scanned( 67 )

System

Pokud chcete zobrazit dfive ulozené
zpravy, klepnéte na Spravce dat v nabidce
uloh MaxiSys.

MaxiSys Ultra Skolen 135

Report ID:  MAXIA20230404133835
Test Time: 2023-04-04 13:38:35

Technician: George

Odometer Reading: 54321km
License Plate: ASD 7890

Serial Number: VIDGN5V01070
Repair Order Number: AUDI7890

Claim number:--
City state zip:--
Address:--

Pre-scan Report

2023-04-04 13:36:58

Post-scan Report
2023-04-04 13:38:35

Calibration Status/DTC Calibrated Status/DTC

Diagnostics Wheel Alignment Remote Expert Service

o /R
"@ ‘MaxDJATA '

Battery Test MaxiDATA Update



Hlaseni pred a po skenovani

Na obrazovce Spravce dat kliknéte na
Historie vozidla.

Vozidl € Historie

Historie vozidel je organizovana podle roku a
mésice. Kazdé bilé pole prfedstavuje jeden zazna
m vozidla, zaznamy jsou sefazeny podle Cisla
opravného prikazu nebo ID vozidla. Uvnitf pole
zaznamu vozidla jsou zobrazeny také dalsi
informace, jako je datum a €as skenovani, pocet
DTC zaznamenanych béhem skenovani, typ
skenovani, pfedtestovani nebo potestovani a VIN.

Dotknéte se uvnitF bilého pole zaznamu vozidla,
ale ne na modrém kruhovém ikoné, ¢imzZ otevrete
historii testd vozidla.

Vehicle History Workshop Information Customer

Ejpjole

PDF

Image

Cloud Report Review Data Data Logging

0o

o @

B9 ve

Al Favorites History

AUDI7890

2023-04-04 13:36:58 Scan OK

AUD0040423

2023-04-04 12:10:56 Scan 0K

DTC Count:3(pre-test)

Zaznam vozidla

@
@ 20233

AUDI26504 1
2023-03-10 06:11:49 No scan

(=)

2023-03-01 18:48:57 No scan

America Europe Asia Q
4 Records
2014 (E) ADAS Audi A7 2014 (E) ADAS Audi A7
2011> 2011>
2023-04-04 11:27:05 2023-04-04 10:56:43
A4 @
2 Records

« Historical Test

Repair order

AUDI26504

Vehicle Information

Year 2019 (K) License plate  ADF 4653
Make ADAS VIN WAUZZZ4G7EN154321
Model Audi A7 USA/CAN 2018> Odometer 46351miles
Sub model Sportback Color Color
Engine DLZA 3.0L TFSI/ 250 kW Status Not started
Insurance information
Insurance
Insured name
company

Contact .
Information City state zip

Claim number Address

Primary impact

Demonstration

Zprava o podrobnostech
dprav

Zde vidime nékteré informace
uvedené v zahlavi zpravy pred nebo
po skenovani. Chcete-li tyto i
nformace upravit, kliknéte na ikonu
tuzky v pravém hornim rohu.




Hla3eni pred a po skenovani

Cancel Historical Test E

Repair order AUDI7890

Vehicle Information

Year 2014 (E) License plate  ASD 7890
Make ADAS VIN WAUZZZAG7ENTXXXXX
Model Audi A7 2011> Odometer 54321km

va vozidla

Sub model Sportback Color

Engine CLXB 2.5L FSI / 150kwW Status Not started

Insurance information

Insurance

Insured name v
company
Contact . o . o e .
Information Gy sisEap V sekci informaci o vozidle ,
Claim number Address Mljieme pFIdat barVU VOZid|a.

Primary impact

Cancel Historical Test m

Sub model Sportback Color Silver

Engine CLXB 2.5L FSI/ 150kW Status Not started

mace o pojisténi

Insurance

Insured name  Thomas Wright State Farm Mutual AR

bt Gomemt ] cvemein | vomncares

——— e 756 Vel St Pod informacemi o pojisténi jsou pole pro jméno

L pojist&ného, nazev a adresu pojistovny a kontaktni
informace, jakoZ i pole pro popis oblasti vozidla

P — poskozené pfi kolizi.

Version
number

V1.30

Cancel Historical Test E

intormaton

Claim number 762348 Address 756 Main St

Primary impact | Front bumper and grill

Devices
Pod Zazn?my.o S,erV|SU |Ze prldat Scanner Autel MaxiSys Serial number  VIDGN5V01070
nebo zménit jméno technika a v
R

pridat poznamky technika.

Service record

Technician George

Technician

K Needs wheel alignment prior to callbrat|0n|

Customer information

First name Thomas

QO F T62%u1626

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 137



Hlaseni pred a po skenovani

Zde je nova hlavicka zpravy s pridanymi informacemi o pojisténi,

Overhaul report '<: = B

-, Shop: George's Garage
& = Tel: 919-601-7366
Email: glesniak @autel.com

vt il Address: 1234 Any Street

2014 (E) ADAS Post-scan Report

Vehicle Information
2014 (E)/ADAS/Audi A7 2011>/CLXB 2.5L FSI/ 150kW
VIN: WAUZZZAGTEN1XXXXX

Customer Information
Name: Thomas Wright
Device information
Scanner: MaxiSys Ultra ADAS
Version: V1.30

Insurance Information
Insured name:Thomas Wright
Contact Information:919-555-1234

Insurance company:State Farm Mutual Automobile Insurance Company
Primary impact:Front bumper and grill

@ System Scanned( 67 )

spolu s poznamkami technika na konci
predbézného skenovani.

PFrizplisobeni vaseho hlaseni

MoZzna jste si vSimli ndzvu obchodu a loga
obchodu pfidaného v horni ¢asti zpravy. Zde j
e postup, jak pridat své logo pro prizplsobeni

zprav pred skenovanim a po skenovani.

Report ID: MAXIA20230404153443
Test Time:  2023-04-04 15:34:43

Technician: George

Odometer Reading: 54321km
License Plate: ASD 7890

Tel: --

Serial Number: VIDGN5V01070
Repair Order Number: AUDI7890

Claim number:762348
City state zip:Anytown, NC 27654
Address:756 Main St

Pre-scan Report Post-scan Report

2023-04-04 13:36:58 2023-04-04 15:34:43

0 g
m @ VC: = o Q © T T o62%ia16:27
€108000 Left-/right hand driving switch-over active static

6C - Camera System Rear View (1 DTC)

C11007 Alarm triggered by door contact switch - rear right static

Pre-scan Technician Notes
Needs wheel alignment prior to calibration

Overhaul report <5 = =

Shop: George's Garage
Tel: 919-601-7366

Email: glesniak @autel.com
Address: 1234 Any Street

Report ID: MAXIA20230404153443
Test Time: 2023-04-04 15:34:43

Technician: George



Hlaseni pred a po skenovani

M) Data Manager

Workshop Information

Informace o dilné

Customer

Vehicle History

2ol

PDF

V aplikaci Data Manager kliknéte na Workshop Information .

Zde mUZete pridat nazev obchodu, adresu,
telefonni ¢islo a e-mailovou adresu. V ¢asti Dalsi
informace se adresa webovych stranek firmy
zobrazi v zapati zpravy.

Cloud Report Review Data Data Logging

u 1] (V]

@& [ ove

- Workshop information
Basic information Kliknéte na ikonu oznacenou Nastavit lo
go obchodu . Zde mdzete bud vyfotit
Set shop logo Set page footer logo .. v , ;.
fotografii, nebo pouzit obrazek, ktery jste
Shop name George's Garage Tel 919-601-7366 drive nahrali do svého Ultra . Chcete-li to
provést, kliknéte na: Obrazek .
State NC Fax
City Raliegh E-mail glesniak@autel.com
Zip code 27526
- Workshop information
QeSS 1234 Any Street =
More information Set shop logo Set page footer logo
Manager name George Lesniak Shop name B Photo -afle Tel 919-601-7366
Website www.autel.com e P image e
City Raliegh E-mail glesniak@autel.com
Slogan
Zip code 27526
Remark
Address 1234 Any Street
« A A B 0D 6 @ W ve &8
nformation
Manager name George Lesniak Manager title Owner
Website www.autel.com
. Select photo CANCEL

& Shoot

Na obrazovce vybéru fotografii
najdete slozky s obrazky. V tomto
pfikladu jsme vytvofili slozku s
nazvem Logo a nahrali jsme loga
zahlavi a zapati. Kliknéte na slozku,

te Expe
an App:

& jo_pic

= T

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 139

ktera obsahuje vas obrazek.




Hlaseni pred a po skenovani

V tomto prikladu mame dvé rdizné loga pro zahlavi a zapati. Za timto Ucelem klikneme na logo George's
Garage v zahlavi.

CANCEL

90 = Esmusw

Tato obrazovka poskytuje ohraniCujici ramecek pro ofiznuti obrazku. Poznamka: obrazek pouzity pro logo
musi byt Ctvercovy, aby se veSel do pfidéleného prostoru. Po ofiznuti obrazku kliknéte na UloZit .

Set shop logo

Shop name

State

city

Zip code

Address

Manager name

Website

Slogan

George's Garage
NC

Raliegh

27526

1234 Any Street

George Lesniak

www.autel.com

« A fn n 1]

Viyberte svij obrazek .

Workshop information

Set page footer logo

Tel

E-mail

919-601-7366

glesniak@autel.com

Nastavit |

ogo zapati stranky

Déle kliknéte na ikonu s oznacenim Nastavit logo zapati stranky .

Manager titld

® @ W w

-

Basic informatior

Set shop logo

Shop name

State

City

canceL

Vybrat obrazek

George's Garage

NC

Raliegh

Workshop information

Set page footer logo

Tel

E-mail

& Photo

P image Vybrat obrazek

glesniak@autel:€om

Znovu prejdéte do slozky, kam jste nahrali sva loga, a
vyberte obrazek, ktery chcete zobrazit v zapati sestavy.



Pomoci bilych roht ohrani€ovaciho ramecku
ofFiznéte obrazek a kliknéte na: UloZit .

Workshop information

Set page footer logo @

Set shop logo

S
Shop name George's Garage Tel 919-601-7366
State NC Fax
City Raliegh E-mail glesniak@autel.com
Zip code 27526
Address 1234 Any Street

More information

Manager name George Lesniak Manager title
Website www.autel.com

o Data Manager
Slogan [1stin ADAS Calibration

V Easti Dalsi informace miiZete
PFidejte jméno manaZera obchodu, titul, webové stranky Vehicle History

alizace probéhla
URL, a slogan obchodu. Kliknéte na zpétnou Sipku ’ 1

ulozit svou praci. v

—_—
3 . prem—
Aktualizace probéhla
Uspésné!
Cloud Report PDF Review Data Data Logging
oo
- Overhaul report <

3

Report ID: MAXIA20230404153443

Zde je nové zahlavi loga, spolu s logem

2014 (B) ADAS Post-scan Report zapati a adresou webové stranky.
‘Vehicle Information
2014 (EYADAS/Audi A7 201 1>/CLXB 2.5L FSI / 150kW Odometer Reading: 54321km
VIN: WAUZZZAGTENIXXXXX License Plate: ASD 7890
Customer Information
1
Name hmas W T Overhaul report <Bh= =
icei 3 Comni) - v - v
Device information
Scanner: MaxiSys Ultra ADAS Serial Number: VIDGNSV01070 ive Cruise Control Yes Q! No Q!
Version: V1.30 Repair Order Number: AUDITS90
 Dampening Electronics @ o (VX
Insurance Information
Insured name: Claim number: - ; © o Qo
Contact Information:~ - .
Tasurancs company b Column Electronics Qo Qo
Primary impact [ Y Y
(@ System Scanned( 67 ) ary Parking Heater Qo Qo
Pre-scan Report Post-scan Report ay Qo Qo
2023-04-04 13:36:58 20230404 1534243
e @o Qo
Qo Qo
MaxiSys Ula ADAS Page1

2014 (EY ADAS! Audi A7 20115/ CLXR 2.5L FSI/ 150kW Test

ReportID: MAXIA20230404153443

22.- All Wheel Control (VX)) Qo

28 - Climate Control Unit Rear Qo Qo

Ultra Skoleni: A 141




Hlaseni pred a po skenovani

Pokud oteviete zaznam vozidla a znovu vygenerujete PDF kliknutim na ikonu PDF
umisténou v pravém hornim rohu obrazovky, nové informace o dilné budou pfidany
do stavajici zpravy.

o Data Manager

3 £

Workshop Information

PDF

Také v Datovém manaZeru je k dispozici aplikace
Informace o zdkaznikovi.

Informace pro zakaznika

Vehicle History Customer Image

Review Data

Pokud si vzpominate na dialogové okno s informacemi o zakaznikovi,
které se zobrazilo pfi pokusu o provedeni kontroly zavad, informace,
které jsme v tomto vyskakovacim okné zadali, jsou uloZeny zde. Tyto
informace Ize upravit vybérem jména zakaznika.

v

Cloud Report

Data Logging

- Customer
Add a customer (A total of 2 customers) | | Search
Name Mobile phone License plate Vehicle information Operation
Vyberte nazev ThomasWright ADF 4653 ADAS Audi A7 USA/CAN 2018> 2019 (K) ﬁ
ThomasWright DCF 4753 ADAS Audi A7 USA/CAN 2018> 2019 (K) ﬁ

b Clomeginforpation Kliknéte na tlacitko Uprav v pravém horni
Rersonallnfommation m rohu a pfidejte dalSi informace o
First name * Thomas Mobile phone * zakaznikovi a jeho vozidle.
Last name * Wright Phone
Company Email
Address
Cancel Complete
Vehicle information
Personal information
License plate * ADF 4653 Year
First name * {Thomas } Mobile phone * 919-555-4321 ]
VIN = WAUZZZAG7EN154321 Make \ 2 s
Color Model Last name * ‘ Wright ‘ Phone ]
Company ‘ ‘ Email | twright@gmail.com 1
Address ‘ ]
Vehicle information
K osobnim Gdajliim mlzeme pridat
s s . License plate * ‘ ADF 4653 } Year ‘ 2019 (K) }
telefonni ¢&isla, e-mailovou adresu { L
a postovni adresu. MiZzeme také VIN * ‘ WAUZZZAG7EN154321 J Make ‘ ADAS J
up.raVI.t Infor:macve 0 VOZl‘{C‘”e. ., Color [Silver{ ] Model ‘ Audi A7 USA/CAN 2018> }
Existuje také moZznost pfidat dalSi :
vozidia k zaznamu tohoto
zakaznika. Kliknéte na: Dokoncit
pro uloZeni novych informaci.




Hlaseni pred a po skenovani

ﬂ Data Manager

Obrazek

Vehicle History Workshop Information Customer Image

Tlacitko Obrazek poskytuje pfistup ke vSem ulozenym

< = fotografiim a snimkdm obrazovky.
PDF

Cloud Report Review Data Data Logging
- Image Q /7
.o
— — — = = = =
5 = [—
= -
Screenshot_20230331-124719.png Screenshot_20230331-124710.png Screenshot_20230331-124651.png Screenshot_20230331-124641.png
= — - e
— =
Cloudové reportovani
Screenshot_20230331-124624.png Screenshot_20230331-124524.png Screenshot_20230331-124520.png Screenshot_20230331-124354.png
- ° °
ﬂ Data Manager
enshot_20230331-124327.png Screenshot_20230331-124321.png Screenshot_20230331-124312.png
B o 1of2
-—
a
= w
Vehicle History Workshop Information Customer Image

Cloudova zprava

@ ) Tlaéitko Cloud Report poskytuje
- pristup ke vSem dostupnym prehlediim v

Autel cloud .
Review Data Data Logging

Report List Q 7/
Diagnostics

Zelena ikona cloudu &

2019 (K)/Audi/Post-scan 2019 (K)/Audi/Pre-scan

Report Report

023-03-01 19:37:51 1301 18:46:40
VIN:WAUZZZAG7EN154321 VIN:WAUZZZAG7EN154321
2019 (K)/ Audi/ Audi A7 USA/ 2019 (K)/ Audi/ Audi A7 USA/
CAN 20185/ DLZA3.OLTFSI/ .. CAN 2018>/ DLZA 3.0L TFSI /

a < 8 <

Seznam prehledl oznacuje cloudovy prehled
zelenou ikonou cloudu . Kliknéte na ikonu sdileni,
chcete-li odeslat uloZzeny prehled e-mailem nebo
zpravou, jak jsme popsali v pfedchozi kapitole .

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 143



Sefizeni geometrie kol & ADAS

Nastaveni geometrie kol & ADAS

Vztah mezi geometrii kol a kalibraci
ADAS byl zminén mnohokrat. Mnoho
vyrobct vozidel bud trva na tom, aby
byla geometrie kol sefizena pred
kalibraci ADAS, nebo jednoduse
predpokladaji, ze kazdy technik
provadéjici kalibraci ADAS vi, Ze sefizeni
musi byt provedeno, a proto se tim
nezabyvaji. Existuje vSak otazka, na
kterou se nas Casto ptaji v souvislosti s
velmi béZznym scénarfem. Relativné nové
vozidlo je pfivezeno k sefizeni
geometrie kol,

Pokud je zavéSeni zkontrolovdno a nejsou nalezeny Zadné problémy, takZe je provedeno sefizeni geometrie, které
vrati vozidlo na vyrobni specifikace geometrie, proc je nutnd kalibrace ADAS? Pokud bylo vozidlo sprdvné
kalibrovdno ve vyrobnim zdvodé a jediné, co bylo provedeno, bylo sefizeni geometrie kol, nebyla by predni
kamera a radar stdle kalibrovany?

Odpovéd zni, zaleZi na okolnostech. Pojdme se podivat na pfislusné vozidlo.

Jak jsme jiz dFive diskutovali, nékteré senzory ADAS jsou zavislé na spravném sefizeni kol, aby fungovaly
spravng, protoze senzory, které poskytuji data pro kritické funkce ADAS, jako je automatické nouzové
brzdéni (AEB) a varovani pred Celni srazkou (FCW), jsou sefizeny na stfedovou osu vozidla. Kdyz je vozidlo
spravné sefizeno, Uhel tahu a stfedova osa vozidla jsou rovnobézné a systémy ADAS funguji normalné.

Stfedova osa vozidla = Kam vozidlo sméFuje Uhel
————— tahu = Kam vozidlo jede Pfedni kamera

Kritické funkce ADAS jsou zaloZeny na stfedové ose vozidla
KdyzZ je vozidlo spravné sefizeno, uhel tahu a stfedova
osa vozidla jsou rovhobézZné

Pred néjakou dobou noQ%zYtﬂglr%lglEoskwgrulg@gmv?ezvgll%ﬁg Hawﬂlglatvomdlo se nechova tak
dob¥e jako dFive, zeJmeahUzatSG.‘TﬂaQﬁ; Kreryruvgai denedeiftedpikamera

7~

Uhel tahu sta¢i vozidlo doprava  Ridi¢ musi
protiridit doleva



Serizeni geometrie kol & ADAS

Ridi¢ musi oto¢it volant doleva, aby mohl pokracovat v pFimé jizd& po silnici. V takovém pFipadé jiz nejsou
Uhel tahu a stfedova osa vozidla rovnobé&zné. Vozidlo, stejné jako senzory ADAS, nesméruji tam, kam vozidlo
miFi.

Kdyz je vozidlo mimo sefizeni, uhel tahu a
stfedova osa vozidla se mohou liSit Vozidlo
nesméruje tam, kam jede
Bé&hem delSiho ¢asového obdobi predni kamera a fidici jednotka ADAS zaznamenaji, Ze kamera snima véci,
které nedavaji smysl. Ridici jednotka ADAS vi, Ze vozidlo jede po p¥imé silnici, protoZe hodnoty snimace thlu
fizeni se méni jen minimalné&, avSak hodnoty snimace uhlu fizeni (SAS) jsou vyrazné vychyleny doleva.
Postupem casu fidici jednotka kamery zjisti, Ze problém s nastavenim/SAS se neméni, a kamera se zacne

prizplsobovat tim, Ze presouva svou pozornost od nulového bodu vice smérem k vozovce. Kamera se viak
mUZe prizpUsobit pouze v omezené mite.

Ridi&, now fe d up s nakrivenym volantem, pfiveze vozidlo na sefizeni geometrie nt.

Pfedni kamera se muze ¢asem prizpUsobit
nespravnému nastaveni Ale pouze v omezené mife

Geometrie naprav je provedena, vSechny nastavitelné hodnoty jsou v souladu se specifikaci vyrobce.
Stfedova osa vozidla a Uhel tahu jsou opét rovnobézné. Problém spociva v tom, Ze kamera, ktera se
hodnotdach, protoZe po sefizeni geometrie nebyla kalibrovana. Kamera stale sleduje oblast napravo od své
ho nulového bodu, nikoli cestu pfimo pred ni. Opét v priibéhu delsiho casového obdobi se kamera
prizpUsobi a pfesune svou pozornost zpét k nulovému bodu. Otazkou je, jak dlouho to potrva? Co kdyz
dojde k nehodé dfive, nez se kamera pIné pfizptsobi? Kdo ponese odpovédnost?

KdyzZ je vozidlo spravné sefizeno, uhel tahu a str
edova osa vozidla jsou opét rovhobézné Zaméreni
kamery je vSak nyni vychyleno v opacném smeéru

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS

145



Kontrola pred sefizenim

KdyZ je vozidlo spravné opraveno s geometrii kol, procedurou preuceni SAS a poZadovanymi
kalibracemi ADAS, uhel tahu, stfredova osa vozidla a bod zaméreni kamery se budou shodovat.

Pouze pFi spravné kalibraci kamery po nastaveni
geometrie kol budou uhel tahu, stfedova osa vozidla
a zamérovaci bod kamery vzajemné shodovat

Kontrola pred sefizenim

Predbézna kontrola geometrie kol je jednim z
osvédcenych postupt pri kalibraci ADAS. IA900WA
nenfi jen nejlepSim systémem pro kalibraci ADAS
dostupnym dnes, je to také plnohodnotny stroj pro
geometrii vSech 4 kol. Provedeni geometrie kol
samoziejmé vyzaduje zdvihak pro geometrii. Ale
védéli jste, Ze mlzete zkontrolovat aktudlini stav
geometrie kol bez zdvihaku pro geometrii?
Predbézna kontrola geometrie mUze byt provedena
jako samostatna sluzba nebo jako soucast procesu
kalibrace ADAS. Mé&jte na paméti, ze

sefizeni geometrie  kontrola je pouze kontrola, bez zdvihaciho zafizeni pro sefizeni geometrie nelze provédét presné tpravy t.
pred-k

Zacnéte obvyklou identifikaci vozidla, ale kdyz se zobrazi vyskakovaci okno s zadosti o Cislo opravného
pfikazu, zaSkrtnéte policko Samostatna diagnostika . V tuto chvili neprovadime predbézné skenovani, zaji
ma nas pouze kontrola nastaveni geometrie kol .

Select Test Type

Vybrat samostatnou diagnostiku Stand-alone Diagnostics

*No calibration record.

Cancel

[E¥ Post-scan System List ]

$B8 Controlunit 1 01-Engine Control Module 1 Notacanned unp

02- Transmission Control Module Not scanned =

Geometrie kol

73 Wheel alignment

03-Brakes 1 Not scanned =
(®) ADAS calibration

06~ Seat Adjustment Passenger Side Notsoanned m—
(=B Vehicle profile i 9

5 09-Central Electrics Not scanned =,
6 OE-Media Player Position 1 Not scanned = =000 ok
7z 11 - Engine Control Module 2 Not scanned -
8 13- Adaptive Cruise Control 3  Notscanned =)

Na obrazovce Skenovani zavad kliknéte
na Geometrie kol v levém menu.

9 15-Airbag Not scanned .

—— O
i ot A8 SATAN 2010 Remote | | paporty [LQuick | PRI | Enter ESC
ettt # Expert 2 Erase | System




K ola pFed zarovnanim

Vypliite kontrolni seznam s diivody pro provedeni sefizeni geometrie kol. V tomto pFikladu jsme vybrali
Sefizeni geometrie kol doporuceno nebo vyZadovano pred kalibraci ADAS. Kliknutim na OK pokracujte.

ADAS > - >
V1.30 =i 2 ¢ = @ a g
ADAS > Wheel alignment @& veb [E30.0V
Duvod pro provedeni sefizeni Wheel alignment ﬁ
Perform the wheel alignment after following situations occur: m

1E3 control unit

o . * Wheel alignment being performed as routine maintenance
w3 Wheel alignm

* Steering and suspension components have been serviced or replaced *
@ ADAS calibration

* Abnormal tire wear or new tires replaced

/=B Vehicle profile
* Vehicle pulls to one side or steering wheel cannot be centered
* Wheel alignment recommended or required prior to ADAS calibration
—
floliseiectab sy Not selected, changeable
changeable
Instructions: - OK Cancel
v/ Selected, not changeable Selected, changeable | |

m & @ W ve =

Budete muset odpovédét ADAS = = o = (@) B -]

nékteré OtéZky se ty,kajll- ADAS > Wheel alignment @ vep EHoov
pfi nagitani podrobnosti vozidla, kdyz e ——

Dokonceno, kliknéte na Start.

B3 Control unit Model Audi A7/S7/RS7 2011>

m Wheel alignment KGR 2011-2017

@ ADAS calibration ] Suspension except Air Suspension
TOto Je kontrOIa sasl- &8 Vehicle profile PR Code Standard Suspension (1BA)
vlevo na obrazovce
menu, kliknéte na Compensa- Driving Position LHD >
tion .
ADAS £ 0= B8 & 0 B =
ADAS > Vehicle Inspection @ gtz ven EmOOV

B Vehicle Tread Inspection Tread Depth & Pressure Inspection Chassis Inspection
Inspection

& Preparation
2 Work

—
+_ Compensation
Kompenzace == et Press to editthe tread status > (0]
@ Caster/sal
== Measured
== Result Right

front | Press toeditthe tread status > (O]

& Alignment
N Guide

= Post-alignment
Diagnosis RIBN press to editthetread status > o]
@ ADAS

Calibration

n

o

Reports Left
rear

tread status > O]

[® Exit Alignment

VIN: VIDGNSV01077
Posttest: 041420232
Info: Audi/Audi AB USA/CAN 2018>/Saloon Next
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Kontrola pred sefizenim

Nainstalujte vSechny ctyfi svorky kol nebo pneumatik a terce. Budete také potrebovat kliny kol z
vaSeho soupravy IA900WA. Kliknéte na DalSi.

ADAS R - @
V1.30 s = 3

ADAS > Compensation @& zt= v OOV

ﬁ@ Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection /

(O]~ - = -
Preparation - :
&1 Work : ' X

A
\ 4 y [
— N .

@ Caster/SAl

== Measured
== Result Insert turnplate/slip plate pins and install Drive the vehicle on the alignment rack Steer ahead, lock steering wheel, place
turnplate bridge. and place the wheel chocks to prevent ... transmission in neutral, release parking ...
& Alignment
N Guide

a Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

S
Reports

Install the wheel clamps and targets (if

[® Exit Ali gnment not previously installed).

VIN: VIDGN5V01077
Post-test: 041420232

Liftin
Info: Audi/Audi A8 USA/CAN 2018>/Saloon COmpensgtion NeXt

V0D O FT52%m19:54

Kliny pod kola
Upinky rafkd

Volitelné svorky pneumatik, €. dilu CSC0500-17
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Kontrola pred sefFizenim

Toto je obrazovka Kompenzace valenim, ktera umoznuje pristroji IAOOOWA shromazdit data potrfebna k
zobrazeni vysledk( predkontroly geometrie. Uchopte levé zadni kolo a pomalu posurite vozidlo dozadu
priblizné o 300 mm. PFi couvani sledujte oranzové ukazatele na obrazovce. Kdyz oranzové ukazatele
dosahnou zelené oblasti ¢ty oranzovych obdélinikd, zobrazi obrazovka IA900 zpravu STOP.

ADAS O P ] ®
2 =k = B 8 @ B =
ADAS > Compensation @& gtz v 0.0v
e Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection
: * Move the rear wheel chock
Preparation
&Z Wofk m backward for about 30 cm;
* Push the vehicle in the
direction indicated by the
arrow.
—
@ Caster/SAl
== Measured
== Result
& Alignment
’\‘ Guide
a Post-alignment
Diagnosis
ADAS
Calibration
v
Reports
[® Exit Alignment
VIN: VIDGN5V01077
Post-test: 041420232 Lifting
Info: Audi/Audi A8 USA/CAN 2018>/Saloon Camera J {Compensation Next
L ) |

N0 FTs52um1954

Kdyz oranzové ukazatele
dosahnou zelené oblasti
Ctyr oranzovych
obdélnikd, obrazovka
IA900 zobrazi zpravu
STOP. Drzte vozidlo v
klidu po dobu nékolika
sekund, zatimco IA900
shromazduje data.

ADAS
=k

V1.30

°
)
e
]

@ B =

ADAS > Compensation & zts ven 300V

5B Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion

Inspection
* Stop pushing the vehicle,

Preparation
&Z Woﬁ( m please wait...

- o
o1y Compensation

N
@ Caster/SAl

Measured
Result

& Alignment
’\‘ Guide

B Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[® Exit Alignment

VIN: VIDGN5V01077
Post-test: 041420232 Lifting
Info: Audi/Audi A8 USA/CAN 2018>/Saloon Camera { Compensation Next

)

NODO FT52um1954
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Kontrola pred sefizenim

Poté budete vyzvani k presunuti vozidla zpét do vychozi polohy.

Nissan
V2.90.22-3.51

2 & 66 B &8

Nissan > Main menu > Wheel alignment N ?’1@ vems 12.2V

&R Vehicle Compensation Preparation Rolling Compensation Compensation Completion
Inspection f

4 Wheel | * Push the vehicle forward.

= Compensation

»x Steering

@ Compensation

== Measured @
== Result

& Alignment

'\‘ Guide

Overhaul Report

\ [® Exit Alignment
4

VIN: JN1BJTAW4MWA438458
Post-test: 2021ROGUE
Info: Nissan/QASHQAI/Rogue Sport/J11

ADAS
V1.30 =

o = B =

ADAS > Compensation
é@ Vehicle
Inspection
& Preparation m
2 Work

L ”
ali Compensation
—

@ Caster/SAl

Naméreny vysledek

& Alignment
’\‘ Guide

a Post-alignment
Diagnosis

ADAS
Calibration

Reports

[® Exit Alignment

VIN: VIDGN5V01077
Post-test: 041420232
Info: Audi/Audi A8 USA/CAN 2018>/Saloon

Compensation Preparation Rolling Compensation

@& zt= vee Emoov
Compensation Completion

* Stop pushing the vehicle,
please wait...

Zastavte jizdu a udrzujte vozidlo v klidu po nékolik sekund, zatimco IA900 sbira data. Poté v levém menu

kliknéte na Measured Result.




Kontrola pred sefFizenim

Toto je vas kontrolni test sladéni.

s - - - B &

ADAS > Measured Result @& z1z vcb [300V
&R Vehicle Graphical Result
Inspection
@ freien | o la—wn -
2 Work Y oa
' TO‘EHOEQ
o m
Compensation 03 (%) 0.08

Caster/SAl

Measured
Result I
{ §o.08°

& Alignment I
'\5 Guide

=
o
—u
®

a Post-alignment
Diagnosis
ADAS hg Y Total toe
Calibration i = ©
0.02° ,

‘ ;
ES Reports WG — oo

.
0°10'

Thrust angle

[® Exit Alignment !

VIN: VIDGN5V01077
Post-test: 041420232

Info: Audi/Audi A8 USA/CAN 2018>/
Saloon

ADAS > Reports
ﬁ@ Vehicle
Inspection

Preparation
&Z Work

® 717 veb 300V

Wheel Alignment P’*’ep;";ﬁ‘ Post:
Compensation

=
s
—
@ Caster/SAl

Stisknéte tlacitko Reports umist- Measured

Result ‘ |

Prevepair  Current Values

na levém menu pro gene-

& Alignment
~N

Vytvorte samostatnou zpravu. Guide w0 o —
. L L
a Post-alignment . SH—
Diagnosis
@ ADAS Symmetry Value In‘;‘;:f;iign
Calibration
y == |Bn
Reports = L

[® Exit Alignment

Tire Inspection  Ride Height
) AUTEL oo tion

VIN: VIDGN5V01077
Post-test: 041420232 Customer

Info: Audi/Audi A8 USA/CAN 2018>/Saloon ot Print

VODO T52%m19:56

Vysledky kontroly sefizeni

Pokud vase predbéZna kontrola zarovnani vypada jako na obrazku nahore na protéjsi strané, vozidlo
vyZaduje sefizeni pred tim, neZ mtiZe byt kalibrovano.

Pokud vase predbéZna kontrola nastaveni vypada jako ta na druhém obrazku na protéjsi strance,
vozidlo je pFipraveno ke kalibraci.
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Kontrola pred sefizenim

ADAS

V1.30

ADAS > Measured Result 715 0.0v

ﬁ Vehicle

Inspection

Preparation
&Z Work

Total toe

Compensation

Caster/SAl

=
L
—
®

== Measured
== Result

& Alignment
;\ Guide

Q Post-alignment
Diagnosis

ADAS 4 Total toe
Calibrati = °
alibration ’ 0.02 o

y -
Reports . 1720 010 0°10'

Thrust angle

\ o 1
[= Exit Alignment ‘ '1

VIN: VIDGN5V01077

Post-test: 041420232 Advanced Save Half Unit
Info: Audi/Audi A8 USA/CAN 2018>/

Saloon [Adjustment} [ Camera J { g::gi: ‘ lToIeranceJ l Setting J

VODO T52%m1955

ADAS

V1.30

ADAS > Measured Result & zts veo 0.0V

&R Vehicle Graphical Result Results List
Inspection

Preparation
&j Work °23' 0223 H -0.09° 25° 0°23' °23'
— .
Compensation (%) %)

+
-
+ _ﬂ—l—

1

N

@ Caster/SAl

Alignment
Guide

a Post-alignment
Diagnosis

ADAS 3 Total toe
Calibration '

. S

e S
o

[® Exit Alignment |

VIN: VIDGN5V01077

Post-test: 041420232 Advanced
Info: Audi/Audi A8 USA/CAN 2018 G
Saudie Bus e {AdjustmentJ [

Save
Camera @ Before
J [ Repair

Half Unit

J tToIeranoeJ l Setting J { Next




Proc kalibrace selhavaiji

PFi prohlizeni zpravy o predkontrole nastaveni geometrie nestaci, aby byly vSdechny hodnoty

Jsou to:

Uhel tahu

Zadni sbihavost

Zadni celkova sbhihavost

Pfedni Spicka
Celkovy predni odklon

(toe)

zelené. Existuje nékolik specifikaci, které jsou dllezité pro provoz systémuU ADAS.

Tri nejdllezitéjsi uhly geometrie jsou ty hlavni, pficemz Uhel tahu je nejkritic¢téjsi. Stroje pro geometrii kol

v, v

maji obecné vétsi toleranci pro Uhel tahu, nez jakou pfipousti kalibrace ADAS. Pro optimalni funkci ADAS

by uhel tahu mél byt 0,02° nebo méné.

Proc kalibrace selhavaji

Kalibrace ADAS mohou selhat z réiznych
dlvod(; existuji vSak nékteré bézné

v

priciny selhani a tipy, jak se jim vyhnout.

Prectéte si pokyny!!!

Zdaleka nejcastéjsi
pri¢inou selhani
kalibrace ADAS je
ignorovani pokynd,
zejména pozadavki na
predkondicionovani
vozidla. Tyto pokyny
obsahuji informace
specifické pro dané
vozidlo, jejichZ ucelem je
pomoci vam provadét
Uspésné kalibrace. Aby
bylo dosazeno Uspésné
a presné kalibrace,
musi byt pokyny
precteny, pochopeny a
dodrzovany doslova.

PFestoZe tyto informace
jsou specifické pro
konkrétni vozidlo a
kalibraci, existuje
nékolik poZadavkd, kt
eré jsou spole¢né pro
vice vyrobcl vozidel.

Toyota
V2.30-4.00

Toyota > ADAS calibration
-
EV‘ Post-Scan

LB control unit

:'1: Wheel alignment

(W) ADAS calibration

{288 Hot functions

s Programming/
= Customization

=8 Vehicle profile

VIN: 5YFEPMAESNP298769
Post-test: TOYOTACOROLLA123
Info: Toyota/Corolla

Static camera calibration

Proc kalibrace

Error
Multi-purpose camera unit mounting angle/position is incorrect.
Static camera calibration is interrupted.

Solve the problem and rery.
I . I

©® @ N m &

000 T zmmz

e 0 B =
& vcb 3119V

Calibration preparations

* Center the steering wheel, and keep the front wheels of the vehicle in a straight ahead
position (If necessary, perform the wheel alignment first);

* Ensure the engine oil is at specified level;

* Ensure the engine coolant is at specified level;

* Ensure the gas tank is full;

* Ensure the spare tire is in the vehicle;

* Ensure the standard tools are in the vehicle;

* Ensure nobody is in the vehicle;

* Turn off the headlamps and close all doors;

* Ensure the vehicle carries no extra load;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Clean the windshield;

* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window).

Note:
* Press Video to view a demonstration;
* Refer to Autel Calibration Tools User Manual to complete auxiliary tool placement.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Proc selhavaji kalibrace

Honda

Nastavte tlak v pneumatikach
Ocistéte Celni sklo

PIna nadrz
Z4dné zatiZeni ve vozidle

Volant vycentrovan, kola
rovné dopfedu Ostatni:

Zadné tmavé/svétlé vzory z
acilem Zkontrolujte
spravné rozméry pneumatik

Nissan

Honda
V1.00.04-1.31

Honda > ADAS Calibrate

[ﬂf Post-Scan

2B3 control unit

() ADAS Calibrate

(=) Alignment
&/ Precheck

288 Hot functions
p.'v, Service

p-ﬁg Vehicle profile

VIN:5J6RW2H98JLO
Post-test: TESTANNETTECRV.
Info:Honda/CR-V/USA

t = & = @ B =
vems E311.7V

Calibration preparations

* Make sure there are no black and white checkered, or dark and light alternating patterns
directly behind the targets, as this will affect the camera static calibration;

* Make sure there are no other objects except the target in this area;

* Ensure the tire pressure is at specified value;

* Clean the windshield;

* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window);

* Ensure the tire sizes are correct and tire pressure is at recommended value;

* Ensure the gas tank is full;

* Ensure the vehicle is not carrying any load (spare tire and tire changing tools should not be
removed);

* Center the steering wheel, and keep the front wheels of the vehicle in a straight ahead
position (If necessary, perform the wheel alignment first).

Note:

* The calibration frame must be placed as requested before this calibration function can be
performed;

* Tap 'Set up' to view set-up steps or tap 'Video' to view a demonstration. After completing
the set-up of the calibration frame and gathering the recommended tools, tap 'OK' to start
calibrating;

* Refer to the Autel Calibration Tools User Manual to comblete auxiliarv tool placement.

Video Set up OK Cancel

9 - 93%M3s56

Ve =

Zdaleka nejcastéjsi pricinou selhani kalibrace ADAS je nedodrzeni pokyn(, zejména pozadavkd na pripravu

’

vozidla pred kalibraci.

Volant vycentrovan, kola
rovné dopredu Nadrz plna

Vozidlo bez zatéze
Zavrete vSechny dvere

Upravte tlak v pneumatikach
Ocistéte Celni sklo

Ostatni:
Zatahnéte rucni brzdu
Zkontrolujte instalaci
kamery

Nissan
V3.70-5.10

Nissan > ADAS calibration
;/‘ Post-Scan

283 control unit

E Wheel alignment
288 Hot functions
2] Coding

&B) NATS

r-!ﬁ Vehicle profile

VIN: 3N1CP5DV5LLS
Post-test: BENNY
Info: Nissan/Kicks/P15

£ = £ = @ B =

@& veb [EF11.8V

Calibration preparations

* Park the vehicle on a level surface. Center the steering wheel, and keep the front wheels of
the vehicle in a straight ahead position (If necessary, perform the wheel alignment first);

* There should be a 5m (196.8 in) x 3 m (118.1 in) space in front of the vehicle and the view
from the front of the vehicle should be unobstructed;

* Ensure the vehicle's coolant and engine oil are at recommended levels and the gas tank is
full. The vehicle should not be carrying any additional load (such as passengers or cargo);

* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window);

* Place the shift lever in gear P (A/T vehicles) or gear N (M/T vehicles), apply the parking
brake and close all doors;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Ensure the camera and windshield are clean and correctly installed;

* Clean the windshield and dashboard.

Note:

* Ensure there is no reflection on the windshield (Reflective objects should be covered with
black cloth);

* During calibration, the front of the vehicle should not be in direct sunlight.

Note:
* Press Video to view a demonstration;
* Refer to Autel Calibration Tools User Manual to complete auxiliary tool placement.

Video OK Cancel

® @B [ va & &




Proc kalibrace selhavaiji

s 0 B @

Hyundai

Volant vystredén,
kola rovné
Upravte tlak v
pneumatikach

Zadna zatéz ve vozidle
Ocistéte Celni sklo

Ostatni:
Kalibracni oblast
dobre osvétlena
Kamera
rovnobéiné se zemi
Kamera bez
prekazek
Zadné
Srafovani ani text
zacilem  Zadné
DTC v ZADNEM
systému

Mitsubishi

Volant
vycentrovan, kola
rovné vpred
Nadrz plna
Z4dné zatizeni ve vozidle
Zavrete vSechny dvere

Upravte tlak v pneumatikach
Ocistéte Celni sklo

Ostatni
Zatahnéte
parkovaci brzdu
Z4adny odraz
na Celnim skle

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 155

Hyundai
V2.20-3.00

Hyundai > ADAS Calibrate
EI;“ Post-Scan

E% Control unit

Alignment
Precheck

(M) ADAS Calibrate

g%g Hot functions

t?r?g Vehicle profile

VIN:SNPDBALFSLHSL ._. _
Post-test: TESTHYUNDAI
Info:Hyundai(USA)/Elantra(ADA)

Mitsubishi
V1.00.03-1.70.01

Mitsubishi > Automatic selection > ADAS Calibrate

B® Auto scan
X% Control unit

(™) ADAS Calibrate

(.f;\ Alignment
2/ Precheck

=88 Hot functions
p‘“ﬂ Programming

;m% Vehicle profile

VIN:JA4AR3AUXLUO

VeMs [E3] 14.3V

Calibration preparations

Calibration preparations:

* Center the steering wheel, and keep the front wheels of the vehicle in a straight ahead
position (If necessary, perform the wheel alignment first);

* Vehicle should be parked with wheels 'toe-in' (wheels turned in) and tire pressure should be
at recommended value;

* Ensure the calibration area is well lit;

* Ensure camera is parallel to the ground;

* Ensure vehicle is carrying no additional load;

* Ensure the windshield is clean and camera is unobstructed;

* Do not turn on camera during calibration;

* Calibration cannot be performed if current faults exist in any system;

* Pattern AUTEL-CSC0601/07 should have a reflection (no fading) mark that indicating lane
characteristic;

* Ensure there is no crosshatch or text markings in the installation area of pattern AUTEL-
CSC0601/07;

* The pattern should be illuminated by consistent lighting to optimize performance, and
ensure there is no shadow on pattern AUTEL-CSC0601/07;

* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window).

Video Set up Cancel

(V] : 2 @ B =

vemy 31121V

Calibration preparations

Calibration preparations:

* Park the vehicle on a level surface. Center the steering wheel, and keep the front wheels of
the vehicle in a straight ahead position (If necessary, perform the wheel alignment first);

* There should be a 5m (196.8 in) x 3 m (118.1 in) space in front of the vehicle and the view
from the front of the vehicle should be unobstructed;

* Ensure the vehicle's coolant and engine oil are at recommended levels and the gas tank is
full. The vehicle should not be carrying any additional load (such as passengers or cargo);

* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window);

* Place the shift lever in gear P (A/T vehicles) or gear N (M/T vehicles), apply the parking
brake and close all doors;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Ensure the camera and windshield are clean and correctly installed;

* Clean the windshield and dashboard.

Note:

* Ensure there is no reflection on the windshield (Reflective objects should be covered with
black cloth);

* During calibration, the front of the vehicle should not be in direct sunlight.

Note:

Info:Mitsubishi/OUTLANDER SPORT / RVR

Video Set up Cancel

VCME av © = s5%W3:40




Proc selhavaji kalibrace

Audi

Volant
vycentrovan, kola
rovné Nadrz plna

Vozidlo bez zatéze
Zavrete vSechny dvere
Nastavte tlak v
pneumatikach
Ocistéte celni sklo
Ostatni:
Udrzovac
baterie
Cotky kamery
Cisté

Kia

Volant
vycentrovan, kola
rovné dopredu
Upravte tlak v
pneumatikach
Vozidlo bez zatéze
Ocistéte Celni sklo

Ostatni:

Kalibra¢ni oblast je dobfe dqivétlena

Kamera
rovnobéiné se ze
mi Kamera bez
prekazek

Zadné vzory
ani text za cilem

Zadné DTC v
ZADNEM
systému

Audi
V1.50.01-3.01

Audi > ADAS Calibrate
[%]?‘ Post-Scan
ﬁ@. Cangateway scan

2B control unit

(=) Alignment
2/ Precheck

(™) ADAS Calibrate

r;m@?, Hot functions

B Guided functions

&= Programing/
= Customization

Repair
22 information

=B Vehicle profile

VIN:WAUANCF51KA

& 0 B @

vems 12.1v

Calibration preparations

* Park the vehicle on a level surface. Center the steering wheel, and keep the front wheels
of the vehicle in a straight ahead position (If necessary, perform the wheel alignment first).
Ensure there are enough space within 3 m or more in front of the vehicle;

* Bring the vehicle to a complete stop, confirm the rear thrust angle is aligned and turn the
ignition off;

* Ensure the vehicle's coolant and engine oil are at recommended levels and the gas tank is
full. The vehicle should not be carrying any additional load (such as passengers or cargo);
* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window);

* Close all doors and turn off all exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* If needed, connect the vehicle to a battery maintainer to prevent battery discharge;

* For vehicles with air suspension, activate the vehicle jack mode;

* Ensure the windshield and the camera lenses are clean, and there are no obstacles
blocking the camera's view;

* Ensure the calibration area is well lit;

* Clean the dashboard, and free the dashboard from any foreign objects that can cause
glare on the windshield.

Note:
* Ensure there is no reflection on the windshield (reflective obiects can be covered with

Post-test: AUDIASTESTULTRACAMERA

Info:Audi/Audi AS 2017>/Coupe

Kia
V2.10.08-2.10.08
Kia > ADAS Calibrate
BR Auto scan
E% Control unit

(W) ADAS Calibrate

(gD Alignment
< Precheck

g%g Hot functions

t?r?g Vehicle profile

VIN:KNDPMCACALT . _.
Info:Kia(USA)/Sportage(QL)

Video Set up Cancel

- 69% m12:50
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VeMs 23] 12.1V

Calibration preparations

Calibration preparations:

* Center the steering wheel, and keep the front wheels of the vehicle in a straight ahead
position (If necessary, perform the wheel alignment first);

* Vehicle should be parked with wheels 'toe-in' (wheels turned in) and tire pressure should be
at recommended value;

* Ensure the calibration area is well lit;

* Ensure camera is parallel to the ground;

* Ensure vehicle is carrying no additional load;

* Ensure the windshield is clean and camera is unobstructed;

* Do not turn on camera during calibration;

* Calibration cannot be performed if current faults exist in any system;

* Pattern AUTEL-CSC0601/07 should have a reflection (no fading) mark that indicating lane
characteristic;

* Ensure there is no crosshatch or text markings in the installation area of pattern AUTEL-
CSC0601/07;

* The pattern should be illuminated by consistent lighting to optimize performance, and
ensure there is no shadow on pattern AUTEL-CSC0601/07;

* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window).

Video Set up Cancel

vems =

Q& T 39%m548



Proc selhavaiji kalibrace

Mazda

Vycistéte Celni sklo
Zadna zatéz ve vozidle
Zavrete vSechny dvere

Nastavit tlak v pneumatikach
Volant vycentrovan, kola rovné
Ostatni:

Vycistéte objektivy kamery

Zatahnéte parkovaci brzdu
V kalibra€ni oblasti nejsou
2adné objekty

Oblast kalibrace dobre osvétlena

Subaru

Volant vycentrovan, kola
rovné dopiredu Vozidlo bez
zatiZzeni
PIna nadrz
Zavrete vSechny dvere

Upravte tlak v pneumatikach

Problémy s osvétlenim VW/Audi

Mazda
V1.20-3.11

Mazda > ADAS Calibrate
E}‘ Post-Scan
2B control unit

3\ Alignment
Precheck

() ADAS Calibrate

{288 Hot functions

;;gv, Service
2 Programming

mﬁ Vehicle profile

VIN:JM3KFACMILO: «. o
Post-test: TESTMAZDACXS
Info:Mazda/CX-5/2.5L/PY

a = & & © B =
VeMs [£3112.1V

Calibration preparations

* Clean the front windshield and ensure the camera lenses are clean. If needed, clean lenses
with damp cloth;

* The vehicle should not be carrying any additional load (such as passengers or cargo)
during calibration;

* Attach the VClI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window);

* Apply the parking brake and close all doors and trunk;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Ensure there are no objects surrounding the calibration area in order to avoid recognition
error;

* Ensure the calibration area is well lit;

* Do not move the vehicle during calibration.

Note:

* The calibration frame must be placed as requested before this calibration function can be
performed;

* Tap 'Set up' to view set-up steps or tap 'Video' to view a demonstration. After completing
the set-up of the calibration frame and gathering the recommended tools, tap 'OK’ to start
calibrating;

* Refer to the Autel Calibration Tools User Manual to complete auxiliary tool placement.

Cancel

Video Set up OK

Subaru
V2.51-3.41

E}‘ Post-Scan
2B control unit

:T: Wheel alignment

I ADAS calibration

{288 Hot functions

g-fg Vehicle profile

VIN: 4S3GKAD67N36
Post-est: SU

Subaru > ADAS calibration > ES (Eyesight)

Info: Subaru/North America/Impreza/Crosstrek Skip Next Exit

£ = & & 0 B &
@ sts veo Em23v

Vehicle Preparation

* Park the vehicle on a level surface. Keep the front wheels straight ahead and ensure that
there are enough space within 1.5m or more at the rear of the vehicle;

* Place a wheel chock separately at the front and rear of the left front wheel or the right
front wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake
and place the transmission in neutral;

* Keep the vehicle unladen. Ensure that the coolant and engine oil are at recommended
levels and the fuel tank is full;

* Close all doors and turn off all external lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* For vehicles equipped with air suspension, set the air suspension to the Standard mode
before the measurement (this may change on different models).

Vozidla Volkswagen, Audi a Porsche jsou pfi kalibraci kamer s vyhledem dopfedu velmi citliva na svétlo.
Velmi jemné zmény osvétleni, osInéni, odlesky a stiny mohou byt rozdilem mezi UspéSnou a nedspésnou
kalibraci. Podivejte se na dva terCe zobrazené zde. Na prvni pohled se zda, Ze oba jsou dobre osvétleny; terc
na pravé strané vsak kalibraci neprosel.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 157



Proc selhavaji kalibrace

PASS 0 FAILQ

i

VW/Audi Spravné osvétleni

Pri odstranovani problémuU s nedspésnou kalibraci
predni kamery, pfed provedenim jakychkoli Gprav,
zkontrolujte Ziva data v ECU kamery. Konkrétné se
podivejte na pét PID hodnot Aktudlni pocatec¢ni
kalibrace, Detaily. Na prvni pohled mohou jednicky a
nuly vypadat jako binarni kéd; jedna se vSak o
reprezentaci péti rad Sesti bodU na terdi.

Bila tecka byla spravné detekovana pomoci hodnoty 1
kamera. 0 oznacuje, Ze
kamera nezaznamenala bily

bod. Tento kamerovy systém Volkswagen R
, . o ¥, y . V1.80-4.50 ) <% 06:56 11 finish B Lg Q
Spravne Identlfl kuJe Cerny Volkswagen > Automatic selection > Control unit > A5 - Front Sensors Driver Assistance System > Live data vems 12.4V
bod hodnotou 0. :
ECU information Name @  3items selected Value Unit
[ | Gurrentinrual canoration, aetais - MIinutes &y U
Zde jsme prekryli jednicky S ber R
v.e s ﬁCurrent initial calibration, details - Seconds &2 0
a nuly z zivych dat pfimo —
/) , . Live data -
na cilovém objektu. ke e [ current initial calibration, details - Calibration marks @ 11111
¥ Active test .
. - , v~ s ER gt [_l Current initial calibration, details () 111111
Toto je priklad uspésné _
. v ” v Adaptation
kalibrace z pfedchoziho e [ current initial calibration, details 2 © 110011
Fi & Basic setti =
prlkladu' i assend [_'Current initial calibration, details 3 & 111111
Ad d ID =
vance DCurrent initial calibration, details 4 € 111111
S it
@9 azg;’;'sﬁogm) [_l E:Iri[)erg:ir;\ial calibration, details - VIN determined during o TVWSA7A37MC006
» Codin -
@' = D Current initial calibration, details - Focal length &9 1388
B Offline coding ) Current initial calihration_details - Calihration naint X o
= E B ¢ @ 1] -l
Cancel All  Show selected Graph merge To top Setting Clear data Freeze Record Review Back

® @ g M vem =




Proc selhavaiji kalibrace

Nespravné osvétleni VW/Audi

Nyni, kdyz si prohlédneme Ziva data PID pro cil, j
eho? kalibrace se nezdafila, miZeme jasné vidét,
které body kamera nedokazala identifikovat.

Hodnota 0 na bilém bodu znamena, Ze bod nebyl
kamerou spravné detekovan. Kamera bod vidi, ale
neni schopna se podle téchto bodd kalibrovat.

KFizky na cili oznacuji tecku, kterou kamera viibec
nevidi. Datové PID nebudou zobrazovat 1 ani 0,
pokud tecka neni viditelna. V této situaci nebude v
Zivych datech zobrazeno ani 1, ani 0.

Volkswagen Pas e ~d () Q

V1.80-4.50

Volkswagen > Control unit > A5 - Front Sensors Driver Assistance System > Live data vemy 12.1v
ECU information Name @  Oitems selected Unit

K&, Trouble codes D Current initial calibration, details - Seconds &2

I,: Live data D Current initial calibration, details - Calibration marks &) 111111

N Active test D Current initial calibration, details &) 111111

& Adaptation [ ] current initial calibration, details 2 @ 111111

Hasiosetiing [ current initial calibration, details 3 @ 11111

T [ ] current initial calibration, details 4 © 111111

Security m Current initial calibration, details - VIN determined during Q 1VWSA7A37MC006
@9 access(login) —— calibration 953

B coding D Current initial calibration, details - Focal length & 1388

ﬁ Current initial calibration, details - Calibration point X

coanrdinates an imanina cencaar

= 2 m © =

Cancel All  Show selected Graph merge To top Setting Clear data Freeze Record

B Offline coding 647

Vymeéiite cilovy Alfa konektor

Jako experiment jsme se pokusili kalibrovat tento VW Passat
pomoci terce pro Alfa Romeo. Kalibrace selhala, nicméné
kamera dokazala spravné rozpoznat vsech 30 bodu jako
bilé.

MaxiSys Ultra Skoleni: A 159
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Porsche

Porsche, rovnéz soucast skupiny Volkswagen Audi Group, poskytuje stejné informace automaticky, kdyz
selZe kalibrace kamery s vyhledem dopredu.

Tuto obrazovku poskytla Skolitelka Autel ADAS Sue Ratkewicz.

Porsche
V2.51-3.15

Porsche > ADAS calibration

=

@ vCb 11.7V

Note

Calibration plate line 1 (O = identified,
Calibration plate line 2 (O = identified,
Calibration plate line 3 (O = identified,
Calibration plate line 4 (O = identified,

Calibration plate line 5 (O = identified,

Vertical axis angle (-1.5°... 1.5 °)

Horizontal axis angle (-1.5° ... 1.5°)

Calibration result: execution failed

VIN: WP1AA2A57JL
Post-test: TEST 2
Info: Porsche/Macan

& B O

Front camera calibration

| = unidentified)

| = unidentified)
| = unidentified)

| = unidentified)

| = unidentified)

@& B4 va

value

000000

000000

oco!!loo

oltotl!t!

o000 ! !
0.75

-0.65

Status

O 00 06 60

S T 72%m1:31

Problémy s prostiedim dilny

Zde mame Toyota Camry 2019,
kterd neprosla sekven¢nim
rozpoznavanim stfedového terce.

Jaké problémy vidite?
Napovéda, podivejte se na

odlesk na stfeSe auta. Stejny
odlesk byl prfitomen na kapoté.




Proc selhavaiji kalibrace

GaraZova vrata jsou zaviena. Nyni Camry neprosla sekvenénim rozpozndvanim na pravém cilovém terci.
(Terc byl presunut zpét do stfedové polohy pro dalsi pokus.) Tentokrat byl dGvodem selhani svétlo
pronikajici okny v pozadi. Zakryti oken kartonem umoznilo Uspésné dokonceni kalibrace.

Vidite néjaké dalsi problémy, které by vas mohly vést k presvédceni, Ze tato UspéSna 7
kalibrace nemusi byt 100% pfesnd? ®

PFi odstrafiovani zavad nelspésné kalibrace predni kamery povaZzujeme za uZitecné

podivat se na situaci z perspektivy kamery. Obvykle stojime za vozidlem a divdame se
m podél stfedové linie vozidla na stfed stfedniho terée. Poté se mirné oto&ime a celime

poloze neuspésného terce. Nyni se zaméfime na pozadi, abychom vidéli to, co vidi
kamera. Toho Ize dosdhnout také sezenim ve vozidle pFi pohledu skrz €elni sklo.

Zde je dalsi priklad méné nez idealniho prostredi pro kalibraci . Tento Toyota Camry 2019 selhal pfi
sekvencnim rozpoznavani stfedového terce .

Co vidite a co byste se pokusili opravit? ?

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS

161



Proc selhavaji kalibrace

Re3eni - Karton pFes okna

Problémem bylo pronikani svétla zezadu vozidla, které bylo opraveno lepenkou.

Po zakryti oken

Se stejnymi problémy s osvétlenim a osInénim v pozadi je patrné vyrazné zlepSeni kontrastu cile po zakryti
oken za vozidlem. Mimochodem, ten vybledly cil, ktery jste vidéli dfive, v redlu tak nevypadal. Problém s
kontrastem se projevil az poté, co byl cil vyfotografovan zevnitf vozidla.




Proc selhavaiji kalibrace

2019 Toyota Camry

Toyota > a = .
V1.20.02-2.10 ( m [ \ = | a Lg

Toyota > ADAS Calibrate > Front recognition camera Vems 12.2v
[E)FPost-scan Calibration preparations

£E3 control unit Calibration preparations:

* Center the steering wheel, and keep the front wheels of the vehicle in a straight ahead
position (If necessary, perform the wheel alignment first);
* Ensure the engine oil is at specified level;
{222 Hot functions * Ensure the engine coolant is at specified level;
* Ensure the gas tank is full;
* Ensure the spare tire is in the vehicle;
* Ensure the standard tools are in the vehicle;
* Ensure nobody is in the vehicle;
/=B Vehicle profile * Turn off the headlamps and close all doors;
* Ensure the vehicle carries no extra load;
* Adjust the tire pressure to the specified value;
* Clean the windshield;
* Attach the VCI to the vehicle and connect the diagnostic tool to the VCI (If the diagnostic
tool and VCI are connected through diagnostic cable, guide the cable through window).

Programming/
&Q Customization ‘

Note:

* The calibration frame must be placed as requested before this calibration function can be

performed;

* Tap 'Set up' to view set-up steps or tap 'Video' to view a demonstration. After completina
VIN:4T1C11AK4LU

Post-test: TESTTT .
Info:Toyota/Camry/Front recognition camera l Video }{ Set up Jt OK Jl Cancel J

PFi praci se zdkaznikem na odstranovani problém s netspésSnymi kalibracemi vzdy provadime rychlou
vizualni kontrolu, abychom zjistili, zda neni néco neobvyklého. V deviti pfipadech z deseti by nalezené
problémy bylo moZné predejit pfectenim a dodrZzenim PoZadavk({ na predkondicionovani vozidla. V takové
m pripadé obvykle ¢teme pozadavky nahlas, jeden po druhém.

Je volant vycentrovan a predni kola rovné€? Ano (Ne, nejsou)  Je olej a chladici kapalina
na predepsané Urovni a nadrz pInd? Ano (Ukazatel paliva ukazuje tésné pod polovinu nadrze)

Je rezervni pneumatika a naradi na svém misté ve vozidle? Ano (Zkontrolovano!) Je
nékdo uvnitf vozidla? Ne (Zkontrolovano!)  Jsou svétlomety vypnuty a vSechny dvefe
zavreny? Ano (Nejsou UpIné)  Je ve vozidle n€jaky naklad? Ne (Kufr a zadni sedadlo jsou
plné)  Jsou pneumatiky nahustény na hodnotu uvedenou na Stitku? Ano (V Zadném
pfipadé)  Je Celni sklo Cisté? Ano Jste si jisti? Ano Zkontrolovali jste to? Ano (Ne,
nezkontrolovali) -

Celni sklo je $pinavé A pred objektivem kamery je
pfimo zaparkovany mrtvy hmyz.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 163
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Selhani kalibrace BSM radaru

Tento priklad nelspésné kalibrace radaru je presné dlvodem, proc je dlilezité pochopit, jak funguji senzory a

systémy ADAS. Pokud si vzpominate z dfivéjSiho textu v této pFirucce, kalibrace radaru vyzaduje hodné volného a

Cistého prostoru kolem kalibra¢niho cile. Radarovy senzor vidi skrz pénu. Radarovy senzor detekuje kovové dvere,
pokud se nachazeji v kalibracnim prostoru.

R
Radar beam axis adjustment failed. 3
ing conditions: R
k the following }
please chec o
iti f corner 1€ \
-ng:ggr\\d?ngs of corner reflector.

Sensor installation status.

ntto try again?

Do you W&

Kia - Pfekro€eni Ghlu naklonu

B&znou zavadou u vozidel Hyundai a Kia je: PfekroCeni ‘E\K -
kratkého/dlouhého Uhlu naklonu pfi pojezdu. Tato chyba T —
je generovana, kdyz kamera vyhodnoti, Ze je cil naklonén |

doleva nebo doprava.

22175[° correcy)
ng dij
Skion St 10l angig ¢,
rror
“5° CXCeedeq

Hyundai a Kia umoZziiuji £10° vyboceni (yaw), - 5° naklonu (pitch), ale pouze £1°
naklonu do stran (roll). Pfi chybé uhlu naklonu do stran se vétSina kalibracnich
technik( pokusi znovu nastavit cilovy terc¢ a zkontrolovat vzdalenost a rovinu.

Ale co kdyZ problém neni s cilem, ale s vozidlem? ,
Yaw E Roll
[

+10° +/+.19 Néklon +/- 5° L
Yaw +/- 10°
Naklon +/- 1°



Proc selhavaiji kalibrace

Vozidlo neni v rovné poloze

Zde je pripad, kdy jsou kalibracni ram a cil
dokonale vyrovnany. Uhel naklonu cile (drzék
vzorové desky) je blizko 0°. PFic¢inou tohoto selhani
je nizky tlak v pneumatikach na levé strané vozidla.
Kamera predpoklada, Ze technik precetl a dodrzel
pokyny pro pfipravu vozidla a Ze vozidlo stoji rov
né. Podle logiky kamery je vozidlo vyrovnané, takze
cil vyrovnany byt nemusi.

Chyba Uhlu ndklonu mlZe byt také generovana
chybné. Bylo zdokumentovano nékolik pfipadd, kdy
tato chyba byla zpisobena nevhodnym osvétlenim
nebo odleskem na €elnim skle.

2020 Honda Accord Hybrid <

\\\“‘“

)
N POWER

“ulllllllulll“,“,f
g

,

%,

1,
"I

Toto vozidlo je Honda Accord Hybrid 2020 se stiznosti [ ;
zakaznika na chybovou zpravu na pFistrojové desce: Radar R
Obstructed. Rychla kontrola DTC odhaluje DTC P2583-97: Some Driver Assist

Prach nebo nedistota na milimetrovém vinovém radaru. Systems Cannot Operate:
Radar Obstructed

Q
2
A
)
G
t—\ : Dismiss

Re3eni problém( Honda

PFi pohledu na feSeni potizi pro tento DTC poskytuji
informace o servisu Honda nasleduijici vyvojovy
diagram a nasledujici postup.

Poznamka:

Tento DTC je uloZen, kdyZ milimetrovy vinovy radar zjisti, Ze se snizila detekcni schopnost (citlivost). Snizeni
detekZni schopnosti (citlivosti) milimetrového vinového radaru neznamena vzdy, Ze se na povrchu radaru nachazi
prekazka.

Setfete veSkerou Spinu nebo prach z povrchu milimetrového radarového snimace a krytu, poté provedte
zkuSebni jizdu vozidlem. Pokud se DTC znovu nezaznamenaji, milimetrovy radarovy snimac je v pofadku.

Tento DTC mUzZe byt uloZen pfi prijezdu uzavienym prostorem, jako je tunel.
Funkce integrovaného systému podpory fidi¢e budou docasné zruSeny, kdyz je tento DTC zaznamenan,
veetné:
Adaptivni tempomat (ACC) Brzdovy

systém pro zmirnéni narazu (CMBS) YA
mirnéni vyboceni z vozovky (RDM)

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 165
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Odstranovani zavad:

1. Vizualni kontrola milimetrového radarového cidla a krytu radaru:

A. Zkontrolujte necistoty a prach na povrchu krytu radaru. B. Sejméte kryt radaru a zkontrolujte
necistoty a prach na vnitfni strané krytu radaru. C. Zkontrolujte necistoty a prach na povrchu
milimetrového vinového radaru.

Je jeho povrch znecistény? ,
|

@ Vycistéte milimetrovy radar a/nebo kryt radaru. Po vycisténi nainstalujte kryt radaru a poté prejdéte
<=~ na krok 2.

i@j Ne - Prejdéte na krok 2.
\ )

-

2. Ovéreni problému:

A. Pfepnéte vozidlo do rezimu ON. B. Vymazte DTC pomoci diagnostického
pristroje. C. PFepnéte vozidlo do rezimu OFF (LOCK). D. Provedte zkuSebni jizdu
rychlosti 25 mph (40 km/h) nebo vice po dobu 2 minut. E. Zkontrolujte DTC
pomoci diagnostického pfistroje.

Je DTC P2

@ Porucha se opakuje. Vyménte milimetrovy radarovy senzor.
,’@g PFeruSovana porucha, systém je v tuto chvili v poradku.

C iiiiijii‘ﬁi ) ResediptobléhiaHondaing

1. Milimetrovy vinovy radar Znecisténa milimetrova vina
NG

a radarové pokryti vizudlni

v

radar nebo znecistény radar

Kryt, prejdéte ke kroku
2

OK

Selhani je s

vy . , duplikovany Selhani v milimetrech
2. Ovéreni problému SN

Vymazat DTC

A

vinovy radar END

Selhani neni
duplikovany

:( Obcasné selhani KONEC ]

L

AUTEL
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Milimetrovy radar je vizualné zkontrolovan a vycistén.
Nejsou zjistény zadné zjevné fyzické problémy.

Porucha DTC je vymazana a vozidlo je podrobeno
rozsahlé zkuSebni jizdé, aby bylo zajisténo spravné
fungovani adaptivniho tempomatu.

Po navratu do servisu je provedena dalSi kontrola
DTC a nejsou hlaSeny zadné DTC. Vozidlo je vraceno
maijiteli, Z&dny problém nenalezen (NPF).

\ /
s
\\\\\\“‘ gy,

\ \\\\\\\
R POWER

Range 158 miles

O dva dny pozdéji se zakaznik vrati do servisu se

Ava. Fuel 50.1 meg stejnou chybovou zpravou na pfistrojovém panelu:
— — Radar zakryty. Sken DTC ukaZe, Ze se stejny DTC vratil,
a5 = DTC P2583-97: Prach nebo nelistota na milimetrovém

197.6 miles radaru.
' .
& : Reset Postup reSeni problém( Honda se opakuje a opét
Ev @ neexistuje Zadna zjevna pfricina zavady zablokovaného

radaru.

Bylo rozhodnuto vyménit pfedni radar za novou jednotku od autorizovaného prodejce. Novy radarovy
snimac byl nainstalovan, naprogramovan a kalibrovan. Byl proveden rozsahly testovaci jizdni test a nebyly
zjiStény zadné dalSi problémy. Vozidlo bylo opét vraceno zakaznikovi.

Méné nez dva tydny poté se zdkaznik s vozidlem vrati se stejnou chybou zobrazenou na pFistrojové desce:
Radar Obstructed. Tentokrat je jako alternativni zdroj servisnich informaci pouZita prirucka majitele.

UZivatelska pFirucka Honda

V pfiruéce vlastnika je uveden velmi specificky UPOZORNENI, Ze nesmi byt namontovano ani nainstalovano
nic, co by mohlo blokovat radarovy senzor. Honda dokonce poskytuje diagram zvyraziujici konkrétni oblast,
kde nesmi byt nic nainstalovano,
spolu s VAROVANIM zmifiujicim
ramecek registracni znacky.

¢ Do not change the position of the
radar sensor or any of the
surrounding parts.

e Do not apply paint, stickers, or attach
non-genuine accessories to the front
part of the radar sensor or the
surrounding area. Be particularly
careful that any custom license plate
frame or other accessory does not

Do not apply paint, stickers, block any part of the radar beam path

or attach accessories to the . . .
front part of the radar sensor (see adjacent illustration).

or the surrounding area.

PFeruSovana Cervena Cara pfidana
do obrazku oznacuje vodorovnou
cast mfrizky, ktera tvofi horni hranici
této zény bez prekazek.
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PFi pohledu na predni ¢ast vozidla vidime / . ﬁg_a;__f
vodorovnou ¢ast mizky chladice Grand 1SIanc o

(]
uvedenou v pfirucce majitele. - C@RNHUSI(ER

Zdd se, 7e rémecek registraéni znacky je . Grand Island
namontovdn v prostoru bez pFekdZek? ~ CORNHUSKER

PFi rozhovoru se zakaznikem bylo zjiSténo,
Ze dealerstvi nainstaloval novy ramecek na
registracni znacku pfiblizné pred mésicem,
kdyz bylo vozidlo v zaru€ni opravé.

DrZak registracni znacky Honda

Zadni strana ramecku registracni znacky ma dokonce vytisténé upozornéni WARNING o potencialnim r
uSeni radaru.

Pokud si vzpominate na drivé;jSi ¢ast tohoto kurzu, kdy jsme hovofili o funkci radarového senzoru, zminili jsme, Ze néktera
vozidla Honda maji vyfez v mfizce chladic¢e umistény nad radarovym senzorem, aby se zabranilo zakryti radaru.
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2019 Toyota Highlander

S
Tato Toyota Highlander z roku 2019 s nizkym najezdem kilometrd \ Blind Spot
byla G€astnikem nehody. Skody byly opraveny, aviak po zkusebni Monitor System

jizdé karosarna zjistila, Ze systém detekce mrtvého Uhlu nefunguje a Malfunction
na pristrojové desce se zobrazila tato chybova zprava. Vozidlo bylo
odvezeno do mistniho servisu, ktery se nékolikrat pokusil kalibrovat
senzory BSM, ale pokazdé selhalo hlavni ¢idlo.

Visit Your Dealer

417 4 mikes
Nyni je vozidlo pFivezeno do VASI dilny, protoZe nékdo sly3el, Ze jste Puesu|g

absolvovali specializované Skoleni kalibrace ADAS.

Co délate? 7

Je néco, co potrebujete védét o tomto vozidle?

Vozidlo bylo zasazeno na zadnich dvefich na strané Fidice.
Doslo také k poSkozeni levého blatniku a krytu zadniho
narazniku.

Co udéldte dal? 7
®

Pochopeni opravy

Levy senzor BSM vykazuje znamky vyrazného
narazu, ktery vyZaduje vymeénu senzoru, drzaku a
provedeni dalSich karosarskych praci pred
provedenim kalibrace.

e, . . ; ; : TOYOTA WoTOR cuﬁﬂnu ~ dewaon,
Je dulezité pochopit veSkeré opravy provedené na 4 3-A BLino shor onTon
SH: 0nc18526075912 € wsie-cru-soc.swnsn

vozidle pFed provedenl'm kalibrace, aby se pFede§Io o — -~ FCC-ID: OAYS) 1p3p & corsrsaors
CMIIT 10:2011Dg5772

plytvani casem a ztraté prijma. 4 ‘ ® ce D) e
‘ ‘ g . % A

da 310 oz-ucm

~ SRRaz
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2017 Hyundai Sonata Hybrid

Existuji néktefi vyrobci vozidel, ktefi zdaji se pouZzivat
stejné kalibracni specifikace napfi¢ vSemi modely.
Vezméte napriklad Hyundai a Kia. Jejich kalibrace
kamery s vyhledem dopredu jsou vzdy
dvoustupnovym procesem s blizkou a vzdalenou
kalibraci. VSechna jejich vozidla pouzivaji stejné
specifikace: 50 mm od narazniku k terci pro blizkou
kalibraci a 1 000 mm od narazniku k terci pro
vzdalenou kalibraci. Pfi tak vysoké mire
konzistentnosti od modelu k modelu by bylo
jednoduché si tyto specifikace zapamatovat a rychle
umistit ter¢, misto abyste Cekali na krok v pokynech,
ktery specifikaci uvadi. Bylo by to také vyraznou
usporou €asu a mohlo by to zlep3it jak vasi efektivitu,
tak ziskovost pfi kalibraci téchto vozidel.

Jaké jsou specifikace vzddlenosti pro kaZdy krok kalibrace predni kamery Hyundai/Kia?

Krok 1 mm 7

Krok 2 mm ¢

Vypada to spravné?

Hyundai(USA) / Sonata(... G 2.4 GDI/LDWS(Lane Depature ...

989mm +/- 50mm

1400mm +/- 10mm




Proc selhavaiji kalibrace

Odpovidaji tato méreni tomu, co jste si zapsali? 7
®

Poznamka: Méreni uvedena v pokynech pro kalibraci Autel ADAS a ve filtru ADAS jsou specificka pro kazdy
kalibracni rdm Autel. Dodrzenim téchto méreni bude ter¢ umistén do polohy OE ve vzdalenosti s
pecifikované OE.

Vozidlo v naSem prikladu je Hyundai Sonata Hybrid 2017. Kalibrace pfedni kamery selhala v blizké ¢3asti
kalibrace, a to vicekrat.

Madte néjaky ndpad, proc? 7
®

Héadej znovu

Hyundai(USA) / Sonata ... G 2.0 HEV / LDWS(Lane Depature...

1729mm '
Tl

Odpovéd zni, ne vSechny H  vozidla Hyundai a Kia vyZaduji dvoustupriovou kalibraci. Dokonce i modely, které jsou

dvoustupriova kalibrgce nejsou
vzdy 50 mm a 1 000 mm .

Co se z toho miiZeme poucit? ?

Neucte se specifikace nazpamét! NIKDY!

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Nezapamatovavejte si specifikace!

Zde je dalsi priklad, Toyota Corolla 2018. Ne vSechny sekvencni kalibrace Toyota nastavuiji cil na vySku 1 350

CSC0601/15. Cil je nastaven na vySku 1 270 mm a vzdalenost 600 mm.

2018 Toyota Corolla

[E— E'—u——l

i :‘
{ A 2om
l | ki 1350mm

ol % Im Y

L M R
[E— ‘_FE‘: e [ )
550mm 550mm E
(& )
M—L—R
+ N7 AUTEL-CSC0601/15
T % 29

2018 Toyota Corolla iM

— "‘!" _
—— F

{ A o5mm
l } i1

1270mm

L M R
[E—— TFET? [ — c ]
600mm | 600mm E
(. 9
M—L—R
- \ - AUTEL-CSC0601/11
&= = 29

Obé vybavové verze Corolly 2018 maji moznost jednorazové kalibraci rozpoznavani. Specifikace vysky cile

jsou také odlisné.

2018 Toyota Corolla

I R o

e _ i
i 88.5mm d
. D—-i 1350mm

LR

AUTEL-CSC0601/25

2018 Toyota Corolla iM

e - !
=]

o
{ 88.5mm X
i 1270mm

[ e S §

LI

AUTEL-CSC0601/25




A ana kalibrace

Asistovana kalibrace

Calibration Assistance

MUZe nastat chvile, kdy budete potfebovat trochu

pomoci k dokongeni kalibrace, nebo mozna = GHl [ty EXPERT
potfebujete jen né&jaké daldi informace, které va : : -
m pomohou zacit. Autel nabizi nastroje a zdroje,
které vam pomohou vratit se na spravnou cestu.

adasThink Vehicle Report

adasThink

3 Required Safety Operations

Equipped ADAS Features.

PFi praci na vozidle vybaveném systémem ADAS se
mozna ptate, které kalibrace ADAS jsou nutné v
zavislosti na provadénych opravach. Pokud pracujete v
opravneé po kolizich, na tuto otazku existuje odpovéd.

@ Driven by Repairify.

2019 Honda Civic

Preliminary Estimate

. 7 o o e Customer: Owner, Honda Job Number:
Zde je odhad nakladu na opravu po kolizi e e 1 L e o e
vozidla Honda Civic 2019 s poSkozenim
Oper Description Part Number Qty  Extended Labor
o s PR
predni casti. Opravy zahrnuji vyménu e 3
predniho narazniku, pravého predniho 5 e e
blatniku a také opravu fizeni a zavéseni kol. oo
Impact bar 71130TBAAOL
License frame bolt 9390446220
License frame 71145TBAASO
= Celni naraz o it
™ Kryt na’ razn I'ku ™ :T&IC::‘::/::;::U\@ cruise 71109TBAASO
PraVé b I atn I’k u FENEER RT Fender 60211TBAAS0ZZ
Pravy Fidici cep R
Add for Edging
Repl RT Fender bolt US, CAN built 934050601608
= Geometrie kol " = e
Repl RT Fender liner w/o Si 74101TBAASO
- PFed béi ny Od had ront SUSPEN;:N RT Knuckle 1.5 liter turbo w/o Si 51211TBCAOL

- $1 098,99 dl'ly L] $ Wheelsgnmen s fue
125370 priice

SUBTOTALS 1,098.99

ESTIMATE TOTALS

= 2455,01$ Category Basis Rate

Parts

Body Labor 89hrs G $55.00 /hr
Paint Labor 7.3hs @ $55.00 /hr
Paint Supplies 7305 @ $ 3100 /hr
Body Supplies 44hrs @ $ 31.00 /hr
Subtotal

Sales Tax $1,46169 @ 7.0000 %
Grand Total

Deductible

CUSTOMER PAY

INSURANCE PAY

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 173




Asistovana kalibrace

Toto vozidlo bylo pfi vyrobé vybaveno nékolika funkcemi ADAS, vCetné adaptivniho tempomatu, varovani
pred Celni kolizi, automatického nouzového brzdéni, varovani pfed vybocenim z jizdniho pruhu, asistenta

udrzovani v jizdnim pruhu, detekce mrtvého uhlu, systému Honda LaneWatch a couvaci kargy.

WhiKterymi z téchto volitelnych systémii ADAS je toto Honda Civic skuteéné vybaveno? ®
WhicKteré z téchto systémii vyZaduji kalibraci na zdkladé provddénych oprav? ?

Pokud si nejste jisti, nejste sami. Podle nedavné studie odhadt oprav po nehodéach predlozenych
pojistovnam k proplaceni, karosarny opomijeji az 88 % pozadovanych kalibraci systémd ADAS.

Jednim z FeSeni tohoto problému je
online sluzba zvana adasThink, ktera
vyuziva odhadované naklady na opravu
kolizniho poSkozeni k vytvofeni seznamu
pozadovanych kalibraci, postupl pro
resetovani senzord a postupl pro
znovunauceni systému, na zakladé VIN
vozidla a provadénych oprav.

Pro vygenerovani zpravy adasThink j
e vyzadovan odhad ve formatu
Adobe Acrobat PDF, vygenerovany
pomoci CCC ONE Estimating nebo
Mitchell Cloud Estimating.

adaSThink News & Insights Coverage Login
The exact ADAS
H . Vehicle Report [ ]
information you

need.

We do things different. We're proudly the only platform to
seamlessly integrate from your estimating system, identify

required calibrations based on the estimate line items, give
the specific documentation you need, and be able to doit all

iin real time as you write the estimate with our EMS
integration

@ Driven by Repairify. x

PFihlaste se ke svému Uctu adasThink, kliknéte na: New Report a poté vyberte: File pro nahrani kalkulace. Kalkulace je
analyzovana systémem adasThink, porovndna s informacemi o servisu OE a poté je vygenerovana zprava specifickd pro VIN.

Zprava je ulozena ve vaSem online
uctu a Ize ji kdykoli stdhnout jako
PDF.

adasThink Vehicle Report

adasThink NewReport
B NewReport Nova zprava
B Past Reports
o Getting Started
@ Account
® LogOut
adasThink Zprava

Pojdme se stru¢né podivat na
podrobnosti zpravy. Nejprve vas
adasThink informuje o poctu potfebnych
kalibraci ADAS spolu s pfipadnymi
postupy resetovani nebo opétovného
uceni Fizeni i bezpecnostnich systémd.
Zprava pak uvadi seznam funkci ADAS
nainstalovanych ve vozidle.

Download Report

Vehicle: 2019 Honda Civic Touring Vehicle is involved in a collision

VIN: 2HGFC1F94KH101877

# pocet pozadovanych kalibraci ADAS

2 Required ADAS Operations

1 Required Steering Operation —
Resetovaci/preucovaci postupy

}

There are 2 ADAS, 1 Steering, and 3 Safety operations that Honda requires because of operations you are performing, as
identified in your estimate.

Equipped ADAS Features

3 Required Safety Operations

Nainstalované funkce ADAS

¢ Adaptive Cruise Control with Low-Speed Follow

e Collision Mitigation Braking System

e Collision Mitigation Braking System with Forward Collision Warning
¢ Honda LaneWatch

e Lane Keeping Assist System

¢ Rear Camera
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Zprava poté podrobné popisuje kazdy systém ADAS, ktery vyZaduje kalibraci, spolu s vysvétlenim, proc je
kalibrace nezbytna.

Pokud mate predplatné informaci o opravach AllData, adasThink obsahuje odkazy na postup kalibrace a
pozadavky OE pro tuto kalibraci.

1. Front Radar Systém ADAS

e Static Calibration (Millimeter Wave Radar - Aim)

The Front Radar is responsible for Adaptive Cruise Control with Low-Speed Follow, Collision Mitigation Braking System,™ )
and Collision Mitigation Braking System with Forward Collision Warning on this vehicle.

The 2019 Honda Civic repair manual states that a calibration or operation is required for the Front Radar when the

following occurs: _@
¢ Front bumper (if damaged within 300mm of radar) is repaired (Line 2)

e Front bumper (if damaged within 300mm of radar) is replaced (Line 3)

 Structural Body Parts (if damaged beyond minor cosmetic abrasion) is replaced (Line 6)

—
Please see the documentation from the manufacturer below:
* How to perform procedure Postup kalibrace
e OEM requirement Pozadavky OE
Repairify Video Tutorials:
2. Windshield Camera(s)
« Static Calibration (Multipurpose Camera Aiming) Postup kalibrace
Prekva pIVé i pFednl kamera The Windshield Camera(s) is responsible for Adaptive Cruise Control with Low-Speed Follow, Collision Mitigation Braking
System, Collision Mitigation Braking System with Forward Collision Warning, and Lane Keeping Assist System on this

vyzaduje kalibraci, protoze
pfi vyméné konstrukénich
karosarskych dild mdze dojit
k posunu jejiho z
amérovaciho bodu. Pfedni

vehicle.

The 2019 Honda Civic repair manual states that a calibration or operation is required for the Windshield Camera(s) when
the following occurs:

e Structural Body Parts (if damaged beyond minor cosmetic abrasion) is replaced (Line 6)

kamera také Uzce Please see the documentation from the manufacturer below:
spolupracuje s pfednim * How to perform procedure
radarem pFI zaji§t’ovén|' ¢ OEM requirement

nékolika funkci ADAS.

Repairify Video Tutorials:

¢ How to set a Centerline with String

Senzor systému stabilizace
vozidla musi byt resetovan po
sefizeni geometrie Ctyr kol.

Steering

3. Vehicle Stability Assist Sensor
* Reset (VSA Sensor Neutral Position Memorization) Postup resetu

The 2019 Honda Civic repair manual states that a calibration or operation is required for the Vehicle Stability Assist
Sensor when the following occurs:

¢ Four Wheel Alignment is repaired (Line 24)
e Front End Alignment is repaired (Line 24)

Please see the documentation from the manufacturer below:

* How to perform procedure
* How to perform procedure

e OEM requirement
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Cidlo hmotnosti pfedniho sedadla vyZaduje provozni kontrolu a systém doplfikové ochrany cestujicich
vyZaduje, aby byla pomoci diagnostického pfistroje zkontrolovana historie aktivace.

Safety

4. Seat Weight Sensor

Kontrola funkcnosti

» Operation Check (Front Passenger's Weight Sensor Output Check After a Vehicle Collision)

The 2019 Honda Civic repair manual states that a calibration or operation is required for the Seat Weight Sensor when the
following occurs:

¢ Vehicle is involved in a collision
Please see the documentation from the manufacturer below:

e OEM requirement and procedure

5. SRS Unit

Kontrola nasazeni

¢ OEM Pre-Scan (SRS Code, Seat Weight, and Deployment Check)

The 2019 Honda Civic repair manual states that a calibration or operation is required for the SRS Unit when the following
occurs:

¢ Vehicle is involved in a collision
Please see the documentation from the manufacturer below:

¢ How to perform procedure

e OEM requirement

Nakonec je vyZzadovano predskenovani a poskenovani.

V priiméru mohou dilny pfichdzet o 300 aZz 700 USD na kazdém odhadu nakladu tim, Ze neprovadéji
kalibrace ADAS poZadované vyrobcem OE spolecné s opravami po kolizi.

6. Vehicle Electronics

PredbéZné a nasledné skenovani je

¢ Pre- and Post-Scan Required (Diagnostic Scan Position Statement and Inspections

The 2019 Honda Civic repair manual states that a calibration or operation is required for the Vehicle Electronics when the
following occurs:

e Vehicle is involved in a collision
Please see the documentation from the manufacturer below:

e OEM requirement

Opravny prichazeji 0 300-700 USD NA KAZDY ODHAD tim, Ze neprovadéji pozadované kalibrace ADAS.
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Sefizeni mechaniky slepého uhlu

Pokud je vozidlo vybavené systémem detekce mrtvého Uhlu ucastnikem nehody pfi couvani, bez ohledu na
to, jak mirna, musi byt zkontrolovan Uhel radarovych senzord detekce mrtvého Uhlu. Kazdy vyrobce vozidla
ma specifikace pro horizontalni a vertikalni montazni Uhly radarového senzoru. Kontrola montaznich thld
radaru by méla byt vZdy provedena pred provedenim kalibrace radaru. Nastaveni montaznich thld
radarového senzoru je oznacovano jako mechanické vyrovnani. Kazdy vyrobce vozidla ma také proprietarni
vybaveni pro kontrolu a nastaveni montéznich Ghli radaru.

2020 Toyota CAP() Toyota Camry TRD

Horizontalni Ghel = 46° - 54° Idedlni = 50° Vertikalni thel = 85° - 95° Idealni = 90°

Horizontalni ahel le =46° >4 Idea,\lnl, i 500
SVIS|y Ghel = 85°..958° Idealni =90°
Autel ADASBAT:

Nastroj Autel ADASBAT neboli Blindspot
Aiming Tool je univerzalni zafizeni pro rychlou
kontrolu Uhll montaze radart na vétsiné
vozidel. ADASBAT se rychle nastavuje, snadno
pouziva a obsahuje v3e, co potrebujete k
presnému méreni horizontalnich a vertikalnich
Uhld montaze radart slepého thlu.

Proces zacina stanovenim stfedové osy AU I El_

vozidla. Pomoci olovnice oznacte stred
predni ¢asti vozidla.

Poté zopakujte tento postup na zadni ¢asti
vozidla. Po vyznaceni dvou stfedovych bodu
je pod vozidlem nataZena 3ilra od predni k
zadni ¢asti, kterd vymezuje stfedovou osu
vozidla.

Stredova osa vozidla

Méfici podlozka ADASBAT je poté rozloZena
a vyrovnana s podélnou osou vozidla.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Ujistéte se, ze cely okraj méfici
podloZky je umistén ve stejné
vzdalenosti od vodici Siiliry.

Dale nastavte Uhlovou voditko na
vySku radarového senzoru.

MéfFici podlozZka

PfiloZte rovnou hranu uhlové voditko na rovnou
plochu radarového snimace.

Pokud je radome senzoru zakfiveny, zarovnejte Uhlovou vodici liStu s rovnou plochou na horni nebo spodni
Casti radaru. Zajistéte, aby cely okraj radarové vodici listy byl v kontaktu s radarovym senzorem.

Zde je uhlova voditka spravné umisténa na

mé¥ici podloZce pro ureni horizontalniho
montazniho uhlu radaru.

Zapnéte digitalni dhlomér a pfilozte jednu hranu thloméru
k zdkladné stojanu Uhlového voditka. Zarovnejte protilehlou

mérici podloZce. Kazda Cerna Cara podloZzky je rovnobéznd s
podélnou osou vozidla.
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Poznamenejte si hodnotu na digitalnim
Uhloméru. V tomto pfipadé je hodnota
50,3°, coz je horizontalni uhel levého
radarového senzoru.

Zaznamenejte horizontdlIni Ghel pro radar na levé strané. Zde
technik zapsal hodnotu na zadni okno na strané fidi¢e pomoci
voskové tuzky. Tato informace je uzitecna pro kalibra¢niho
technika, zejména po opétovné instalaci krytu zadniho narazniku.
Pokud z né&jakého diivodu kalibrace slepého Uhlu selze, technik
ma jistotu, Ze pfic¢inou neni chybné sefizeni radarového senzoru.

Dale pomoci digitalniho sklonoméru zmérte
vertikalni montazni Uhel radarového s
enzoru. Ujistéte se, Ze hrana sklonoméru je v
pevném kontaktu s radomem senzoru.

Zaznamenejte vertikdlni montazni Ghel radaru na levé strané. S
horizontalnim dhlem 50,3° a vertikdlnim dhlem 90° je tento
senzor témeér dokonale vyrovnan a nevyzaduje zadné nastaveni.

Cely postup se pak opakuje na pravé
strané vozidla. Zarovnejte okraj méfici
podloZky s osou vozidla.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Nastavte uhlovou voditko na vySku pravého senzoru a
zarovnejte hranu Uhlového voditka s rovnou plochou
radarového senzoru.

PfiloZte jeden okraj digitalniho Ghloméru k zakladné
stojanu uhlového voditka. Zarovnejte protilehly okraj

podloZce. KaZda €erna cara podloZky je rovhob&Zna s osou
symetrie vozidla.

pagwag

Dale pouzijte digitalni sklonomér k méreni vertikalniho
montazniho Uhlu radarového senzoru na pravé strané.
Ujistéte se, Ze hrana sklonomeéru je v pevném kontaktu
s krytem antény senzoru.

Poznamenejte si hodnotu na digitdlnim dhloméru.
V tomto pripadé je hodnota 50,0°, coz je
horizontalni Uhel pravého radarového senzoru.

Zaznamenejte horizontalni a vertikalni uhly montaze
pravého radaru. S horizontalnim Uhlem 50,0° a
vertikalnim dhlem 89,8° je tento senzor témér
dokonale vyrovnan a nevyzaduje Zadné sefizeni. Toto
vozidlo je pfipraveno k pfesnému kalibrovani.
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ADAS a filtr vyrovnani

PFi planovani zakaznika na
kalibraci ADAS je duleZité
porozumét nékterym vécem o

LK

VOZidle a kalibl’aci, nei se 2 Settings VCI Manager MaxiTools Support
zavazete k nabidce ceny.
Je kalibrace statickd, i U ; A@Asm
dynamickd, nebo oboji? ® '

. . . . oo, R OEM Authorization Demonstration MaxiViewer Adas & Wheel
Samoziejmé budete citovat vysSi goament Fiter

cenu za dualni kalibraci nez za
jednoduchou, ale kromé ceny je
tfeba zvazit i dalsi faktory.

« A & B 0 6 @ W ve 2| &

Pokud je kalibrace statickd,
jste si jisti, Ze vase kalibracni 7
stdni bude k dispozici? o

Pokud se jednd o dynamickou kalibraci, mdte k dispozici dva zaméstnance? Jednoho k Fizeni a
druhého k obsluze diagnostického pfistroje.

Také pro dynamickou kalibraci, jakd je pFedpovéd pocasi na den, kdy je kalibrace napldnovdna?

?
?

Ktery cil je pouZit? ?
ThiToto je jednoducha kontrola, abyste méli vSe potfebné, kdyz vozidlo dorazi S.
Jaké jsou poZadavky na prostor? 7

Nékteré kalibrace vyZzaduji mnohem vice prostoru nez jiné. Napada mé kalibrace Ford AVM nebo kalibrace
vicelcelové kamery Honda.

NaStésti je ve vaSem MaxiSys Ultra

ADAS zahrnuta aplikace, kterd vam t Adas & Wheel Alignment Filter
pomUze odpovédét na tyto otazky. ineel Algnment

Apllka ce se naZ)'/Vé ADAS & Wheel Calibration data u [ Make/Model/Year J [ Engine/Vehicle Conﬁguration/systmL
Alignment Filter. B
—
MA600
Na strané ADAS filtru se nachazeji t RS Cam e oktrifnpe
. , , , leasurement Kit] . ~ Ve -
Fi rozbalovaci nabidky, do kterych Vyberte kalibracni ra
s i~ ;o ADAS Ci lets
zadavéte potFebné informace pro Solution(Laser Measurement
filtr. Prvni z nich je typ kalibracniho i
ramu, ktery pouzivate. e
ADAS Complete
Qnlitinn/Camara Kit) —

« A & N 0o (V) : ©© = oxlisss
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Adas & Wheel Alignment Filter
Wheel Alignment
1900 ‘ v ] [Calibration data | ¥ ] AA } Engine/Vehicle Configuration/Sy... ‘ v ]
Vyberte: znacka vozidla . — — .
Make Model Year
model a rok N
g Acura ILX 2020
©
[E) Acura(CANADA) Acura MDX
E 2019
. “ . H  Acura(GENERAL) Acura RDX
Dale vyberte znacku, model a rok vyroby !
H K Acura RL 2018
vozidlo . L
N Acura RLX
P 2017
S A Acura RLX Hybrid
s
T
\lj Alpheon Acura TLX 201
w
X
¥ _ Acura ZDX 2015
z _Audi
[} Adas & Wheel Alignment Filter

ADAS

Wheel Alignment

Nakonec vyberte funkci ADAS, kterd ma

[ 1A900 | v } \Calibration data ‘ v ] ‘ Acura(USA)/Acura RLX/2020 { v } Engine/Vehicle Configuration/Sy... v

System

ACC

LDW_FCW Camera

Vyberte kalibraci ADAS

LDW_LKAS Camera

LDW_Multipurpose Camera

Multi View Camera System

byt kalibrovana.

Static Calibration+Dynamic Calibration

Adas & Wheel Alignment Filter

Wheel Alignment

[IAQOD {V Calibration data | ¥ | | Acura(USA)/Acura RLX/2020 ‘ V} LDW_Multipurpose Camera | ¥

A

Cilové informace

AUTEL-CSC0601/24/01

pum—

* Ensure the calibration area is well

|

lit.
* Ensure there is no reflection on 1
the windshield.

Dynamic Calibratio

=¥ * Adjust the tire pressure to the r.—‘l!.;_l

recommended value. R

* Close all the doors and ensure all 12000y IZDDmﬁ‘ﬁLAR
the lamps are turned off.

* The windshield should be clean
and the dashboard should be free

—
« A & B oD 6 @ Wvae & -

Filtr poskytuje nékolik informaci:

Typ kalibrace: staticka, dynamicka nebo staticka + dynamicka

spolu s obrazkem terce Zakladni pokyny pro kalibraci
terce od vozidla, vySky pricniku a rozestupu terci

I 1010mm

‘ Cilové mezery

Typ kalibrace

Cislo dilu terce
Specifikace vzdalenosti
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Priivodce nastavenim
ADAS

Na webové strance Autel.com je k dispozici online verze filtru ADAS a sefizeni kol. Nazyva se ADAS Setup
Guide a nachazi se na zaloZce Tools & Products.

Vyberte: ADAS a nastaveni kol a poté Priivodce nastavenim ADAS.

REGISTER YOUR TOOL

LOG IN ENGLISH

CATALOGS & WHERE SERVICE &

Nastroje a produkt
leap y VIDEO LIBRARY T0 BUY SUPPORT

T00LS &
AUTEL PRODUCTS

ADAS & ALIGNMENT SYSTEMS

DIAGNOSTIC TOOLS

TPMS SERVICE

INTRO TO ADAS
ADAS a kola
Zarovnani

ADAS & WHEEL ALIGNMENT

ADAS & YOUR SHOP

VEHICLE LIFTS AUTEL ALIGNMENT & ADAS

KEY PROGRAMMING ADAS ROI CALCULATOR

Priivodce nastavenim
ADAS

35  BATTERY SERVICE > ADAS SETUP GUIDE

SPECIALTY TOOLS

CONTACT OUR ADAS EXPERTS

EV CHARGERS

Onlinova pfirucka ADAS Setup Guide poskytuje stejné informace jako filtr ADAS & Wheel Alignment na zafizeni
Ultra, ale online verze je idedlni pro servisni poradce, protoZe nevyZaduje pfistup k diagnostickému pfistroji.

ADAS SETUP AND REVERSE LOOKUP GUIDE

Use the ADAS Vehicle coverage and calibration guide to quickly reference vehicle make, model, and year for guidance on the calibration patter, target, or component

needed for specific safety system calibration and to view the vehicle-to-target or distance

First, select your Autel ADAS product from the Product menu. Then select your specific vehicle by Manufacturer, Model, and Model Year to view associated ADAS targets,

patterns, and components, along with information for calibrating the ADAS system on your vehicle.

MAB0D Calbration data Hyundai(USA) / Sonata G20T-GDI/ LOWSi(Lane tmm
T kalibrace Static Calibration a 7
yP ilové mezery
sB9mm +1-60mm
— -
Cilové informace
AUTEL-CSC0601/07 el

* Ensure the calibration area is well it
* Ensure there is no reflection on the windshield.
* Adjust the tire pressure to the recommended
value,

*Cl

all the doors and ensure all the lamps.
med off.
shield should be clean and the

dashboard should be free of objects.
* Park the vehicle on a level surface with front

wheels pointed straight ahead.
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Zpétné vyhledavani

Vidé&li jste nékdy ter¢  tnebo kalibragni pfisluSenstvi ve vasi kalibracni sadé a zajima vas, které vozidla pokryva?

Jak verze filtru ADAS na nastroji, tak online verze vam s tim mohou pomoci. Pokud zménite vybér v druhém
rozeviracim menu z kalibra¢nich dat na kalibraéni nastroj, zobrazi se seznam v3ech aktualné dostupnych
kalibracnich tercl. Jednoduse vyberte Cislo terce ze seznamu a ziskejte vice informaci o pouziti daného terce.

Wheel Alignment

Kalibracni nastroj

Calibration tool AUTEL-CSC0602/08
—
Make & Model Year System
. I Volkswagen 3C - Passat 2006 > 2011 (B) 13 - Adaptive Cruise Control
3C - Passat 2006
Volkswagen 2006 (6) 13 - Adaptive Cruise Control
USA/CAN >
AUTEL-CSC0602/08
3C - Passat 2006
Volkswagen 2007 (7) 13 - Adaptive Cruise Control

USA/CAN >

3C - Passat 2006
Volkswagen 2008 (8) 1
USA/CAN >

@

- Adaptive Cruise Control

3C - Passat 2006

Volkswagen 2009 (9) 13 - Adaptive Cruise Control
USA/CAN >
3C - Passat 2006
Volkswagen 2010 (A) 13 - Adaptive Cruise Control
USA/CAN >
3C - Passat 2006
Volkswagen 2011 (B) 13 - Adaptive Cruise Control
USA/CAN >
—
Vzdaleny expert
Potfebujete naprogramovat novy kamerovy nebo radarovy senzor? ®
Pokousite se kalibrovat zcela nové vozidlo, které jesté neni podporovdno 7
vasim softwarem MaxiSys? -

Mozna potrebujete pomoc pfi diagnostice slozitého problému. At je tomu jakkoli, mdzete kontaktovat
odbornika pro pomoc spusténim aplikace Remote Expert na vaSem tabletu MaxiSys.

eenmielN - CRSTSENS ENpeRT

ACTIVE
OE SUBSCRIPTION

=24

VEHICLE

MFVCI / MFVCMI ULTRA, 919, 0R 909 MFVCI / MFVCMI
MAXISYS TABLET

OROERARDWARE INCOMING *=.

REPAIR REQUEST

184
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Vzdaleny expert vdm umoziuje vytvofit pracovni pfikaz s podrobnostmi o vozidle a problému, ktery FeSite.
Jednoduse odeslete pracovni prikaz do sité Vzdalenych expert( a vyberte experta, se kterym chcete
spolupracovat. Pokud zatim nemate oblibeného experta, mizete pozadat systém, aby vam jednoho pfriradil.
Po vybéru experta miZete vyjednat sazbu za poskytnuté sluzby.

New Order My Order ) me v
@ 2(I 000+
MINUTE AVERAGE

H[Mlll[ [XI'[III
!SI‘UIS[ TIME

ing standard business hours. IN HMIN Allmlﬂl

g LT
@
Eﬂ;lfxpfm
(1] L2 © (4] L5

Order post Order to be taken Order payment Expert services Order completed

suwumm o‘?&k‘;o gﬂ%ﬂﬁ%ﬁ

INCLUDING DOIP

My Phone: My Name:

2194563217 Kevin Hilo

@ Please enter the correct num

* Vehicle Information:

Informace o

2024 Subaru Impreza Auto VIN

'\ & &

Module i Retrofit ADAS Calibration Vehicle Scan

Programming, coding and Routine maintenance inspection, Replace or add parts, LDW, ACC, BSD and other ADAS Read DTC
troubleshooting reset maintenance lamp and unlock hidden features, and calibration
clear DTCs

troubleshooting

* ADAS:

[A—
Order Passcode (@ Submit Odeslat

By clicking submit you agree to the Service Agreement

«

A

& H I 6 @ W vae & & 900 T sxmisas

Jakmile vstoupite do aplikace Remote Expert, zadejte své telefonni Cislo, tidaje o vozidle a vyberte
sluZzby, které poZadujete.

Informace o vozidle mUZete zadat ru¢né nebo provést automatické vyhledavani VIN pro automatické zi
skani informaci.

Také budete dotazani, jakou kalibraci chcete zahgjit, jakou znacku a model kalibra¢niho ramu vlastnite a
proc¢ chcete systém kalibrovat.

Kliknéte na tlacitko Odeslat pro sluzbu.

Cancel Select Expert Reset ﬁ

s s , R ded F ity Hist Al
Déle vyberte ze seznamu vzdaleného commenese et TRy
experta a odeslete objednavku. Subaru N Q
Ja kmile Vés expert Zavola’ mﬂiete se & AW United States/North Carolina/Chapel Hill Latency est.: 75ms JGESHTRE e o
’ 5.0 points
telefonicky dohodnout na poplatku a poté , S LA T ATl YT G G 4 Auto_Resc..
Auto_Rescue... =

zacit pracovat. Expert pomoci OE N © (e
diagnostického nastroje vzdalené pristoupi k
vozidlu prostFednictvim vaSeho tabletu

. s . . v oo United States/Washington/Seattle Latency est.: 117 ms
MaxiSys a zahaji kalibraci. % 50points

Specialized makes: Ford, Mercedes-Benz, Alfa Romeo, Audi, Bentle...
Sheldon Smith

Chcete to vyzkouset? o [ seest |
Prejdéte do aplikace Remote Expert, o @ nted tes TexassFate e
pFeEtéte Si p‘ﬂ'rué’ku Rychly Sta rt pro Q Specialized makes: Honda, Acura, Toyota, Lexus, Kia, Subaru, H..

techniky a sledujte Gvodni videa.

0O O Taoulis2s
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MoZnosti technické podpory

Pokud je to potreba, existuje mnoho moznosti technické podpory ADAS.

At uz jste stavajicim zakaznikem Autel ADAS, nebo zkoumate sv(j prvni kalibrac¢ni systém, webova stréanka
Autel, www.Autel.com, nabizi celou fadu zdroju.

Systémy ADAS a nastaveni geometrie - Hledate novy systém pro nastaveni geometrie kol a kalibraci?
Zjistéte vice o IA900WA

Uvod do ADAS - Vysvétluje zaklady ADAS spolu s trendy v odvétvi
ADAS a vaSe dilna - Nabizi pomoc pfi vybéru spravného kalibracniho systému pro vas a vasSe podnikani

Autel Alignment and ADAS - Poskytuje podrobnosti o systému kalibrace ADAS a nastaveni
geometrie kol IA900WA

Kalkulator navratnosti investic ADAS - Zjistéte, jak rychle se vam vrati investice do vybaveni

Privodce nastavenim ADAS - Zjistéte typ kalibrace, spravny cil a poZadavky na prostor pro jakékoli
podporované vozidlo

Kontaktujte naSe odborniky na ADAS - VyZadejte si virtualni ukazku, informujte se o Skoleni nebo odeslete technicky dotaz

Web stranka Facebookova skupina

www.Autel.com Autel ADAS Support
ADAS Privodce Nastavenim facebook.com/groups/auteladas
Znalostni baze Vzdaleny expert
Videotéka Telefonicka podpora
Formular technické podpory
50 chat 855-AUTEL-US
ed (855) 288-3587
E-mail Stiskné&te 3 - Technick4 podpora
ussupport@autel.com Stisknéte 5 - Podpora ADAS
YouTube Dostupné od 9:00 do 18:00 EST

youtube.com/@AutelTools




Shrnuti

Jak se systémy pokrocilé asistence Fidi¢e (ADAS) stavaji 7 i
stale roz§iFenéj§|’mi v modernich vozidlech je Blind Spot w Adaptive Cruise Control | Lane Keeplng‘Techn\ology
dllezitéjsi nez kdy jindy zajistit, aby byly tyto systémy - p . '

spravné kalibrovany. ADAS spoléha na rGizné senzory a
kamery, které poskytuiji kritické bezpecnostni funkce,
J:ako je vyhybani se koligim, varovani pred vybocenim z Stava se stale vice

jizdniho pruhu a adaptivni tempomat. Pokud tyto pFevladajici v modernich vozidlech
systémy nejsou spravné kalibrovany, nemusi fungovat
podle zaméru, ¢imz potencialné ohroZuji Fidice a

Yo Rear Collision ” 9~ Front Collision
CEStUJICI. -

Autel vytvoril jedny z nejlepsich kalibracnich systéma
dostupnych na dnesnim trhu. Provadéni presnych kalibraci
ADAS nemusi byt obtizné - vSe zavisi na dodrzovani
osvédcenych postupl a pouZivani kvalitnich nastroju. =7
Reseni Autel ADAS poskytuji technikm podrobné pokyny

krok za krokem spolu s nastroji potfebnymi k provadéni :
kalibraci ADAS. DUvéFujte svému nastroji a dodrzujte
osvédcené postupy kalibrace, v€etné:

Cameras Multifunction Units

Prectéte si, pochopte a dodrzujte vSechny
podrobné pokyny

Pouzijte metricky svinovaci metr PouZijte olovnici
a $ndru k urceni stredové linie

Ultrasonic

Provedte jasné oznaceni na zemi Vytvorte pfesny
pravouhly trojuhelnik Pouzijte vodovahu, laserovou
vodovahu nebo digitalni sklonomér Provedte presna
nastaveni Provedte predskenovanivozidla
Zdokumentujte stav vozidla pred kalibraci a pfFilo

fotografie

Provedte zkuSebni jizdu pred kalibraci

Zkontrolujte rovnost podlahy pomoci laserové vodovahy
Zajistéte jasné, rovnomérné a kontrolované osvétleni  DodrZujte
vSechny pozadavky na predkondicionovani vozidla Provedte
zku3ebni jizdu po kalibraci s testovanim vSech systémud ADAS

funkce
Dokumentujte v3e ve své zpravé z predskenovani/poskenovani
PouZijte kontrolni seznam po kalibraci

Kalibra&ni Feseni pfizplsobend vasim potiebam.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Slovnik pojmu

Slovnik pojmu

Aktivni asistencni systém Fizeni: poskytuje Fidi¢i soucasné podporu pfi fizeni a podpore brzd/zrychleni.
Ridi¢ musi tuto podpUlrnou funkci neustale sledovat a zachovavat odpovédnost za fizeni.

Aktivni bezpecnostni systémy: Systémy vozidla, které snimaji a monitoruji podminky uvnitf a vné vozidla za
ucelem identifikace vnimanych pritomnych a potencialnich nebezpeci pro vozidlo, posadku a/nebo ostatni
Ucastniky silni¢niho provozu, a automaticky zasahuiji s cilem pomoci predejit nebo zmirnit potencialni kolize
rdznymi metodami, véetné upozornéni fidice, Uprav systémU vozidla a/nebo aktivniho fizeni podsystémt

vozidla (napf. brzdy, Skrtici klapka, odpruzeni atd.).

Aktivni systémy ADAS: Systémy ADAS, které poskytuji urcitou Uroven pomoci Fidici tim, ze Fidi vozidlo pfi
detekci potencialné nebezpelnych situaci.

Aktivni parkovaci asistence: pomaha s fizenim a pripadné dalSimi funkcemi pfi parkovacich manévrech.
Od ridi¢e mUZe byt pozadovano zrychleni, brzdéni a/nebo volba polohy Fadiciho stupné. Nékteré systémy
jsou schopny paralelniho a/nebo kolmého parkovani.

Adaptivni tempomat (ACC): tempomat, ktery také pomaha s akceleraci a/nebo brzdénim, aby udrzoval fidicem
zvoleny odstup od vozidla vpfedu. Nékteré systémy dokaZou zastavit a pokracovat v jizdé, jiné nikoli.

ADAS: Pokrocilé systémy asistence fidice

Upozornéni: ADAS poskytuje fidi¢lim upozornéni a varovani v redlném case o potencialnich nebezpecich, jako jsou vyboceni z
jizdniho pruhu, kolize a mrtvé Uhly. Tato upozornéni mohou byt vizudlni, zvukova nebo haptickd, v zavislosti na systému.

Systém monitorovani okolniho pohledu (AVM): pokrocilé bezpecnostni funkce, které poskytuji ridicdm
vyhled 360 stuprid na okoli jejich vozidla (také nazyvané: kamery Surround View a Bird's Eye View).

Azimutovy uhel: dhlovy rozdil mezi referencnim Uhlem a ostatnimi vozidly.
Automatické nouzové brzdéni (AEB): detekuje potencialni srazky s vozidlem vpfedu, poskytuje varovani pred
Celni srazkou a automaticky brzdi, aby se srazce zabranilo nebo se zmirnila zavaznost narazu. Nékteré

systémy také detekuji chodce nebo jiné objekty.

Automatické nouzové Fizeni (AES): detekuje potencialni kolize s vozidlem vpfedu a automaticky fidi vozidlo, aby
se vyhnulo nebo zmirnilo zadvaznost narazu. Nékteré systémy také detekuji chodce nebo jiné objekty.

Automaticka dalkova svétla: automaticky prepina mezi dalkovymi a potkavacimi svétlomety na zakladé
osvétleni a dopravy.

Zadni kamera: zobrazuje prostor za vozidlem pfi zafazeném zpatecnim stupni. Nékteré systémy zahrnuiji
pevné nebo dynamické grafické prekryti zobrazujici drahové Cary vozidla a detekované objekty.

Bay PoZadavky na prostor: mnoZstvi prostoru potfebného k provedeni kalibrace ADAS.

Osvédcené postupy: soubor osvédcenych a efektivnich metod nebo technik, které jsou Siroce pfijimany j
ako nejvhodnéjsi zplsob dosazeni konkrétniho cile nebo zaméru.

Mrtvy Uhel: oblast po strané a za fizenym vozidlem v sousednim jizdnim pruhu.
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Slovnik pojmu

Vystraha kolize v mrtvém uhlu: detekuje potencialni kolize s pFilehlymi vozidly a automaticky fidi a/nebo
brzdi, aby se vyhnula nebo zmirnila zavaznost ndrazu. Nékteré systémy zasahuji pouze tehdy, pokud fidic¢
aktivuje blinkr ve sméru pfilehlého vozidla, nékteré zasahuiji v pripadé prilehlého vozidla (vozidel), které se
nachazi pred sledovanym vozidlem, nebo pro vozidla, ktera se rychle pribliZuji ze zadni ¢asti mrtvého Uhlu.

Varovani pfed mrtvym uhlem (BSW): detekuje vozidla v mrtvém dhlu pfi jizdé a upozornuje FidiCe na jejich
pritomnost. Nékteré systémy poskytuji dodatecné varovani (napf. zvukové nebo haptické), pokud Fidic
aktivuje smérové svétlo.

Prostfedi pro kalibraci: zahrnuje pozadovany prostor v dilng, stav podlahy, osvétleni nad vozidlem a
vhodné pozadi. Nevhodné prostfedi pro kalibraci je jednou z hlavnich pficin selhani kalibrace.

Zorné pole kamery (FOV): popisuje oblast, kterou kamera vidi. Zorné pole kamery ADAS je definovano ve
stupnich, a to jak horizontalné, tak vertikalné.

Kamerovy senzor: pasivni senzory, kde jsou opticka data zaznamendvana a zpracovavana za Ucelem
detekce a klasifikace objekt.

Cannyho detekce hran: kdyz je snimek pofizeny pfedni kamerou preveden na Cisté Cernobily a viditelné j
sou pouze Cary jizdniho pruhu a hrany objekt(

Geometricka stfedova osa podvozku: Pfimka prochazejici stfedem zadni napravy a stfedem predni
napravy.

Kolizni intervence: systémy, které poskytuji momentalni zasah v potencialné nebezpecnych situacich. V
zavislosti na situaci mdze zasah vést k vyhnuti se kolizi nebo ke sniZeni zavaznosti kolize. Vzhledem k
momentalnimu plsobeni téchto systému zasah neméni ani neodstranuje roli Fidice.

Varovani pred kolizi: varovani, kterd upozorniuji fidiCe; neprovadéji zadné zasahy k zabranéni moznym
kolizim.

Nouzové brzdéni pfi hrozici sraZce (CIB): systémy, které automaticky aplikuji brzdéni, kdyz senzory sledujici
prostor pred vozidlem indikuji bezprostfedné hrozici srazku a fidi¢ dosud nestisknul brzdu.

Upozornéni na kriZzovy provoz (CTA): kratkodosahové systémy detekce objektd, které vyuzivaji senzory a
nékdy kamery k detekci prijizdéjiciho provozu a upozornuiji fidice (vizualné a/nebo zvukové) na mozné
kolize. Oznacuje se také jako Varovani pfed krizovym provozem (CTW).

Varovani pred krizujicim provozem (CTW): systémy detekce objektl na kratkou vzdalenost, které vyuzivaji
senzory a nékdy kamery k detekci pfijizdéjiciho provozu a upozornuiji Fidice (vizualné a/nebo akusticky) na
mozné kolize. Oznacuje se také jako Cross Traffic Alert (CTA).

Asistence pfi fizeni: poskytuje trvalou podporu a/nebo pomoc fidic¢i béhem dynamického ukolu fizeni (DDT),

aZ po ¢aste¢nou automatizaci Ukolu Fizeni. Ridi¢ vykonavéa zbytek DDT, priib&zné dohlizi na vykon systému a
ma pravomoc systém kdykoli pFepsat.

Sledovani Fidice: sleduje jednani fidice za Ucelem odhadu, zda se pIné vénuje fizeni. Nékteré systémy
mohou sledovat pohyb o&i a/nebo polohu hlavy.
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Dynamicka brzdova podpora (DBS): systémy, které vyuzivaji pfedni senzory vozidla k dopInéni seSlapnuti
brzdového pedalu Fidicem o dodate¢nou brzdnou silu, pokud senzory zjisti, Ze fidi¢ brzdi, ale intenzita
brzdéni neni dostatecna k zabranéni hrozici kolizi.

Dynamicka kalibrace Postup: kalibra¢ni postup, ktery spociva v jizdé s vozidlem v prostredi
- ment, ktery zahrsagje grcenych prvkd nebo objektd.

Elektronicky modulované brzdové systémy: brzdovy systém, ktery zahrnuje automatické aktivovani brzd
vozidla, snimaci technologii pro detekci hrozici kolize a hardware pro aplikaci brzd bez nutnosti sesla
pnuti brzdového pedalu fidicem.

FMVSS: Federalni norma bezpecnosti motorovych vozidel

Varovani pred Celni srazkou (FCA): aktivni systém ADAS kombinujici varovani pred celni srazkou (FCW) a
automatické nouzové brzdéni (AEB).

Varovani pfed Celni srazkou (FCW): Detekuje potencialni srazku s vozidlem pred vami a upozorni fidice.
Nékteré systémy také poskytuji upozornéni na chodce nebo jiné objekty.

Frekvencné modulovany kontinudlni vinovy (FMCW) radar: radar, ktery vysila kontinualni signal se
soustavné se ménici frekvenci

Head-Up Display (HUD): Promita informace relevantni pro jizdu do pfimé linie vyhledu Fidice.
ITHS: Insurance Institute for Highway Safety

InfraCervené kamery a senzory: senzory obvykle maji dvé slozky: infraCerveny vysilac, ktery zaplavuje
oblast neviditelnym svétlem, a kameru, ktera detekuje odrazené infraCervené svétlo a prevadi ho na
digitalni obraz.

ISO: Mezinarodni organizace pro normalizaci

Technologie centrovani jizdniho pruhu (LCA): nejpokrocilejsi technologie udrzovani v jizdnim pruhu,
ktera je schopna proaktivné udrzovat vozidlo vystfedéné ve svém jizdnim pruhu po celou dobu.

Varovani pfi opusténi jizdniho pruhu (LDW): sleduje polohu vozidla v jizdnim pruhu a upozorni fidice, kdyz se
vozidlo pFiblizuje k okrajovym €aram pruhu nebo je prekracuje. Varovani mohou zahrnovat zvukové vystrahy,
vizuadlni vystrahy, haptickeé vibrace, kinestetické podnéty (napf. vibraci pfi brzdéni, vibraci Fizeni nebo vibraci
sedadla) nebo jejich libovolnou kombinaci.

Asistencia de Mantenimiento de Carril (LKA): proporciona soporte de direccién para ayudar al conductor a evitar que el vehiculo se salga del carril. Algunos sistemas t
ambién ayudan a mantener el vehiculo centrado dentro del carril. Wait — the target language is **cs** (Czech), not Spanish. Let me correct that:Asistence udrZeni jizdniho
pruhu (LKA): poskytuje podporu fizeni, kterd poméha ridici zabranit vyjizdéni vozidla z jizdniho pruhu. Nékteré systémy také poméhaji udrzovat vozidlo vycentrované v
jizdnim pruhu.

Systém AEB pro vedouci vozidlo: Systémy automatického nouzového brzdéni pro vedouci vozidlo jsou
schopny se vyhnout srazce s vedoucim vozidlem nebo ji zmirnit.

LiDAR: Senzory LiDAR (detekce a méreni vzdalenosti svétlem) vyuzivaji lasery k detekci objektl, od nichz se
paprsky odrazi a vraci zpét k senzoru. Méfi se Cas, za ktery se paprsky vrati, a na zakladé toho se vypocita
vzdalenost. BéZné se pouzivaji pro ulohy, jako je mapovani a detekce prekazek.

Mechanické vyrovnani: nastaveni montaznich Uhl{ radarového senzoru

NHTSA: National Highway Traffic Safety Administration
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promitanim vylepsenych obraz(i na pfistrojovy panel nebo head-up displej.

Nastaveni offsetu: poloha stfedu pri¢niku IA900 v(ci samotné konstrukci. Offset posune pfi¢nik vlievo
nebo vpravo od stfedu, aby byl pficnik vystfedén na osu tahu vozidla.

Varovani pred kolizi pfi parkovani (PCW): detekuje objekty v blizkosti vozidla béhem parkovacich manévrd
a upozorni fidice prostrednictvim zvukové a/nebo vizualni zpétné vazby. Nékteré systémy poskytuji pouze
varovani odpovidajici zadnf ¢asti vozidla, jiné pfedni i zadni asti, jiné poskytuji varovani ze vSech stran.

Pasivni systémy ADAS: systémy, které poskytuji Fidici varovani ve formé varovného svétla, zpravy, zvukové
indikace a/nebo haptické zpétné vazby pri detekci nebezpecnych situaci.

Automatické nouzové brzdéni pro chodce (PAEB): systémy funguji podobné jako systémy automatického
nouzového brzdéni, ale detekuji chodce pred vozidlem a zasahuiji v situacich bezprostfedné hrozici srazky,
kdy se chodec nachazi pfimo v draze vozidla nebo do ni vstupuje.

Sklon: Uhlova hodnota udavajici svisly Uhel kamery (nahoru/dol).

Nastaveni néklonu: otageni pFi€niku IA900 kolem jeho pFiEné osy. Upravou néklonu se méni sklon pFicniku
dopredu nebo dozadu, aby byl pfi¢nik vyrovnan nebo aby se kompenzovala nerovna podlaha.

ZkuSebni jizda po kalibraci: zkuSebni jizda provedena po kalibraci systému ADAS jako zavérecny krok pred
predanim vozidla zakaznikovi, ktera potvrzuje, Ze vSe funguje podle ocekavani.

Zprava po skenovani: dokumentace generovana pomoci skenovaciho nastroje, kterou Ize predat
zakaznikovi a uchovavat jako zaznam dokumentuijici stav vozidla po provedeni kalibrace ADAS. Zpravy
zahrnuji: zjiSténé problémy, ovéreni kalibrace, dokumentaci vozidla pfed provedenim prace i po ni,
ochranu pred odpovédnosti a zajiSténi souladu se specifikacemi OE.

Olovnice a vodici Sndra: méfici pristroj pouzivany k urceni stfedové osy vozidla.

Zprava pred skenovanim: dokumentace vytvorena technikem pomoci diagnostického pristroje, ktera
zachycuje vychozi stav vozidla pred provedenim kalibrace ADAS. Zprava zahrnuje: identifikaci zavad,
dokumentaci, ochranu pfed odpovédnosti a zajiSténi souladu se specifikacemi OE.

Radar-Based Sensor: senzory pro radiovou detekci a méreni vzdalenosti s technologii, ktera méri dobu
mezi vyslanim radiové viny a pfijetim jejiho odrazu zpét na radarovy senzor.

Osa paprsku radaru: smér fyzického zaméreni radarového senzoru

Radarovy systém vystrahy pred kfizovym provozem za vozidlem (RCA): systémy detekuji vozidla pFibliZujici se zboku za v
ozidlem pfi zafazeném zpatecnim chodu a upozorni Fidice. Nékteré systémy také varuji pfed chodci nebo jinymi objekty.

Radarové zorné pole: kuzelovita oblast, ktera se rozsifuje od radarové antény a definuje dosah detekZni
schopnosti radaru

Varovani pred kfizovym provozem vzadu: detekuje vozidla pFijizd&jici ze strany zezadu vozidla pfi zafazeném
zpétném chodu a upozorfuje fidice. Nékteré systémy také varuji pfed chodci nebo jinymi objekty.

Referencni Uhel: Uhlovy rozdil mezi osou vozidla a osou radarového paprsku. Slouzi k urceni polohy
ostatnich vozidel na vozovce.
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Vzdalena parkovaci asistence: bez fyzické pritomnosti fidiCe uvnitf vozidla zajiStuje fizeni, brzdéni,
zrychleni a/nebo volbu pfevodového stupné pfi prejizdéni vozidla na parkovaci misto nebo z néj. Ridic
musi tuto podplrnou funkci neustdle sledovat a nést odpovédnost za parkovani.

Zpétna automaticka nouzova brzda: detekuje potencialni kolize pfi couvani vozidla a automaticky brzdi, aby
zabranila narazu nebo sniZila jeho zdvaznost. Nékteré systémy také detekuji chodce nebo jiné objekty.

Roll: thlova hodnota predstavujici rotaci kamery kolem jeji stfedové osy.

Nastaveni naklonu: otoCeni pFricného nosniku IA900 kolem jeho vodorovné osy. Nastaveni naklonu méni
sklon pfi¢ného nosniku ze strany na stranu za Gcelem jeho vyrovnani nebo kompenzace nerovné podlahy.

Fuze senzorl: kombinuje a sluCuje data z vice senzord, aby dosahla vysledku prekracujiciho schopnosti
kazdého jednotlivého senzoru.

Varovani rychlosti: upozorfiuje fidice, Zze aktualni rychlost je vy3Si nez vhodna nebo definovand hodnota. Nékteré systé
my varuji pred zatackami, zatimco jiné jsou zaloZeny na dopravnich znackach nebo mistnich omezenich rychlosti.

Staticka kalibrace: kalibracni postup, ktery spociva v umisténi jednoho nebo vice tercd nebo objektli na
definovanych mistech vzhledem k nepohybujicimu se vozidlu podle specifikace.

Kamera okolniho pohledu: zobrazuje bezprostfedni okoli nékterych nebo v3ech stran vozidla pfi stani nebo
pfi manévrovani nizkou rychlosti. Tyto systémy obvykle kombinuji snimky ziskané z vice kamer na vozidle.

Tepelné senzory: senzory, které detekuji infraCervené zareni vyzarované viemi objekty, jejichz teplota je

vySSi nezZ absolutni nula. Senzory méri intenzitu infracerveného zareni a prevadéji ho na elektricky signal,
ktery mGze byt vyuzit systémem ADAS vozidla.

Asistence pfi couvani s privésem: pomaha ridicm vizudlnim navozenim pfi couvani k privésu nebo pfi
couvacich manévrech s pfipojenym privésem.

Ultrazvukové senzory: vysilaji vysokofrekvenéni zvukové viny a detekuji jejich odrazy od objektl v okoli
vozidla. BéZné se pouzivaji pro aplikace, jako je asistence pfi parkovani a detekce prekazek.

Stfedova osa karoserie vozidla: podélna cara prochazejici stfedem predni ¢asti karoserie vozidla a stf
edem zadni ¢asti karoserie, obvykle oznacena emblémy vozidla a stfeSnimi anténami, nebo jednoduse
feceno: smér, kterym vozidlo mifi.

Predkondicionovéni | ondicionovani: pFipravy kalibrace, které je nutné provést pred kalibraci vozidla.
vozidla

Zprava o predbézném skenovani vozidla: zprava vytvorena technikem pomoci diagnostického pfistroje,
ktera pomaha stanovit vychozi stav vozidla pfed provedenim kalibrace ADAS.

Zafizeni pro testovani vozidel: testovaci zafizeni pouZivané k testovani vykonu automatického elektronického brzdového systému.

Uhel tahu vozidla: jmenovity Ghlovy rozdil mezi geometrickou stfedovou osou podvozku a osou tahu
vozidla; jednoduse rfeceno, prdmérny smér, kterym jsou zadni kola nato¢ena nebo se pohybuiji.

Tahova osa vozidla: vektor podélné sily generované hnacim Ustrojim vozidla, vychazejici ze stfedu
nefiditelné zadni napravy.
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Predbézna kontrola geometrie kol: samostatna sluzba a osvédceny postup kalibrace ADAS, ktery umoZznuje
technikovi zkontrolovat aktualni stav geometrie kol vozidla pomoci pfistroje IA900 bez pouziti sefizovaciho
zdvihaku.

Yaw: Uhlova hodnota, ktera predstavuje bocni nebo horizontalni thel natoceni ra.

Nastaveni vychyleni: rotace pri¢niku IA900 kolem jeho svislé osy, pouzivana k tomu, aby byl pFi¢nik kolmy
na taznou linii nebo rovnobézny s hnaci ndpravou, a tim byl pri¢nik vici vozidlu v pravém uhlu.

Kalibrace nulového bodu: pfi provadéni kalibrace kamery u¢ime kameru, kde v zorném poli se nachazi jeji
novy stfedovy bod.
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I-CAR | Post Repair ADAS Testing

Following repairs, calibration/aiming, and code-clearing of vehicles equipped with Advanced Driver
Assistance Systems (ADAS), a test drive will help ensure that these safety systems are functioning
properly; always abide by state and local traffic laws. Prior to test driving the vehicle, it's imperative that
the technician/test driver be familiar with each of the systems the vehicle is equipped with and that the
systems are activated/enabled. An understanding of the systems will also help in identifying the best time
and location for the test drive. Many of the test drives will require favorable weather and road conditions;
always refer to the vehicle service information.

It is also recommended that each of the system tests be documented and attached to the repair order.
I-CAR has developed a checklist that can be used to document the date, time, location, technician, and
each system check. Whenever possible, a GoPro®, or other video recording device should be used to
record the test drive and system function tests.

R.O. Number: VIN:

Make: Model: Year:
Mileage In: Mileage Out:

Test Drive Date: Test Drive Location:

Technician(s):

Manager's Signature:

Requirements for all:
e Complete the verification process following collision repairs, calibration/aiming, and code clearing
Verify all systems are activated/enabled
e Complete all documentation
o I-CAR developed checklist (below)
o Consider GoPro®, or other recording device, to record each check
e Attach documentation to electronic repair order
¢ Follow OEM guidelines and service information for each system being calibrated/aimed
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I-CAR | Post Repair ADAS Testing

Adaptive Cruise Control (ACC) [1 N/A

Test drive the vehicle

¢ |dentify a location with light-to-moderate traffic
e Do this with an assistant in a lead vehicle or with other traffic

Set cruise control above minimum required speed:
O Distance Setting 1
O Distance Setting 2
O Distance Setting 3
O Distance Setting 4
O Cruise Control Speed Adjust Up
O Cruise Control Speed Adjust Down

Comments

Blind Spot Monitoring [ N/A
Test drive the vehicle

e Need a location with light-to-moderate traffic
e Can be done with an assistant in a follow vehicle or with other traffic

O Left blind spot alert
O Right blind spot alert

Comments
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I-CAR | Post Repair ADAS Testing

Lane Departure Warning (LDW) [ N/A and
Lane Keep Assist (LKA) [1 N/A
Test drive the vehicle

¢ Drive on a road with clearly defined centerline and shoulder lines
e Achieved minimum speed of

Left change, with no turn signal (Ensure there is no oncoming traffic)

O Audible, visual, and/or haptic alert
O For LKA, vehicle steering correction

Right change, with no turn signal (Ensure there is adequate room along the shoulder)
O Audible, visual, and/or haptic alert
O For LKA, vehicle steering correction

Left change, with turn signal (Ensure there is no oncoming traffic)

O No Audible, visual, and/or haptic alert
O For LKA, no vehicle steering correction

Right change, with turn signal (Ensure there is adequate room along the shoulder)

O No Audible, visual, and/or haptic alert
O For LKA, no vehicle steering correction

Comments
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I-CAR | Post Repair ADAS Testing

Cross-Traffic Alert O N/A

e Test can be performed in a parking lot
o This will require a secondary vehicle to approach, while the repaired vehicle is in Reverse

O Front Right approach alert
O Front Left approach alert
O Rear Right approach alert
O Rear Left approach alert

Comments

Backup Stop Assist [1 N/A

e Test can be performed in a parking lot
e This will require a stationary object

o Use an object that is unlikely to cause any damage if the system operation fails
o Ensure technician is ready to depress brake pedal in the event of a system failure

O Vehicle stops within the designated distance

Comments
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|I-CAQ | Post Repair ADAS Testing

Active Park Assist [ N/A

e Test can be performed in a parking lot
e This will require two stationary objects spaced to allow for parallel parking

o Use an object that is unlikely to cause any damage if the system operation fails (Cardboard box works
well)

o Ensure technician is ready to depress the brake pedal in the event of a system failure

O Vehicle parks within the designated space

Comments

Park Assist [ N/A

e Test can be performed in a parking lot
e This will require a stationary object

o Use an object that is unlikely to cause any damage if the system operation fails.
(Cardboard box works well)

o Ensure technician is ready to depress brake pedal in the event of a system failure

O Audible/visual/haptic feedback occurs within designated distance

Comments
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I-CAR | Post Repair ADAS Testing

360° Cameras [1 N/A
e Test can be performed indoors or outdoors

O Images are all stitched together with no overlap
O Images are all stitched together with no gaps
O Images are focused

Comments

Rear View Cameras [1 N/A
e Test can be performed indoors or outdoors

O Images are focused
O Check that directional pivot lines turn with steering input (when applicable)

Comments
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I-CAR | Post Repair ADAS Testing

Collision Warning/Braking [1 N/A

Note: Not all emergency braking systems are designed to bring the vehicle to a complete stop. If you don’t have
proper equipment for testing do not perform tests.

o Verify all other ADAS are calibrated and functioning
e Place air wall in open area
¢ Ensure technician is ready to depress brake pedal in the event of a system failure

O Audible/visual/haptic feedback and braking occurs within designated distance

Comments
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PfFehled MS Ultra ADAS

Systém kalibrace MaxiSys Ultra se sklada ze dvou hlavnich komponent:

MaxiSys Tablet — pokrocily diagnosticky systém MaxiFlash VCI —
rozhrani pro komunikaci s vozidlem a méreni

Tato prirucka popisuje provoz téchto zarizeni a zpUsob jejich vzajemné spolupréce pfi poskytovani reseni
pro kalibraci a vykazovani ADAS.

MaxiSys Tablet

MaxiSys Ultra ADAS disponuje vykonnym osmijadrovym
procesorem a 12,9palcovym kapacitnim dotykovym
displejem TFT-LCD, tabletem na bazi Androidu pro rychlou
diagnostiku a optimalni zobrazeni.

MaxiFlash VCI

MaxiFlash VCI (rozhrani pro komunikaci s vozidlem)
komunikuje pomoci rdznych protokold.

Komunika&ni protokoly VCI MaxiSys Ultra Tablet
DoIP - Diagnostika pres internetovy
protokol PLC J2497
ISO-15765
SAE-J1939
ISO-14229 UDS
SAE-J2411 Single Wire CAN (GMLAN) MaxiFlash Vol
ISO-11898-2 SAE J2534
ISO-11898-3 e
SAE-J2819 (TP20)
TP16
ISO-9141
ISO-14230
SAE-J2610 (Chrysler SCI)
UART Echo Byte SAE-J2809 MaxiFlash VCI
(Honda Diag-H) SAE-J2740
(GM ALDL) SAE-J1567 (CCD
BUS) Ford UBP

o
=

Nissan DDL UART s hodinami

BMW DS2
BMW DS1 p
SAE J2819 (VAG KW81) KW82 L&
[\ N s
SAE J1708 :
SAE-J1850 PWM (Ford SCP) ﬁ

SAE-J1850 VPW (GM Class2)
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Pfehled exteriéru MS Ultra ADAS - Pohled zepfedu

Mikrofon
5 MP kamera
Kontrolka napajeni
Senzor okolniho
svétla Mikrofon Kontrolka

napajeni

PFedni kamera

Senzor okolniho osvétleni

MaxiSys tablet - LED napajeni

' Kontrolka napajeni sviti zelené, pokud:
‘ » Tablet MaxiSys je zapnuty a stav nabiti baterie je nad 15 % Tablet MaxiSys se

nabiji a stav nabiti baterie je nad 90 %

Kontrolka napajeni sviti Zluté, kdyz:
Tablet MaxiSys se nabiji a stav nabiti baterie je pod 90 %

' Kontrolka napajeni sviti cervené, kdyz:
‘ » Tablet MaxiSys se nabiji a stav nabiti baterie je nizSi nez 15 %

Pfehled exteriéru MS Ultra - pohled zezadu

Kamera - 16 MP
LED blesk a svitilna

Cislo modelu

Sériové Cislo
Nabijeci port dokovaci stanice
Skladaci stojanek

Zadni kamera a LED blesk

Reproduktory

Model a sériové cislo

Stojan

Dokovaci stanice port
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Pfehled exteriéru MS Ultra ADAS - pohled shora

1. Nabijeci port 4. Slot pro Micro SD
2. Audio jack 5. USB 2.0 typ A porty x2

3. HbMmI 6. Mini USB port
vystup i

Tlacitko napajeni

Tlacitko napajeni: Slouzi k zapnuti tabletu, pfechodu do rezimu spanku,
restartovani tabletu a vypnuti tabletu.

Nabijeci port 12 V DC: Lithium-polymerova baterie 18 000 mAh / 3,8 V
pristroje MaxiSys Ultra Ize nabijet pomoci pFiloZeného napdajeciho
adaptéru AC/DC, dokovaci stanice nebo pomoci adaptéru do zapalovace
zapojeného do napajeciho portu 12V DC.

Napdjeci adaptér AC/DC

3,5 mm 3-pasmovy stereo audio jack: Pfipojeni ke sluchatku nebo externim reproduktortm.

HDMI vystup: PFipojeni k externimu monitoru nebo velkoploSné televizi. PFi pFipojeni k
zafizeni s integrovanymi reproduktory poskytuje signal HDMI také zvuk.

Slot pro Micro SD kartu: SlouZi k rozsifeni interni paméti nebo k exportu soubord, zprav,
snimk{ obrazovky atd.

-

Adaptér do zapalovace
USB 2.0 Type A porty x2: PFipojte MaxiFlash VCI nebo VCMI pomoci

prilozeného kabelu USB 2.0 v2.0, pfipojte myS nebo klavesnici, nebo poufZijte s
USB flash diskem pro export soubor(, zprav, snimkd obrazovky atd. —

Port Mini USB: SlouZi k pfenosu soubor, zprév, snimk( obrazovky atd. do po¢itace Dokovaci stanice

Pro zvySeni efektivity a produktivity Ize MaxiSys Ultra snadno pfipojit k externimu

M monitoru, mysi a klavesnici a vytvofit tak diagnostickou pracovni stanici. Pokud
jako externi displej pouZzivate PC monitor, Ize pFipojeni provést pomoci kabelu
HDMIL. Pfi pFipojeni k velkoploSné chytré televizi Ize obsah MaxiSys pfenaset na
obrazovku. Pro pripojeni mysi a klavesnice Ize do jednoho z port USB 2.0 vloZit
bezdratovy USB dongle. Jeden bezdratovy dongle mize ovladat mys i klavesnici,
avSak USB dongle je tfeba nejprve sparovat s bezdratovou mysi a klavesnici na
PC. Pridejte kompatibilni bezdratovou tiskdrnu a budete moci tisknout zpravy z
predbézné/nasledné kontroly a snimky obrazovky.

Pokud potrebujete prenést data z vaSeho MaxiSys do PC, k pfipojeni k PC pro

M prenos dat slouzi mini-USB port. V&S MaxiSys Ultra se zobrazi v PC jako novy
pevny disk.
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Pocatecni spusténi

Chcete-li zapnout MaxiSys Ultra, stisknéte a podrzte tlacitko napajeni pfiblizné 2-3 sekundy, dokud se
nerozsviti kontrolka napajeni, poté tla¢itko napajeni uvolnéte.

Tablet MaxiSys se nyni spousti. Po nékolika sekundach se zobrazi logo Autel, nasledované logem MaxiSys Ultra.

Stisknéte a podrZte tlacitko napéjeni po dobu 2-3 sekund

x| <<

Uvolnéte tlacitko napajeni, kdyZ se rozsviti kontrolka napajeni

SMRRT OIFGNOSTICS

Zamknout
obrazovku

Po Uplném spusténi tabletu se zobrazi zamykaci obrazovka systému Android.

09:11

MONDAY, JANUARY 2

Na spodni ¢asti obrazovky tabletu se
nachazeji tfi ikony, které vSechny
tablet odemknou, kazdé tlacitko ma
v3ak specificky ucel.
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M Home - Pfejedte ikonou Domi nahoru, chcete-te odemknout tablet a pfejit pfimo na
domovskou stranku MaxiSys.

Zamknout - Pfejedte prstem nahoru po ikoné zdmku a vrétite se na posledni zobrazenou stranku na tabletu.

Kamera - Prejedte ikonou fotoaparatu nahoru pro otevreni aplikace fotoaparatu.

Upozornéni na prFipojeni ki

nternetu PFi prvnim spuSténi nového MaxiSys Ultra se zobrazi

upozornéni vyzyvajici uzivatele k pfipojeni k Wi-Fi pro
pfistup k internetu. Stisknutim tlacitka OK otevrete
rozeviraci nabidku rychlého nastaveni systému Android.

Alert @

Internet connection is required for identification for the
first use of the software (after software upgrade or factory
reset), please connect to the Internet.

PfFipojeni k Wi-Fi

Tlacitko Wi-Fi by mélo indikovat, Ze
Wi-Fi je VYPNUTO. Dotykem tlacitka
Wi-Fi se Wi-Fi ZAPNE a zobrazi se
seznam dostupnych siti Wi-Fi. Vyberte
pozadovanou sit' Wi-Fi pro pripojeni.
Zobrazi se obrazovka nastaveni Wi-Fi
systému Android spolu s vyzvou k
zadani hesla Wi-Fi pro vybranou sit.

09:08 - Wed, Jan 4

m Do not disturb Flashlight Auto-rotate

Stisknutim a podrzenim ikony Wi-Fi prejdete pfimo na 0 By
obrazovku nastaveni Wi-Fi v systému Android.

Airplane mode Location Logger
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I:‘ Show password

Advanced options v

CANCEL  CONNECT

L+ L]

Vyberte W sit'Wi-Fi (SSID), ke které se chcete pfipojit, a zadejte heslo Wi-Fi pro pFipojeni.

Registrace

Jakmile se tablet MaxiSys Ultra pFipoji k Wi-Fi a je navdzdno internetové pfipojeni, uZivatelé jsou vyzvani k
registraci svého nového MaxiSys Ultra.

Pozndmka: Registrace neni volitelnd, je vyZadovana pro vyuZziti jakychkoli funkci MaxiSys, které vyZzaduji
pristup k internetu. Pfestoze nékteré zakladni diagnostické funkce budou fungovat i bez registrace, tablet
bude pouZivat zastaraly software. Vas novy MaxiSys Ultra nelze aktualizovat bez registrace.

Registraci tabletu Ize provést nékolika zpUisoby.

Postupujte podle pokyn( na tabletu
PouZzijte internetovy prohlize¢ na tabletu
Pouzijte internetovy prohlize¢ na PC

Registrace na tabletu je zdaleka
nejrychlejsi a nejjednodussi metoda.

Po pfipojeni k internetu se okamzité
zobrazi prihlaSovaci obrazovka uctu
Autel.

Forget password

New? Create an Autel ID

Pokud mate existujici ucet Autel,
jednodu3e zadejte své Autel ID
(e-mailova adresa) a heslo k Gctu Autel a
kliknéte na Prihlasit se.

Pokud jste zapomnéli heslo k Gctu
Autel, mGZete jej obnovit kliknutim na
odkaz Zapomenuté heslo.
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Pokud vase Autel ID a heslo odpovidaji vaSemu Uctu Autel,
zobrazi se oznameni o Uspésném prihlaseni. Kliknéte na
registrovat pro pokracovani.

Note

hes not been

Sign n succeeded, but your devce
egistered please regste yourdevie with th product

mmmmm

Note -

Sign in succeeded, but your device has not been
registered please register your device with the product
serial No. A om0 6 @ m o R s

AUTE'_@ Sériové Cislo vaseho MaxiSys Ultra spolu s registracnim heslem
bude automaticky vyplnéno do tohoto formulare. Kliknéte na
Registrovat pro dokonceni procesu registrace.

{ j/1DGN2v01316

[515913

Note *®
“ Serial No. registration succeeded , your device is

successfully registered.

Nemate lcet Autel? L d

Registrace Uspésna

Pokud nemate aktualni Gcet Autel, mUiZete si jej vytvorit na
prihlaSovaci obrazovce uUctu.

Kliknéte na Vytvorit Autel ID .

« A4 B @0 6 @ m vk R

AUTEU

Zadejte e-mailovou adresu, kterou chcete
pouZzivat jako své Autel ID, a zadejte své nové
heslo. Poté kliknéte na Ziskat ovérovaci kod.
Online systém uctd Autel automaticky odesle
ovérovaci kéd na registrovanou e-mailovou T e
adresu. Zadejte kod do pole Ovérovaci kdd a
kliknéte na Registrovat. Alrescy e an Adtel 1o

{ glesniak@autel.com

[ 257788 e

the
code

Budete vyzvani k pfecteni a souhlasu s
podminkami pouZivani Autel, po dokonceni
kliknéte na Souhlasim.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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Sériové Cislo vaseho MaxiSys Ultra spolu
s registracnim heslem se automaticky
vyplni do tohoto formulare. Kliknutim na
tlacitko Registrovat dokoncete proces
registrace.

Note

Serial No. registration succeeded , your device is
successfully registered.

Note

Serial No. registration succeeded , your device is
successfully registered.

Registrace Uspésna

Pokud se rozhodnete nezaregistrovat sv(j
MaxiSys Ultra, toto upozornéni vam bude
pfipominano pokazdé, kdyz se vas tablet
pripoji k internetu nebo kdyZ se pokusite
provést diagnostickou funkci, ktera
vyZaduje pfistup k internetu.

Note

This product has not been registered. Please tap on the
register button or vist pro.autel.com for registration

Serial number:V1DGN2V01316
Password:515913

Cancel [Regiser |

Note

This product has not been registered. Please tap on the
register button or visit pro.autel.com for registration.

Serial number:V1IDGN2V01316
Password:515913

_
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ADAS Upgrade

I:\DI;\S Aktualizace

DalSim krokem pfi pFipravé vaSeho nového MaxiSys Ultra na kalibracni
sluzbu ADAS je aktivace ADASUPGRADE nebo ADASWAUPGRADE .

Software Autel ADAS poskytuje barevné, ilustrované pokyny k kalibraci
krok za krokem, specifické pro vas kalibracni systém Autel. Software
Autel ADAS také poskytuje nejkomplexngjsi prehledy skenovani pred a
po kalibraci specifické pro ADAS v celém odvétvi, které Ize odesilat
prostfednictvim cloudovych server( Autel nebo tisknout bezdratové.

Karta upgradu ADAS

Existuji dva typy aplikaci pro upgrade ADAS v zavislosti na pfesném modelu vaseho tabletu MaxiSys a
kalibra¢niho systému Autel ADAS, ktery vlastnite.

ADASUPGRADE Ize nainstalovat na celou fadu diagnostickych pfistrojd MaxiSys.
MaxiSYS

MaxiSys Elite*
MaxiSys 908* MaxiSys

908 S* MaxiSys 908 CALIBRATION
Pro* MaxiSys 908 S
Pro* MaxiSys 906 BT*

MaxiSys 906 TS* 909
MaxiSys 919 —
(@) apas

N’

MaxiSys Ultra MaxiSys ~—
906 Pro MaXiSyS 906 MS908P / MS908SP / MSELITE
ProTS e e

*Vykon mUze byt snizen kvili dostupnému mistu na internim pevném disku, RAM nebo rychlosti
procesoru. Pro kalibraci ADAS se dlirazné doporucuje upgradovat na tablet aktuaini generace.

Upgrade ADAS Ize pouZit pouze s nasledujicimi kalibra¢nimi systémy Autel ADAS:

Autel Complete Solution
Autel Mobile Solution MA600
Autel Intelligent ADAS IA800 pouzivany s Autel Complete Solution uss

intelligent ADAS - 1295

ADAS WA Upgrade Card WHEEL
ALIGNMENT
& ADAS
ALIBRATION

ADASWAUPGRADE lze nainstalovat pouze na skenovaci nastroje fady MS Ultra.
MaxiSys Ultra  MaxiSys Ultra

ADAS (predgtgalovano)  MaxiSys
909 MaxiSys

ADAS WA Upgrade je urcen pro pouZiti pouze se systémem IA900WA pro
geometrii kol a kalibraci ADAS.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 209
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ADAS Upgrade

Vychozi Gvodni stranka MaxiSys Ultra se nazyva Nabidka tkold. Ikony aplikaci, které zde najdete, jsou z
kratky k rGznym funkcim dostupnym v MaxiSys. Rychle zjistite, Ze pro provedeni jakéhokoli tkolu existuje
Casto vice zpUsob.

Podrobné popisy struktur menu a zahrnutych funkci jsou uvedeny v kapitolach jednotlivych aplikaci.

Chcete-li aktivovat Kliknéte na software ADAS, prejedte prstem v nabidce Job zprava doleva a kliknéte na tlacitko Nastaveni p_
svij

Diagnostics Remote Expert Service

Came
BT

Measurement Data Manager Battery Test Update

M Nastaveni

axJATA

MaxiDATA Settings VCMI Manager MaxiTools

Support OEM Authorization Demonstration MaxiViewer

00e0

® @ [ vem
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V aplikaci nastaveni MaxiSys kliknéte na ADAS Settings .

Sje unit

I A' Language

m

Metric unit

Imperial unit

Printing Settings

Report Settings

" Push Notifications

(]

i Auto Update

ADAS Settings
m Vehicle List

EVDiag Box Settings

€« « A A B 1 6 @

M Settings ADAS Settings

IAl Language
1. To whom does not have a Autel ADAS tablet, you must
H Printing Settings purchase an ADAS application card from your dealer

To perform ADAS calibrations with a Autel tablet:

2. You must have purchased one of the Autel ADAS packages
that includes the ADAS calibration frame.

Report Settings

To proceed, please have the ADAS application card and the Autel
I 5uch Notiications tabletin hand and be in front of the frame.

(]

i Auto Update

ADAs ADAS Settings

==
m Vehicle List

EVDiag Box Settings

Ujistéte se, Ze mate upgrade ADAS n eEEPw

nebo aktivacni karta pro upgrade ADAS WA
v ruce . @Kkliknéte na OK.

Krok 1: Vyberte kalibracni systém Autel ADAS, ktery vlastnite nebo planujete zakoupit.

M  Settings ADAS Settings

Unit

@ Please select which Autel ADAS calibration ool package
you possessed. If you do not have a frame, you can

. Language choose either one below. Warning: you can not change the

¢ setting once the package is selected.

ﬂ Fi 1)
Printing Settings — fEmeipe
Report Settings © 1A900WA Solution

n Push Notifications

=

# Auto Update ™ ADAS Complete

Solution

Hoss. ADAS Settings Vyberte sviij kalibracni systém

Vehicle List (™ ADAS Mobile
b Solution - MA600

EVDiag Box Settings

21
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ADAS Upgrade

Prejdéte doll na Krok 2 a zadejte ovérovaci kdd z rubové strany aktivacni karty . Ovérovaci kdd se nachazi
pod stiraci vrstvou v pravém hornim rohu . Ovéfovaci kéd Ize zaregistrovat pouze jednou .

VAROVANI: Jakmile vyberete kalibra¢ni systém, zadate ovéFovaci kéd a kliknete na: Registrovat, typ
kalibra¢niho ramu nelze zménit. Vas tablet MaxiSys je uzamcen na zvoleny typ kalibra¢niho ramu. Po aktivaci
je software ADAS uzamcen k vaSemu tabletu MaxiSys a nelze jej pfenést na jiny diagnosticky pfistroj.

m Settings
I A I Language

Printing Settings

e

Report Settings iy

m Push Notifications

=

i | Auto Update

software activation.
ADAS application card

ADAS ADAS Settings
i

m Vehicle List

{i EVDiag Box Settings

ADAS Settings

o Enter your application card number to complete the

TUXWXMNKWRE6YY4

To activate Wheel Alignment & ADAS
Calibration on MaxiSys tablet:
the updates on registered MaxiSys.
< available.

(™) ADAS Complete
Solution

\gs" on the main screen of the tablel
o on "ADAS & Aligner Settings".

ect the main frame you need 10 bind, then &

iration Application Card.
s = Wheel Alignment & ADAS Calibral
For adsistance, contact Autel Support at.
I you zre 2 North American user, please call
2lic only on the MaxiSys Uttra tablet. Autel

() ADAS Mobile
' Solution - MA600

Zadejte cislo karty

907 Toulizse

I kdyz nyni provadite pouze dynamické kalibrace, software ADAS Upgrade také aktivuje

komplexni zpravy z pfedbézného a nasledného skenovani, které jsou neocenitelné jako
ochrana pred naroky na ndhradu $kody nebo pfi fakturaci zdkaznikdim a pojistovnam.

Note

License has been updated. Tap OK to restart MaxiSys.

Licence aktualizovana

® @ [ vm
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Aktualizace softwaru

DalSim krokem p¥i pFipravé vaseho nového MaxiSys Ultra na servis
vozidla je instalace aktualizaci softwaru.

il s
rong, Senie FOR0

s
gw D 2

s :
[ pp— @

Aktualizace pred prvnim pouZitim

PFi prvnim aktualizovani vaSeho nového MaxiSys Ultra najdete
nékolik typU dostupnych aktualizaci, nékteré jsou povinné,
zatimco jiné jsou volitelné. G600

Existuje nékolik typa dostupnych aktualizaci:

LibComms, AutoVin

Priivodce procesem kalibrace

Sefizeni geometrie kol (pouze
IA900WA)  Aktualizace diagnostiky
vozidla Aktualizace ADAS vozidla

Aktualizace operacniho systému (OS) jsou navrZeny k obnoveni zdkladniho operaéniho systému MaxiSys,
ktery je tésné integrovan s operacnim systémem Android.

Pokud je k dispozici aktualizace operacniho systému, musi byt dokoncena pred staZenim a instalaci jakychkoliv dalSich aktualizaci.

Aktualizace systémového programu MaxiSys, uvedené jako System Program na obrazovce aktualizaci, jsou specifické pro
aplikaci MaxiSys. Aktualizace systémového programu jsou obvykle urceny pro vylepSeni uzivatelského rozhrani,
aktualizaci zakladnich aplikaci MaxiSys a pridavani novych funkci, které se vztahuji na vSechny znacky vozidel.

Aktualizace LibComms optimalizuji diagnostické komunikac¢ni spojeni mezi tabletem MaxiSys a VCI. Tento t
yp aktualizace mlze také zahrnovat aktualizace AutoVin, které zlepSuji dekddovani VIN. Pokud vlastnite
modul pro testovani baterii BT506 MaxiBAS, jsou zde zahrnuty také aktualizace aplikace Battery Test.

Aktualizace vozidel pridavaji pokryti novych modelovych rokd, zlep3uji pokryti stavajicich modelovych rokd,
pridavaji nové funkce do jednotlivych databazi vyrobcl vozidel a mohou také zahrnovat opravy chyb.
Aktualizace vozidel mohou byt specifické pro diagnostiku, ADAS nebo oboji.

Existuje ddvod, proc $kolitelé Autel ADAS doporucuji instalovat aktualizace a7 po aktivaci softwaru
ADAS Upgrade; je to proto, aby se predeSlo opakované instalaci vétSiny aktualizaci. VétSina

M dostupnych bali¢k( aktualizaci ma vice verzi. Napriklad aktualizace pouze pro diagnostiku nebo
kombinované aktualizace diagnostiky a ADAS. Pokud aktualizujete nastroj pred aktivaci softwaru A

DAS Upgrade, vétSinu, ne-li vS8echny aktualizace bude nutné nainstalovat znovu.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 213
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Aktualizovat aplikaci

nejnoveéjsi verze firmwaru, softwaru operacniho
systému a aktualizaci softwaru vozidel. Aktualizace

Aplikace Aktualizace umoZfuje uZivateldm stahnout . a a” ﬂ —
: ADAS

Diagnostics Remote Expert Service ADAS

pFidavanim novych testl, novych modell nebo = - @
vylepSenych aplikaci do databaze. Pokud jsou k e - 50 Aktualizace
dispozici aktualizace, Cerveny krouZek v pravém : Measurement  Data Manager satery Test Update

hornim rohu ikony Aktualizace zobrazuje pocet
dostupnych aktualizaci. Po vybéru ikony Aktualizace
tablet automaticky vyhleda nejnovéjsi aktualizace
pro viechny komponenty MaxiSys. Veskeré
aktualizace, které jsou

N ® @ 0§ var B @ S900Tmm

Nalezené aktualizace Ize stdhnout a nainstalovat do tabletu za predpokladu, Ze je k dispozici stabilni
pripojeni k internetu. Aktualizace Ize instalovat ru¢né klepnutim na ikonu vedle konkrétni aktualizace
nebo Ize aktualizace naplanovat k automatické instalaci.

Pocet dostupnych aktualizaci

NiZe je zobrazen aktualizacni displej MaxiSys Ultra, ktery se zobrazi pfi prvni
aktualizaci vaseho tabletu. VSechny tablety MaxiSys jsou dodavany se zakladni
m softwarovym balickem, ktery byl nainstalovan pfi vyrobé nastroje. Protoze
software MaxiSys se neustale vyviji a pravidelné pfidava nové funkce a
moznosti, je nezbytné tyto aktualizace nainstalovat, aby vas novy MaxiSys Ultra
disponoval vSemi nejnovéjSimi funkcemi. Nova verze aktualizacniho displeje
bude nainstalovana spolu s aktualizaci systémového programu.

Update

7Y NO0O = ZoxMi03s

Aktualizace operacniho systému, systémového programu a LibComms
musi byt nainstalovany pred aktualizaci softwaru vozidla. Systémové

s vz

aktualizace se vZdy zobrazi v horni ¢asti seznamu aktualizaci.

L Update o ¢ 2

khilo40404@gmail.com, your subscription will expire on 2024-02-03 Countdown: 341 days
D.0kB/s_0/0

System Update

Aktualizace systému =
e

.00

SystemProgram
What's New:

SystemProgram Version number V2.87 Release date 2/24/23 1. Improves functions and
optimizes user experience.

LibComms, AutoVin, CalibrateGuideProcess, Wheel alignment

What's New

LibComn mber V5.42.02 Release date 1/13/23 OPTIMIZE:Stability of diagnostic
communi

Available updates Name (A2)
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Dotknéte se ikony informaci a
zobrazite dal$i podrobnosti o
jakékoli aktualizaci.

o Update Renew  C Q

khilo40404@gmail.com, your subscription will expire on 2024-02-03 © Countdown: 341 days
DIOKB/s 0/0

System Update

0s
Whats New:
\ s o s SPADEs s pana

SystemProgram
Whats New:
SystemProgram Version number V2.87 Release date 2/24/23 1. Improves functions and
optimizes user experience.

LibComms, AutoVin, CalibrateGuideProcess, Wheel alignment

LibComms  Version number V5.42.02 Release date 1/13/23 OPTIMIZE:Stability of diagnostic
communication link

Available updates

V) Update | Renew c Q
khil il.com, your iption will expire on 2024-02-03 © Countdown: 341 days
D:0KB/s 0/0
System Update
V4 0s
/ G
What's New: Get
1. Improves functions and opifizes user experience. (-]
\/ V01.30.00 Installs 1000 100.04M
SystemProgram
What's New: |
SystemProgram Vers| roves functiills and Get
optimizes user experiel -]
istalls 1000+
LibComms, AutoVin, Calibl8
What's New: (e—
LibComms Version number V5.42.02 Release date 1/13/23 OPTIMIZE:Stability of diagnostic Get
communication link.
42.02 istalls 1000 097.89M
Available updates
- H | 3 ! + . -
A o B U0 6 @ N vw LibComms, AutoVin, BatteryMMY, BatteryReg, BatteryDiag
V5.41.08

Obrazovka s informacemi o aktualizaci
rozdéluje hlavni aktualizaci na
jednotlivé aktualizace komponent a
poskytuje dalSi podrobnosti, jako jsou:

Cislo verze hlavni aktualizace
Datum vydani
Velikost stahovani
Uroveri revize komponenty
Datum vydani komponenty
Podrobnosti aktualizace komponenty

2022/12/12  259.03M

LibComms Version number V5.41.08 Release date 12/12/22
OPTIMIZE:Stability of diagnostic communication link

AutoVin Version number V1.52 Release date 12/2/22

1. Optimizes Decode VIN for some models.

BatteryMMY Version number V3.51 Release date 12/19/21
Optimizes?multilingual?texts.

BatteryReg Version number V3.51 Release date 12/19/21
Optimizes?multilingual?texts.

BatteryDiag Version number V1.03 Release date 7/14/21

1. Adds detection function of battery, starter and generator for truck Group 31.

2. Adds detection function of battery, starter and generator for commercial vehicle 4D/8D.
3. Adds detection function of battery, starter and generator for lawn mower.

4. Adds detection function of battery, starter and generator for ship.

5. Optimizes the normal output judgment condition of automobile generator and fixes
bugs of UI.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS
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t
Kliknéte na tlacitko Ziskat pro

instalaci aktualizace. Aktualizace
operacniho systému a progra
mU Ize instalovat pouze jednu po
druhé, v poradi, v jakém jsou
uvedeny na obrazovce.

System Update

©‘

Available updates

Zaloha

Chcete-li zabranit ztraté informaci uloZzenych na pevném disku
vaseho pfistroje Ultra, dirazné doporucujeme vytvorit zalohu
slozky Scan pomoci aplikace ES File Explorer, kterou najdete
na domovské obrazovce systému Android.

Poznamka: Toto upozornéni se zobrazi pokazdé, kdyz
se pokusite provést aktualizaci. ZaSkrtnutim policka
Zobrazit jednou zabranite opétovnému zobrazeni
tohoto upozornéni, coz vS8ak znamena, Ze nebudete
pripomenuti k vytvoreni této dllezité zalohy.

glesniak@nc.r.com, your subscription wil expire on 2024-10-08

C Q -

Countdown: 590 days
DA0KB/s 0/0

Update Renew

0s

What's New:
1. Improves functions and optimizes user experience.

Instalovat

SystemProgram

What's New:

SystemProgram Version number V2.87 Release date 2/24/23 1. Improves functions and
optimizes user experience.

LibComms, AutoVin, CalibrateGuideProcess, Wheel alignment

What's New:
LibComms Version number V5.42.02 Release date 1/13/23 OPTIMIZE:Stability of diagnostic
communication link. (]

Name (AZ)

® @ W v &

Note

Highly recommend you back up the diagnostic data in
the Scan folder of the root directory of your memory.
You can restore them in case of data loss or accidental
deletion.

a Show once

‘ Cancel |

C )

Systém MaxiSys stadhne a

automaticky nainstaluje aktualizaci. System Update

&

o Update | Renew Q
khilo40404@gmail.com, your subscription will expire on 2024-02-03 (O Countdown: 341 days
D:0KB/s 0/0

0s
— 1]
1. Improves functions and optimizes user experience. (-]
0.00 nstalls 1000+ 00.04M
Downloading 40%
SystemProgram
What's New: PN
SystemProgram Version number V2.87 Release date 2/24/23 1. Improves functions and Get
optimizes user experience. (-]
2.87 Installs 1000+
LibComms, AutoVin, CalibrateGuideProcess, Wheelalignment
What's New: —
LibComms Version number V5.42.02 Release date 1/13/23 OPTIMIZE:Stability of diagnostic Get

communication link...
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Update

Renew Q

khilo40404@gmail.com, your subscription will expire on 2024-02-03 (© Countdown: 341 days

System Update

Available updates

D:0KB/s 0/0

SystemProgram

What's New:
SystemProgram Version number V2.87 Release date 2/24/23 1. Improves functions and
optimizes user experience.

V2.87 Installs 1000+ 660.91M

LibComms, AutoVin, CalibrateGuideProcess, Wheel alignment

What's New:
LibComms Version number V5.42.02 Release date 1/13/23 OPTIMIZE:Stability of diagnostic
communication link...

V5.42.02 Installs 1000+ 1097.89M

Latest covered model
ADAS_BMW, ADAS_Mini, ADAS_Rolls-Royce, BMW, MINI, Rolls-Royce,
Service_BMW, Service_MINI

What's New:
ADAS_BMW 1. Adds Wheel Alignment function for BMW 120 U06 and G18 chassis.
2. Adds LDW Calibration function for BMW 120 and U06 chassis.

ADAS:V3.90 Diag:V11.21 _Installs 5000+ &

QO = 99%M1312

Tlacitko

Note

dokoncena, tablet MaxiSys se restartuje.
Update is completed. Tap OK to restart MaxiSys. Kliknéte na tla¢itko Aktualizace v nabidce
Gloh a vratte se na obrazovku aktualizace,
i i kde dokoncite instalaci zbyvajicich

Aktualizovat @

Jakmile je aktualizace operacniho systému

aktualizaci systému.

Kdyz je nainstalovana aktualizace systémového programu nebo LibCommes, tablet vas

()

vyzve k restartu aplikace MaxiSys stisknutim OK. MaxiSys Dom&i

Pozndmka: Nékdy se mUize stat, Ze po zavieni aplikace MaxiSys z dlivodu instalace AUTEL

systémové aktualizace se aplikace MaxiSys nespusti automaticky. Pokud k tomu dojde,
jednoduse stisknéte tlacitko DomU MaxiSys na navigacni listé nebo klepnéte na ikonu
aplikace MaxiSys na domovské strance systému Android.

CliKliknéte na tlacitko Aktualizovat v nabidce Uloh, abyste se vratili na obrazovku aktualizace a zahajili
instInstalace aktualizaci softwaru vozidla.

)

MaxiSys ikona aplikace

MaxiSys Ultra Skoleni: AD

217
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VSimnéte si, Ze obrazovka aktualizace se zménila. Ikona stahovani byla nahrazena tlacitkem Ziskat. K
dispozici je také nové tlacitko Seradit.

M} Update Renew C Q -
khilo40404@gmail.com, your subscription will expire on 2024-02-03 ( Countdown: 341 days
D:0KB/s 0/0
Available Updates Name (A-Z) Update All
Latest covered model

ADAS_Benz, ADAS_Maybach, BENZ, MAYBACH, Service_BENZ,
Service_MAYBACH
What's New

ADAS_Benz
Adds ADAS Calibration function and Wheel Alignment function for the following 5 models (except Eur...

ADAS:V3.30 Diag:V5.31 Installs:5w+ 876.34MB

Latest covered model

ADAS_BMW, ADAS_Mini, ADAS_Rolls-Royce, BMW, MINI, Rolls-Royce,
Service_BMW, Service_MINI

What's New
ADAS_BMW °
1. Adds Wheel Alignment function for BMW 120, U06, and G18 chassis....

ADAS:V3.90 Diag:V11.21 Installs:5000+ 3.57GB

Latest covered model

ADAS_Chrysler, ADAS_Dodge, ADAS_JEEP, CHRYSLER, DODGE, JEEP,

Service_CHRYSLER, Service_DODGE, Service_JEEP

ADAS_Chrysler
1. Adds ACC Calibration, LDW Calibration, CVPM Calibration and NVPM Calibration functions for 23 m...

ADAS:V2.50 Diag:V5.10 Installs:5w+ 300.17MB

oo @ m m VC: a Q@ T 97%xM1319

Protoze MaxiSys provadi aktualizace podle vyrobce vozidla, mlze byt nékdy k dispozici desitky aktualizaci, z
nichZ nékteré mozna nepotrebujete. Funkce fazeni vdm umoznuje zobrazit dostupné aktualizace zplsobe
m, ktery vdm usnadni nalezeni potfebnych aktualizaci.

Dostupné mozZnosti fazeni zahrnuiji:

Datum - Od nejstarsich: zobrazuje
nejstarsi aktualizace jako prvni Datum -
Od nejnovéjsich: zobrazuje nejnoveé;si
aktualizace jako prvni Frekvence -V
Case: software Max-iSys sleduje znacky Name (A2)
vozidel, které nejcastéji aktualizujete;
tyto aktualizace budou uvedeny jako
prvni Nazev - A-Z: zobrazuje seznam
aktualizaci v abecednim poradi Nazev -
Z-A: zobrazuje seznam aktualizaci v
obraceném abecednim poradi Ve
vychozim nastaveni jsou aktualizace
sefazeny abecedné, Nazev A-Z.

Date (Old to New)

Date (New to Old)

Frequency

Name (Z-A)
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Date (Old to New)

Razeni aktualizaci podle data, od
nejnovéjsiho, zobrazuje nejnovéjsi
aktualizace v horni ¢asti seznamu.
Pokud dbéte na pravidelnou aktualizaci
zarizeni MaxiSys Ultra, tato metoda
Name (A-Z) fazeni vdm umozni rychle a snadno
najit nejnovéjsi aktualizace.

Date (New to Old)

Frequency

Name (Z-A)

Date (Old to New)
Date (New to Old)
Frequency
Name (A-Z)
Name (Z-A)
Nyni mdlZete prochazet seznam aktualizaci vozidel a i
nstalovat libovolné znacky vozidel kliknutim na tlacitko Ziskat.
Bez ohledu na to, kolik aktualizaci vyberete, systém MaxiSys )
nainstaluje vZdy pouze 2-3 aktualizace najednou. BEhem Date (New to Old)
instalace aktualizaci se dalSi aktualizace stahuji na pozadi. J
Existuje také moZnost aktualizovat vie
Update A" tlacitko, pokud chcete nainstalovat vSechny dostupné aktualizace.

o Update Renew Q .-

Khilo40404@gmail.com, your subscription will expire on 2024-02-03 © Countdown: 341 days
D:8.69MB/s 0/1

Available Updates Date (New to Old) Update All

Latest covered model

ADAS_Ford, ADAS_Ford EU, FORD, EUFORD, Service_EUFORD,
Service_FORD

| Whats New
ADAS Ford
Fixes bugs.

ADASV2.31 DiagVA.71 Installs:5w+ 352.48MB

Latest covered model
ADAS_Mazda, MAZDA, Service_MAZDA

What's New
| ADAS_Mazda
Fixes bugs.

ADASV2.31 DiagV471 Installs:5w+ 267.97MB

Latest covered model
ADAS_Nissan, ADAS_Infiniti, ADAS_NissanGTR, NISSAN, INFINITI,
NISSAN GTR, Service_INFINITI, Service_NISSAN, Service_NISSAN GTR

| Whats New
ADAS_Nissan
Optimizes software structure.

0 @ = ssxMuazs
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Aktualizovat v3e je nejjednodussi zplsob, jak udrzovat vas MaxiSys Ultra aktudlini. Kliknutim na
jediné tlacitko se nainstaluji vSechny dostupné aktualizace. Existuje v3ak vice nez 20 znacek

vozidel z Evropy a Asie, které se v Severni Americe nevyskytuji. Kliknutim na Aktualizovat v3e se
M nainstaluji také aktualizace pro tyto znacky vozidel, které mozna nikdy nebudete pouzivat.

Aktualizovat vSe prodluZuje dobu potfebnou k provedeni aktualizaci, takZe tuto metodu mozna
budete chtit preskocit, pokud potfebujete aktualizovat rychle a vratit se k praci.

Jakmile jsou vSechny vybrané aktualizace dokonceny, vedle kazdé aktualizace se zobrazi zelena fajfka a
fronta stahovani indikuje, Ze vS8echny vybrané aktualizace jsou dokonceny. V tomto pfipadé 18 z 18. Spolu s
frontou stahovani jsou zde zobrazeny dalSi informace: aktualni rychlost stahovani a pocet zbyvajicich dni
vaseho predplatného MaxiSys Ultra.

Dalsi funkce nové obrazovky aktualizaci zahrnuji:

E-mailova adresa uctu Autel a datum vypr3eni predplatného
Obnoveni predplatného MaxiSys Vyhledat aktualizace
Nabidka uctu Autel

Ucet a datum vyprseni platnosti khilo40404@gmail.com, your subscription will expire on 2024-02-03
D:OKB/s 15/15

Odpocet predplatného

Available Updates Date (New to Old) Update All

Latest covered model
ADAS_Ford, ADAS_Ford EU, FORD, EUFORD, Service_EU FORD,
Service_FORD
| Whats New
ADAS_Ford
Fixes bugs. Installed
ADASV2.31 Diag stalls:5 52.481 successfully

Latest covered model
ADAS_Mazda, MAZDA, Service_MAZDA D e
o ? & okoncit
What's New
) Maswasda

Fixes bugs.
Installed

successfully

Latest covered model
ADAS_Nissan, ADAS_Infiniti, ADAS_NissanGTR, NISSAN, INFINITI,
NISSAN GTR, Service_INFINITI, Service_NISSAN, Service_NISSAN GTR

What's New
ADAS_Nissan
Optimizes software structure. Installed

successfully

ADASV231 Diag

Nyni mate pfistup k casti svého Uctu Autel s podrobnostmi o pfedplatném softwaru MaxiSys.

o Update Nab"d ka aEtu

khilo40404@gmail.com, your

ion will expire on 2024-02-0: ) Countdown: 341 days

D:8.69MB/s 0/1

Available Updates Date (New to flild) Update All

Latest covered model

ADAS_Ford, ADAS_Ford EU, FORD, EUFORD, Service EU FORD,
Service_FORD
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Moje zafizeni

Moje zafFizeni My Devices

MaxiSys MS909&ADAS

Serial number: V19GM1V02468 Registered on: 06/06/2021
Warranty: 06/06/2022
Software upgrade service expires on: 10/31/2023

Period (Year): | =| 1 |4

Moje zafizeni: Zobrazuje viechny nastroje Autel zaregistrované k vasemu uctu Autel.

Model pFistroje
Sériové ¢islo nastroje
Datum registrace Datum vyprSeni zaruky Datu
m vypr3eni pfedplatného softwaru Zakoupit predplatna
Uplatnit aktivacni kédy programu Autel Total Care
Program (TCP)

Moje
objednavky

My Orders

MaxiSys MS909&ADAS Unpaid

Serial Number: V19GM1V02468

Period: 1 year(s)

Order Number: TX47136031 Order Time: 2022-10-31 20:13:04

Total:USD 1388.89 Cislo objednavky, datum, platba

MaxiSys MS909&ADAS Unpaid
Serial Number: V19GM1V02468

Period: 1 year(s)

Order Number: MN28822988 Order Time: 2022-10-31 20:10:34 Total: USD 1388.89

Moje objednavky: Sleduje predplatné zakoupené pfimo od Autel

Model pFistroje
Sériové Cislo nastroje
Datum objednavky
Cislo objednavky
Céstka platby Pocet objedndvek ve
zpracovani Cekajicich na platbu

Autel Software Renewal Sale CouponTerms and Conditions

Autel software renewal sale coupons (hereinafter referred to as ‘coupons”) are devices used by Autel

Moje kupény Iligent ey ot L (it eenedtaa e vithn i renevel sl i s

can select an appl onthe price of a By using the coupon, you

agree to be bound by the terms below.

1. What is an Autel coupon

Moje kupdny: Zobrazuje dostupné slevy TCP T e e S i
subscriptions renewal. The use of discount coupons is limited by the order amount and products. The
settlement amount (excluding tax) of the order can only be deducted when it is above or equal to the.
deduction amount on the coupon. Only one coupon can be used per order. The usage amount and time of the
conditional discount coupons are subject to the actual order or event description.

Nékolikrat ro¢né nabizi Autel slevovy program, ktery uZzivatelim
umoZnuje nakupovat aktualizace predplatného pfimo od Autelu.

11. How to view Autel coupons

1. Via computer, visit pro.autel.com and log in to your Autel account, and access My Coupons, where you can

Béhem téchto propagacnich obdobi jsou na tuto stranku vaseho View coupons abeled Avalbi’, NotSate,“Us' and B
Uctu pridavany slevové kédy. Na strance je odkaz pro zobrazeni ot e st s ] G, Wi Yo can i G e
pokynt k pouzivani kupénd pro obnoveni softwaru Autel. PP |-\ | ouzivat Kupony

1. Tablet users

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 221
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Tlacitko Zp&t MaxiSys

Update

gmail.com, your subscription wilexpire on 2024-02:03 Countdown: 341 days
DOKB/s 15115

Date (New to Old) Update All

Latest covered model
ADAS Ford, ADAS_FordEU, FORD, EUFORD, Service EU FORD,
Service_FORD

Installed
successfully

(et e, Emm @

Installed
successfully

Latestcovered model

ADAS Nissan, ADAS_Infiniti, ADAS_ NissanGTR, NISSAN, INFINITI,

NISSAN GTR, Service_INFINITI, Service_NISSAN, ~Service_NISSAN GTR
Installed
successfull

Tlacitko Zpét Tlaéitko Domt MaxiSys

Pokud mate zajem o skutecné automatizovanou aktualizaci, miZete nastavit Automatickou aktualizaci. Chcete-li naplanovat
automatické provadéni aktualizaci ve vami zvolenou dobu, prejdéte do Nastaveni a kliknéte na Automaticka aktualizace.

Automaticka aktualizace rozdé€luje aktualizace do tFi kategorii.

1. Aktualizace OS: zahrnuje aktualizace operacniho systému Android i operacniho systému MaxiSys . 2.
Aktualizace MaxiSys: v zavislosti na tom, které volitelné pfisluSenstvi mate nainstalovano, mdze zahrnovat
aktualizace systému MaxiSys, LibComms, AutoVIN, Calibration Guide Process, Wheel Alignment, Update

AAP, Battery Diag, Battery Reg a Battery MMY . 3. Aktualizace vozidla: zahrnuje aktualizace diagnostiky i
ADAS .

Nastaveni

ST unit

Settings Auto Update

0S Update
/A | Language

MaxiSys Update
" Printing Settings
Vehicle Update
Report Settings

m Push Notifications

Automaticka

@ ADAS & Aligner Settings
!15{! Vehicle List

{: EVDiag Box Settings
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Zacnéte tim, Ze zapnete typ aktualizaci, které chcete instalovat v naplanovaném case. MlzZete vybrat jednu,
dvé nebo viechny tfi aktualizace. Dotknéte se posuvniku VYPNUTO a kazdou kategorii zapnéte.

Poté se dotknéte Casu umisténého vedle hodin a naprogramuijte cas aktualizace.

M  Settings Auto Update
dnit Dotek a ¢ — Vyberte aktualizaci a
otek a cas programovani :00 © o) H b g
i p 9 i o0 @ @O Stisknéte posuvnik ON

Language

MaxiSys Update 00:00 (YOFF
l ::I Printing Settings

Vehicle Update 00:00 (YoFF)

9] Report Settings
Nastaveni ¢asu pro kazdou aktualizaci vychazi z 24hodinového formatu. Vnéjsi krouzek pokryva 1:00 az
12:00 (dopoledne). Vnitfni krouzek pokryva 13:00 az 24:00 (palnoc).

Vyberte hodinu, po vybéru hodiny mate moznost vybrat minuty v prirQistcich po 5 minutach. Poté kliknéte na
OK.

N Settings Auto Update
8 i Naplanovali jsme v MaxiSys instalaci aktualizaci operacniho
I o osions 05 Udate oo @ @I systému na 1:00 v noci.
MaxiSys Update 00:00 JOFF
B ossnmerseins R Pokud chcete vyuZit naplanovani
[ et B serings o Upcate M vSech aktualizaci, je dobré
= i o rozlozit €asy instalace, abyste se
EVDiag Box Settings p— o0 @D . < .
(] varguse vyhnuli moznosti
Country/Region Code MaxiSys Update 0308 @ . . , L. v v oy
[ printing setings dostupnych aktualizaci, které jsou preskoceny. Napfriklad,
3 sysemseuinos = YlicieUpdts cos G pokud bychom naplanovali viechny aktualizace na 1:00 v noci
Y soou et a byl by k dispozici aktualizace operacniho systému, jedna
«“ & & N nebo vice aktualizaci systému MaxiSys a vice aktualizaci
~, . . z .
3z e vozidel, aktualizace OS by se stahla a nainstalovala
[ o e e e automaticky bez probléma a zabrala by pouze nékolik minut.
[0 venv ProtoZe kazda aktualizace systému MaxiSys vyZaduje
] oo socsetns dokonceni aktualizace OS pred zahajenim stahovani

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 223
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a instalace systémové aktualizace, do doby, neZ se aktualizace OS dokon¢i, bude po
1:00 v noci, takZze dostupné aktualizace systému a vozidla budou odlozeny na

CIDDBTY  rostecuiiciden.

Nasledujici den celime stejnému problému. Aktualizace systému MaxiSys se stdhnou a
nainstaluji automaticky, avSak v dobé, kdy jsou dokonceny viechny aktualizace systému, je
opét po 1:00 v noci, takZe aktualizace vozidla budou odloZeny na nasledujici den.

RozloZeni ¢asl aktualizaci o 15-30 minut umoZnuje automatickou instalaci vsech
aktualizaci. Naplanovani aktualizaci na mimopracovni dobu znamen3, Ze vas
MaxiSys Ultra bude kazdé rano pIné aktualizovan a pfipraven k praci.

t Settings Auto Update
0S Update o1:00 @ @O
A\ | Language
MaxiSys Update 0130 @ @)
l _l Printing Settings
— Vehicle Update 0200 @ @

Navigace v menu uloh MaxiSys

Nyni, kdyz je MaxiSys Ultra nabity, zaregistrovany a zapnuty,
podivejme se na rGizné nabidky v softwaru MaxiSys.

Pozndmka: Jedna se o strucny prehled, ktery uzivatelim priblizi

Sirokou Skalu funkci a nastrojd dostupnych v softwaru MaxiSys.
Kazda ¢ast bude podrobnéji popsana dale v této prirucce.

Nabidka aloh MaxiSys

NeZ se ponofime do diagnostickych aspekt
skenovaciho nastroje, musime se vénovat zakladni
navigaci skenovaciho nastroje. Témér vSechny operace
na zobrazovacim tabletu jsou ovladany prostfednictvi
m dotykové obrazovky. Navigace na dotykové
obrazovce je fizena nabidkami, coZ umoznuje
uZivateldm rychle najit potfebny testovaci postup nebo
data prostrednictvim série voleb a otazek.

Vychozi Uvodni stranka MaxiSys Ultra se ] g R . .
nazyva Nabidka uloh. Ikony aplikaci, které
zde naleznete, jsou zastupci raznych funkci
dostupnych v systému MaxiSys. Rychle
Zjistite, zZe existuje ¢asto vice zpUsob, jak
provést jakoukoli danou ulohu. ; " g e e e

Podrobné popisy struktur menu a o B U O B O vm A s meess
zahrnutych funkci jsou uvedeny v
kapitolach jednotlivych aplikaci.
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Biagnsstiks

Aplikace Diagnostika pFistupuje k mnoZzstvi elektronickych Fidicich moduld, které
sa crede] ity stavalet oité \sitdidteri Bleo R esttietviitt tétotépdilgpd ik atehmohdivatelé
prorxstdé pragadstiking sestiknifsekes niafunéerir@b) rdenn 8 Blmimejefiné:

Identifikace vozidla
Globalni OBD-II
Pfed a po skenovani reportovani
Skenovani paradh
Topologie sité vozidla ~ Cteni a mazani
diagnostickych chybovych kédl (DTC) Ziva data

Aktivni testy

Specialni funkce
Kédovani a programovani
Zaznam dat

«f A A& B D 6 @ vk A s weeeTimw

Tlac¢itko Diagnostika je také mistem, kde identifikujeme
vozidla pro kalibraci ADAS.

Geometrie kol

Tlacitko Vyrovnani kol poskytuje uzivateldm pfistup k funkcim vyrovnani kol systému
Autel IA900WA, prvniho inteligentniho systému pro vyrovnani kol a kalibraci ADAS v
jednom zafizeni v celém odvétvi. V kombinaci s vykonem Autel MaxiSys Ultra poskytuje
IA900WA komplexni pFistup 360° k servisovani vozidel prostfednictvim diagnostiky na
urovni OE, kalibrace ADAS a vyrovnani kol. Software IA9O0WA poskytuje pokryti
vyrovnani kol pro vozidla datovana jako

od 60. let 20. stoleti az po soucasnost. U starSich vozidel umoZnuje standardni funkce geometrie kol provést ryc
hlé, presné a efektivni sefizeni geometrie vSech 4 kol. U modernich vozidel zahrnuje funkce pokrocilé geometrie
kol také pfedbézné a nasledné skenovani s vykazem, digitalni inspekci podvozku, kontrolu pneumatik s laserovym
mérenim hloubky dezénu, kompletni sefizeni geometrie vSech 4 kol, veSkeré potfebné postupy resetovani a/nebo
preuceni po sefizeni geometrie kol a vSechny kalibrace systém( ADAS nutné k zajisténi toho, aby bylo vozidlo

Vzdaleny expert

Vyvinuto spolecnosti Autel, Remote Expert je cloudové reseni nabizejici techniklim
s dovednostmi v oblasti programovani moduld spojeni s predem kvalifikovanymi
vzdalenymi odborniky v oboru. Technici nyni maji moZnost se spojit s odborniky
pfipravenymi splnit jejich programovaci potreby.

Regeni Autel podporuje vétsinu oblibenych zna¢ek a modeld vozidel, véetné GM, Mercedes-Benz, BMW a
Chrysler. Propojte své techniky s naSimi odborniky na programovani konkrétnich znacek. NaSe cloudova
aplikace zajistuje rychlé a spolehlivé sluzby.

Pristupuje ke sluzb& Remote Expert.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 225
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Servis

Servisni ikona zpristupniuje specialni menu funkci, které je specialné navrzeno pro rychly pfistup k systé
mum vozidla pro rlizné pldnované servisni a Gdrzbarské ukony.

Podle vybraného vozidla mdze servis zahrnovat:

Resetovani monitoru Zivotnosti oleje

Elektronické zatazeni parkovaci

brzdy  Resetovani TPMS —
Systém fizeni baterie .CU

Odvzdusnéni brzd Reset

senzoru Uhlu Fizeni Preuceni

snimace hmotnosti sedadla
Zména velikosti pneumatiky A
mnohem vice

Postupujte podle pokynt na obrazovce pro vybér vhodnych moznosti, zadani spravnych hodnot nebo dat a
provedeni nezbytnych akci. Aplikace zobrazuje podrobné pokyny k dokonceni vybranych servisnich operaci.

Spravce dat

Aplikace Spravce dat umoznuje uZivateldm ukladat, tisknout a prohlizet ulozené
soubory, spravovat informace o diln€, zdznamy o zakaznicich a uchovavat historii
testovanych vozidel. Vybérem aplikace Spravce dat se otevie nabidka souborového
systému. Ve Sprdvci dat je k dispozici osm hlavnich funkci.

Historie vozidla
Informace o dilné
Informace o zdkaznikovi

UloZené snimky
Cloudové zpravy PDF
zpravy Prohlédnout
zaznamenana data

Zaznam dat

Test baterie

Aplikace Battery Test provadi testovani baterii ve vozidle i mimo vozidlo, testovani
startéru a testovani vykonu alternatoru.

Poznamka: Aplikace Battery Test vyZaduje
tester baterii BT506 MaxiBAS nebo modul
pro testovani baterii BT508.
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o Update | Remew | Q e

2024:02:03 ) Countdown: 341 days
DIOKB/s 0/0

System Update

SystemProgram

°

LibComms, AutoVin, CalibrateGuideProcess, Wheel alignment

umber V5.42.02 Release date 1/13/23 OPTIMIZE Stabilty of diagnostic

Available updates (_Namea) )

Latest covered model
ADAS_BMW, ADAS_Mini, ADAS_Rolls-Royce, BMW, MINI, Rolls-Royce,
Service_BMW, Service_MINI
COMW 1. Adds Wheel forBMW 20 U6 and
5 LoW Caliraion functon for BMW 120 and U06 chssis
Aktualizace A wetals 5000+ 3354 271
® @ W va

Aplikace Aktualizace umoZfiuje
uzivatellm stahovat nejnové;jsi verze
firmwaru, operacniho systému a
softwaru vozidel. Aktualizace softwaru

rozsSifovat mozZnosti aplikaci MaxiSys, obvykle pfidadvanim novych testd, novych @
modell nebo vylepSenych aplikaci do databaze. Pokud jsou k dispozici

aktualizace, Cerveny krouzek v pravém hornim rohu ikony Aktualizace zobrazuje y

pocet dostupnych aktualizaci. Po vybéru ikony Aktualizace tablet automaticky
vyhleda dalSi aktualizace pro vSechny komponenty MaxiSys. VeSkeré nalezené
aktualizace Ize stahnout a nainstalovat do tabletu pomoci stabilniho pfipojeni k
internetu. Aktualizace Ize instalovat ru¢né klepnutim na ikonu vedle pfislusné
aktualizace nebo je Ize naplanovat k automatické instalaci.

Navigaéni ikony ' :}'_.' = @

Diagnostics Wheel Alignment Remote Expert Service

Ikony umisténé podél dolniho okraje
obrazovky jsou navigacni ikony,
kazda s vlastni funkci, ktera
uZivateldm pomaha zvysit efektivitu a
produktivitu pfi diagnostice.

! iJArA

laxi

Battery Test MaxiDATA Update

® @ WM ve & M S0es
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Navigacni ikony

Back

Tlacitko Zpét vrati uzivatele na predchozi obrazovku.

MaxiSys Domu

Tla€itko Dom{ MaxiSys vrati uZivatele do nabidky tloh MaxiSys nebo
inicializuje aplikaci MaxiSys.

Domovska stranka
Android

Touchi Ng tlacitko Domd systému Android umoZiiuje pistup k aplikacim a nastavenim systému Android, véetné:

ES File Explorer
Chrome Internetovy prohlize¢
E-mail

Nastaveni systému Android Osobni aplikace pro produktivitu
(kalendar, hodiny, fotoaparat, kalkulacka atd.) Zaznamnik zvuku

Zaznamnik obrazovky
Tisk Mopria (bezdratovy tisk)

Zde je také nékolik aplikaci souvisejicich s MaxiSys, vcetné:

MaxiSys

Méreni
MaxiVideo
MaxiViewer
MaxiTools
Rychla podpora
Osobni centrum

Kazda z téchto aplikaci je podrobné popsana v dalsi ¢asti této prirucky.

Nedavné

aplikace

Stisknutim tlacitka Nedavné aplikace se zobrazi seznam aktudlné spusténych aplikaci.
Klepnutim na ikonu aplikace ji spustite. Aplikaci odstranite prejetim doprava nebo zavrete
vSechny aktivni aplikace vybérem moznosti Vymazat vse.

Rozdélena

obrazovka

Funkce rozdélené obrazovky je jedinecnd pro MaxiSys Ultra. Rozdélena obrazovka
umoznuje uZivateldim zobrazit dvé aplikace vedle sebe na stejné obrazovce. Na levé strané
obrazovky Ize spustit libovolnou aplikaci MaxiSys, zatimco na pravé strané Ize spustit
aplikaci Méreni nebo internetovy prohlizec Chrome.

228
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Internet

\
" Tlacitko Internet spusti internetovy prohlize¢ Chrome. To je velmi uZite¢né pro vyzkum
diagnostickych problémd nebo pfistup k servisnim a opravnym informacim pfi pouZzivani
diagnostickych funkci MaxiSys Ultra.

Kamera

Ikona Fotoaparat otevira aplikaci digitalniho fotoaparatu pro pofizovani digitalnich fotografii.
PFejedte prstem po obrazovce od levého okraje pro prepnuti na video nebo pro pfistup do
nabidky pokrocilych nastaveni fotoaparatu.

Stisknutim a podrZzenim ikony Fotoaparatu pofidite snimek obrazovky aktudlni obrazovky.
UloZené soubory fotografii, videi a snimkd obrazovky jsou automaticky uloZeny v aplikaci
Spravce dat pro pozdéjsi kontrolu.

Displej a zvuk
Ikona Zobrazeni a zvuk umoziiuje uzivatelim rucné nastavit jas obrazovky nebo nastavit

jas na automaticky. Tlacitko také umoznuje upravit hlasitost zvukového vystupu nebo z
cela ztlumit zvuk.

VCI Manager

VC:

Ikona VCI zobrazuje aktualni stav pfipojeni VCI a tabletu Ultra ADAS. Zelena ikona umisténa v

pravém dolnim rohu oznacuje, Ze zafizeni VCI je pfipojeno, a obraz v zeleném kruhu zobrazuje
typ pripojeni - Bluetooth, Wi-Fi nebo USB. Cerveny kruh s bilym k¥izkem oznacuje, Ze VCI neni
pfipojeno k tabletu.

d G

PFi dotyku ikona VCI otevie aplikaci VCI Manager.

Poznamka: VCI Manager se pouZiva na zafizenich MaxiSys Ultra ADAS a MaxiSys 909.
Na zafizenich MaxiSys Ultra a MaxiSys 919 bude oznacen jako VCMI Manager.

ViI neni pfipojeno

Vc,a ‘ < V(I je pfFipojen VC:(

Wi-Fi je pFipojeno

VC&

|

MaxiFlash VCI

SAE J2534

USB je pfipojeno RP1210

1S0 22900

|

VCE:

(-] o
] (0]

Bluetooth je pFipojeno

|
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Ikony stavu systému

MaxiSys Zkratka

Ikona zastupce MaxiSys vraci uZivatele na obrazovku diagnostiky.

Kdyz je vozidlo identifikovano, v pravém dolnim rohu této ikony se zobrazi zeleny kruh se
zaSkrtnutim.

Zkratka MaxiSys je uzitecna funkce pFi multitaskingu, ale ne pfi pouZziti funkce rozdélené
obrazovky.

PFi provadéni diagnostického testu napriklad mlze nastat potreba pfistupu k servisnim
informacim na internetu. Jakmile ziskate poZzadované servisni informace, miZete se vratit
na presné tu obrazovku, na které jste byli béhem diagnostiky, dotykem ikony zkratky
MaxiSys.

Oznacduje, Ze vozidlo bylo identifikovano

Servis

Ikona Servis otevira nabidku specialnich funkci, ktera je specialné navrzena pro rychly
pristup k systémdm vozidla pro rlizné planované servisni a Udrzbové tkoly.

Podle vybraného vozidla funkce Servis zahrnuje:

Resetovani monitoru Zivotnosti oleje

Elektronické zatazeni parkovaci
brzdy Resety TPMS

Systém spravy baterie
Odvzdusnéni brzd Reset
snimace uhlu Fizeni Preuceni
snimace hmotnosti sedadla
Zména rozméru pneumatiky A
mnohem vice

Ikony stavu systému

=

Diagnostics Wheel Alignment Remote Expert Service

Vas tablet MaxiSys je pIné funkéni tablet
Android se standardnimi stavovymi ikonami

operacniho systému Android. Ne viechny ' A_— R y
stavové ikony se zobrazuji soucasné. . { | 4¢3} MaxiJara 0

Battery Test MaxiDATA Update

Pochopeni ikon stavu systému mUzZe byt uzitecné pfi
odstranovani probléma s pFipojenim k internetu nebo
VCI. Napriklad pokud nemdzete ziskat pfistup k Inter-

net, rychly pohled na ikony stavu systému indikuje, zda je Wi-Fi zapnuto, a také silu signdlu mezi tabletem
MaxiSys Ultra a vasim Wi-Fi routerem. DalSim pfikladem je, pokud se vaSe VCI automaticky nepfipoji k
tabletu - je Bluetooth zapnuto? Je Wi-Fi VCMI zapnuto? Pokud byl zapnut reZim letadlo, deaktivuje Bluetooth,
Wi-Fi a Wi-Fi VCI. Pokud je stav nabiti baterie 5 % nebo méné&, porty USB budou deaktivovany.
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WODO = Z99%10:38

Screencast

Pokud je ikona Screencast osvétlena, znamena to, Ze tablet Ultra pravé prenasi obraz na
televizor, bezdratovy displej nebo pocitatovy monitor.

Umisténi

Pokud je ikona polohy osvétlena, znamena to, Ze sluzba geografické polohy tabletu je zapnuta.

Bluetooth

Pokud je ikona Bluetooth rozsvicena, znamena to, Ze Bluetooth je aktivovano.

Alarm

Pokud je ikona Alarm rozsvicena, znamena to, Ze je nastaven alarm.

Wi-Fi

Pokud je tato ikona Wi-Fi rozsvicend, znamena to, Ze Wi-Fi je ZAPNUTO. Ikona také zobrazuje silu
signalu k zdroji Wi-Fi, jako je napfiklad router. Tato ikona Wi-Fi slouZi pro pfistup k internetu.

Bez Wi-Fi

Tato ikona Wi-Fi oznacuje, Ze Wi-Fi je pfipojeno, ale Ze neexistuje Zzadné pripojeni Wi-Fi.

VCI Wi-Fi

Toto je vyhrazeny indikator peer-to-peer Wi-Fi 5 GHz pro bezdratovou komunikaci mezi
tabletem Ultra a bezdratovym VCI.

G
Cl
=

vemi

Baterie

Ikona Baterie zobrazuje stav nabiti interni baterie tabletu a zaroven slouzi jako indikator
nabijeni. Tato ikona zlervena, kdyz je aktudlni stav nabiti nizky a zafizeni vyZaduje nabiti.

Hodiny

Tablet obsahuje systémové hodiny Android s asovym pasmem.

MaxiSys Ultra Skoleni: ADAS 231
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Ostatni ikony stavu systému

Baterie se nabiji

Indik&tor baterie také zobrazuje, zda se baterie nabiji. Ciselnd hodnota udévé procento
zbyvajici kapacity baterie. Ikona blesku indikuje, Ze tablet se nabiji.

Baterie je slaba, zbyva 10 %

Baterie je pfilis vybita. Prosim nabijte ihned.

10% remaining

The battery is too low. Please charge immediately.

Please do not use MaxiSys so as to prevent abnormalities during diagnosis due
to insufficient battery power.

The USB function will be forced to turn off when the battery is 5.

Prosim, nepouzivejte MaxiSys k prevenci abnormalit
béhem diagnostiky z divodu nedostatecné kapacity baterie.
USB porty budou deaktivovany, kdyzZ baterie dosahne 5 %.

Turn on battery saver?

CANCEL  TURNON

5%

Baterie kriticky nizka, zbyva 5 %

Baterie slab4, zbyva 5 %. Usporny reZim baterie je ZAPNUTY

Baterie je pfiliS vybitd a porty USB byly deaktivovany. Aby se pfedeSlo abnormalnimu
fungovani, prestante prosim pouzivat MaxiSys, méfici pfistroj, MaxiScope a kameru.

5% remaining. Battery saver is on.

The battery is too low and the USB port has been disabled. To avoid function
abnormalities, please stop using the MaxiSys, Measure, MaxiScoope and
Camera.

Pro dalSi snizeni spotfeby energie se doporucuji
nasledujici nastavent:
Ztlumit displej
Wi-Fi a Bluetooth
Vypnéte globalni polohu (umisténi) Klepnéte na
tlacitko Nastaveni a doporucena nastaveni se pouziji
automaticky

Vypnout

For further power consumption reduction, the following settings are
recommended:

Dim the display brightness.

Turn off the WLAN and BT.

Turn off the positioning.

Tap the "Settings" button and the recommended settings will be used
automatically.

CANCEL  SETTINGS

ReZim letadla

4

ReZim letadla vypne Bluetooth, Wi-Fi a datové pfipojeni.

Turn on battery saver?

Poznamka: Pro prodlouzeni vydrze baterie sniZuje Uspora
baterie vykon zafizeni a omezuje vibrace, sluzby ur€ovani
polohy a vétSinu dat na pozadi. E-mail a dalSi aplikace
vyZadujici synchronizaci se nemusi aktualizovat, dokud je
neoteviete. Uspora baterie se automaticky VYPNE, kdy?
se zarizeni nabiji.

To help improve battery life, battery saver reduces your device's
performance and limits vibration, location services, and most
background data. Email, messaging, and other apps that rely on
syncing may not update unless you open them.

Battery saver turns off automatically when your device is charging.

CANCEL  TURN ON
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Stavové ikony systému

Dotykem ikon stavu systému se otevre
rozeviraci nabidka systému Android.

Wheel Alignment Remote Expert Service

13:18 - Fri, Jan 13 R
B(:‘e) 'MaxDATA

Battery Test MaxiDATA Update

L~
=i
v v

Home_5

Alarms only Flashlight Landscape

0 =]

Airplane mode Location Logger

Zde je jen nékolik véci, které miZete udélat v této nabidce:

PFistup k aplikacim hodin a kalendare
Zapnuti nebo vypnuti Wi-Fi a nastaveni Wi-Fi sité.
Zapnout nebo vypnout Bluetooth nebo sparovat zafizeni
Bluetooth PFistup k nastaveni baterie Nastavit budiky

Zapnout a vypnout svitilnu PFepnout z orientace

na Sitku nebo automatického otaceni displeje PFistup
k nastaveni systému Android

Lokator obrazovky

Diagnostics Wheel Alignment Remote Expert Service

Lokator obrazovky oznacuje polohu aktualni

obrazovky. Pfejedte prstem po obrazovce doleva ' _ R .
nebo doprava pro zobrazeni pFeqchozi nebo dalsi : \ 9y B (o))
obrazovky. Nabidka Job Menu ma v softwaru

MaxiSys Ultra aktualné tyfi obrazovky. Napravo : Btk iy s B Ui
od hlavni nabidky Job Menu jsou dvé obrazovky a
nalevo jedna obrazovka.
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Domovska obrazovka MaxiSys - Nabidka uloh - Strana 2

w %

Settings VCI Manager MaxiTools Support

OEM Authorization Demonstration MaxiViewer Adas & Wheel
Alignment Filter

Q@O Taxmis2

Nastaveni

Ikona Nastaveni poskytuje pristup na obrazovku nastaveni MaxiSys, ktera u
moznuje uzivatelim pfistupovat, ménit nebo upravovat:

Mérné jednotky

Jazyk (anglictina, Spanélstina, francouzstina, némcina a nékolik dalsich jazykd jsou k
dispozici)Pfedvolba tisku mezi softwarem Autel PC-Link nebo bezdratovym tiskem
MopriaNastaveni zprav pred skenovanim a po skenovaniNabizena oznameni

Nastaveni automatické aktualizace Nastaveni ADAS (vyZaduje software ADAS Upgrade a pfislusny
kalibra€ni systém Autel ADAS) Nastaveni geometrie kol (vyZaduje software ADAS/Wheel Alignment
Upgrade a systém Autel IA900 pro geometrii a kalibraci ADAS) Nastaveni EV Diag box (vyZaduje volitelny
box EVDIAG) Nastaveni systému Android Informacni obrazovka MaxiSys Ultra
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MA600
Mobilni ADAS
P -

S e

IA800 Inteligentni ram ADAS LDW

Autel IA900 Alignment & ADAS

Kalibra¢ni systém

S a2
WHEEL
ALIGNMENT
GALIBRATION E S
[ urcraoe ] Ty Y

EVDIAG box Software pro upgrade ADAS Software pro upgrade ADAS/Sefizeni geometrie kol

Obrazovka O aplikaci MaxiSys poskytuje dllezité informace o vasem zafizeni MaxiSys Ultra, které mohou byt

M vyzadovany v pfipadé, Ze budete nékdy potfebovat technickou podporu nebo zaru¢ni opravy.

Tato obrazovka zobrazuje:

MaxiSys Ultra €islo verze operac¢niho systému
Sériové Cislo tabletu

Registracni heslo Typ rozhrani
komunikace vozidla Verze firmwaru VCI

Verze softwaru VCI

Verze aplikace testeru baterii ~ Verze
firmwaru hardwaru testeru baterii
Celkovy prostor na pevném disku
Dostupny prostor na pevném disku Verze
operacniho systému

VCI Manager

Spravce VCI slouzi k pFipojeni tabletu MaxiSys Ultra k zafizeni VCI prostfednictvim
Wi-Fi nebo Bluetooth. Tato aplikace umoZhuje
uzivatellim spérovat tablet se zafizenim VCI a
zkontrolovat stav komunikace.

VCI Manager se také pouziva pfi m v
aktualizaci softwaru a firmwaru VCI, ' . ! 7%
jakoz i firmwaru testeru baterii. ' e

SAE J2534

RP1210
1S0 22900

OEM Authorization  Demonstration MaxiViewer

‘e A A E D O @ 0o A A

MaxiSys Ultra Skole
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PFipojeni VCI pres Wi-Fi nevyuziva Wi-Fi vasi dilny - jde o vyhrazené bezdratové
m pfipojeni peer-to-peer mezi VCI a tabletem Ultra. Toto pfipojeni vyuZiva frekvenci 5

GHz pro nejrychlejsi a nejspolehlivéjSi pfenos dat mezi vozidlem a tabletem MaxiSys
Ultra. Upozoriujeme, Ze dosah Wi-Fi na 5 GHz je omezen na 50 metr( bez prekazek.
Za hranici 50 m nebo pfi komunikaci pfes zdi mlze byt pripojeni Wi-Fi nestabilni.

MaxiTools ‘ :
MaxiTools se pouziva ke shromazdovani souborl protokolu, kdyz dojde k chybé v //
softwaru MaxiSys, nebo k provedeni tovarniho resetu pro opravu zavaznych problémd.

Podpora

Aplikace Support spousti platformu Support, ktera synchronizuje online databazi sluzeb Autel s tabletem MaxiSys.
Aby bylo mozné zafizeni synchronizovat s vasim online G¢tem, musi uZivatelé nejprve zaregistrovat produkt u
spolecnosti Autel prostfednictvim internetu. (Viz Registrace na strané 193.) Aplikace Support je propojena se
servisnim kanalem a online komunitami Autel, které pomahaji rychle poskytovat odpovédi a FeSeni problémd.
Aplikace umoZnuje uZivateldm odesilat Zadosti o pomoc za UGcelem ziskani prfimého servisu a podpory.

Aplikace podpory zobrazuje nasledujici informace:

Informace o uctu
Datum registrace tabletu Zarucni doba tabletu
Historie nakupu aktualizaci tabletu Historie
servisnich zaznamu tabletu Odkaz na YouTube
kanal s tréninkovymi videi Autel Historie datovych
logd  Casto kladené otazky

Autorizace OEM

Aplikace OEM Authorization umoznuje systému MaxiSys odemknout centralni fidici
jednotku brany (CGW) nebo zabezpecfenou branu (SGW) u nékterych vozidel za
Ucelem provadéni pokrocilych diagnostickych testd. Tablet MaxiSys Ultra musi byt
pred spusténim aplikace OEM Authorization pFipojen k internetu a k vozidlu.

Demonstrace

Aplikace Demonstration poskytuje pristup k demo vozidldm pro samostatné Skoleni
funkci kalibrace ADAS, diagnostiky a servisnich funkci zafizeni MaxiSys Ultra.

MaxiViewer

MaxiViewer umoZnuje uzivateldm vyhledavat funkce podporované diagnostickymi
pristroji Autel MaxiSys. Existuji dva zpUsoby vyhledavani: bud vyhledavani podle
pfistroje a vozidla, nebo vyhledavani funkci.
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Filtry ADAS a geometrie kol

Filtr ADAS a geometrie kol je vykonna aplikace s nékolika uzite€nymi funkcemi.
UZivatelé zacnou vybérem modelu kalibrac¢niho systému Autel ADAS, ktery vlastni. Poté
prostiednictvim série rozbalovacich nabidek identifikuji znacku, model, rok vyroby a
systém ADAS, ktery ma byt kalibrovan. Filtr upozorni uzivatele, zda je kalibrace staticka,
dynamicka, staticka a dynamicka, nebo staticka ¢i dynamicka. Pokud je kalibrace
statickd, filtr zobrazi poZzadovany ter¢ pouZzivany pro kalibraci a

prostor potiFebny k provedeni kalibrace. ZaloZka nastaveni geometrie kol identifikuje poZadované
sluZzby po sefizeni geometrie kol, jako je postup resetovani senzoru thlu Fizeni nebo kalibrace ADAS.

Hlavni obrazovka MaxiSys - Nabidka uloh - Strana 3

MaxiVideo Quick Link Remote Desktop User Feedback

Autel User Center

Q0O Taxmiss

MaxiVideo

MV105/MV108

Aplikace MaxiVideo konfiguruje diagnosticky
tablet MaxiSys tak, aby fungoval jako digitalni
videoskop, a to pouhym pfipojenim tabletu k
volitelné kamere MaxiVideo, MV105 nebo
MV108. Tato funkce umoZznuje uZivatelim
prohlizet tézko pfistupna mista, ktera jsou
normalné skryté pred zrakem. Diky schopnosti pofizovat digitalni fotografie a videa
poskytuje ekonomické feSeni pro inspekci boreskopu.
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Rychly odkaz

Aplikace Quick Link poskytuje pohodIny pfistup na oficialni webové stranky Autel a
mnoho dalSich znamych webovych stranek pro automobilové sluzby, které nabizeji
bohaté informace a zdroje, jako je technickd pomoc, znalostni baze, féra, Skoleni a
konzultace s odborniky.

Vzdalena plocha

Aplikace Vzdalena plocha spousti aplikaci TeamViewer Quick Support, cozZ je jednoduché,
rychlé a bezpecné rozhrani pro vzdalenou spravu. UzZivatelé mohou aplikaci vyuzit k
ziskani vzdalené podpory od stfediska podpory Autel, kolegl nebo pratel tim, Ze jim
umozni ovladat tablet MaxiSys prostfednictvim softwaru TeamViewer na jejich pocitaci.

Zpétna vazba
uzivatele

Aplikace Zpétna vazba uZivateld umoziuje uzivatelim odesilat dotazy, nabizet névrhy nebo hlasit
problémy souvisejici s timto produktem. K podpore své zpétné vazby mulzete také prikladat
dokumenty, napfiklad fotografie, videa, snimky obrazovky, soubory PDF a hlasové nahravky.

Autel UZivatelské
centrum

Aplikace Autel User Center umoznuje uzivatelim aktualizovat profil svého uctu
Autel, spravovat sva registrovana zarizeni Autel a podavat stiZznosti a zpétnou
vazbu a sledovat jejich vyfizeni.

Domovska obrazovka MaxiSys Nabidka uloh - Strana 4

Funkce vyhledavani

Funkce vyhledavani MaxiSys je specificka pro softwarové aplikace vozidel MaxiSys. Funkce vyhledavani poskytuje
rychly pristup ke konkrétnimu softwaru vozidla, ktery potrebujete, pouhym zadanim prvnich nékolika znak( nazvu
znacky vozidla.
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Prehled VCI

Prehled VCI

MaxiFlash VCI

SAE J2534

MaxiSys Ultra komunikuje s vozidlem prostfednictvim rozhrani pro i)

komunikaci s vozidlem (VCI). VCI propojuje vozidlo kabelem OBD-II V2.0
a komunikuje s tabletem MaxiSys jednou ze Ctyf metod.

Bluetooth
Wi-Fi

usB

Ethernet (pouziva se, kdyz je vozidlo vybaveno diagnostikou pres internetovy protokol, neboli DolP)

MaxiFlash VCI je vybaven nejnovéjSimi protokoly pro komunikaci s vozidly, véetné CAN-FD, Chrysler
MEGA-CAN a diagnostiky pfes internetovy protokol (DoIP).

Komunikaé€ni schopnosti

Rozhrani pro komunikaci s vozidlem podporuje komunikaci pfes Bluetooth, Wi-Fi a USB, stejné jako DoIP pro
vozidla vybavena diagnostikou pres internetovy protokol. VCI mUZe prenaset data vozidla do tabletu s
kabelovym i bezdratovym pripojenim. Na otevifenych prostranstvich je pracovni dosah vysilace pfi
komunikaci pres Bluetooth az 100 m (328 stop). Pracovni dosah sité 5G Wi-Fi je az 50 m (164 stop). Pokud
dojde ke ztraté bezdratového spojeni mezi VCI a tabletem z dlivodu prekroceni dosahu, komunikace bude
obnovena, jakmile se tablet vrati do dosahu.

Programovaci schopnosti

V(I je programovaci rozhrani Pass Thru kompatibilni s D-PDU, SAE J2534 a RP1210. Ve spojeni s aktualnim
predplatnym softwaru OE je VCI schopno pfeprogramovat stavajici elektronické fidici jednotky (ECU) a
programovat nové ECU.

SAE J2534 je komunikacni standard vyvinuty Spolecnosti automobilovych inzenyr(i (SAE) a Agenturou pro ochranu
Zivotniho prostredi Spojenych statl (EPA) a pfijaty vyrobci vozidel. S rozhranim VCI kompatibilnim s J2534 a
kompatibilnim notebookem se systémem Windows mohou uZivatelé pfihlasit k odbéru webovych stranek OE se
servisnimi informacemi a stahovat software OE diagnostickych nastrojd a software OE pro programovani.

VCI: Pohled zepredu

MaxiFlash VCI
Kontrolky LED na predni strané VCI poskytuji provozni informace.

' SAE J2534
Zleva doprava: RP1210

IS0 22900 VCILEDs

Komunikace s vozidlem

PFipojeni VCI Komunikace s vozidlem
Vykon

Napajeni
-] (-} (-] pal
=8 =N KO

Podrobnosti o kazdé LED diodé jsou
popsany na nasledujicich strankach.
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VCI: Pohled shora a zdola Konektor napéjeni

¥ L &

Na vrchni strané VCI najdete:

WARNING- Compatible with
Autel main cable V2.0 ONLY

I NARNING-Compatible with

Vstupni port napajeni :

DC Konektor dat vozidla Vehicle
oo

ethernetovy port

Autel USB cable V2 ONLY

Umisténo na spodni strané V(I je: Port Ethernet

Konektor dat vozidla USB Type 2 Port

USB 2.0 Type B port

V(I je obvykle napajen konektorem OBD-II vozidla prostfednictvim hlavniho

diagnostického kabelu pFi pfipojeni ke konektoru datového portu vozidla VCI.
Volitelné muze byt VCI napajen pfilozenym adaptérem AC/DC, ktery se bézné
pouziva k nabijeni tabletu.

Poznamka: Aby byl vas MaxiSys Ultra chranén a zajistény co nejlepsi
rychlosti komunikace dat vozidla, pouZivejte pouze:

PFilozeny napajeci zdroj AC/DC
Origindlni hlavni datovy kabel Autel V2.0
Autel USB kabel V2.0

VCI Power LED

PFi zapnuti VCI se LED kontrolka napdjeni rozsviti Zluté na
pfiblizné 20 sekund, béhem nichz VCI provadi interni autotest.

2 . , L \’@) Q) Zadné napéajeni VCI
Kontrolka napajeni poskytuje informace o nasledujicich

provoznich stavech: ® Q) Samotest pfi zapnuti

LED nesviti - VCI neni napajeno Zluté - probiha
autotest VCI Zelena - VCI je napajeno a autotest
je dokoncen Cervena - interni chyba VCI

Zapnuto
Interni selhani systému

Aktualizace firmwaru nebo softwaru

Cervené blika - Firmware VCI se aktualizuje

Jakmile je autotestovani dokonceno a tablet MaxiSys je
ZAPNUTY, VCI zahéji proces pfipojeni k tabletu. Trva to pFiblizné
10 sekund, pficemz v tuto chvili se rozsviti kontrolka pFipojeni.

Nepfipojeno k tabletu

PFipojeno k tabletu pFes Wi-Fi
Kontrolka pFipojeni VCI

PFipojeno k tabletu pres Bluetooth

Kontrolka pfipojeni méni barvu, aby indikovala typ
komunikaéniho spojeni mezi VCI a tabletem MaxiSys
Ultra.

PFipojeno k tabletu pomoci kabelu USB

Slabé pripojeni Wi-Fi nebo Bluetooth
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Prehled VCI

LED VYPNUTA - VCI se nepf¥ipojilo k tabletu
Azurova - VCI je bezdratové pripojena k tabletu pres Wi-Fi. Modra -
V(I je bezdratové pfipojena k tabletu pres Bluetooth. Zelena - VCl je
pfipojena k tabletu Ultra pomoci kabelu USB.
Zluté - Bezdratové pripojeni mezi tabletem a VCI je slabé nebo je VCI pfili$ daleko od tabletu. Vice nez 50 m
pro Wi-Fi a vice neZ 100 m pro Bluetooth.

Jakmile je navazano spojeni mezi VCI a tabletem MaxiSys, pokud je VCI pfipojeno k OBD-II portu vozidla a
zapalovani je zapnuté, LED dioda vozidla bude blikat zelené, cozZ indikuje probihajici komunikaci mezi
vozidlem a tabletem.

Pochopeni indikatord LED na VCI mize byt uzite¢né pri feSeni problému s pfipojenim

nebo komunikaci VCI. Napfiklad pokud vas MaxiSys Ultra nezobrazuje data z
M testovaného vozidla, pfed kontrolou pfipojeni kabelu OBD-II si poloZte tyto otazky:

Sviti LED kontrolka VCI spréavnou barvou odpovidajici zplsobu pfipojeni k tabletu? Blika LED
kontrolka VCI, ¢imz indikuje prenos dat z vozidla? Nebo LED kontrolka VCI indikuje slaby signal Wi-Fi
nebo Bluetooth? 4

VCI Manager

MaxiFlash VCI

Aby bylo moZné vyuzit rozhrani MaxiSys Vehicle SAE J2534
Communication Interface pro diagnostiku, musi byt VCI |s|:]r;§;l:m

pfipojeno k tabletu MaxiSys Ultra ADAS a VCI musi byt

Ulohy se provadéji pomoci aplikace VCI Manager.

Kdyz je VCI zapnuto, stavova ikona
pfipojeni VCI na navigacni liSté zpocatku
indikuje, Ze VCI neni pfipojeno k tabletu
MaxiSys Ultra ADAS, zatimco VCI provadi
autotest.

Po dokonceni vlastniho testu VCI by se VCI
mélo automaticky pFipojit k tabletu, bud’
pres Bluetooth nebo Wi-Fi.

Poznamka: Navazani bezdratového
pﬁpojenl’ moze trvat az 20 sekund. g Data Manager Battery Test MaxiDATA Update

Diagnostics

Data Manager Battery Test
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Pokud ma vas MaxiSys Ultra stabilni pfipojeni k Wi-Fi a
pfistup k internetu, tablet nacte verze firmwaru a softwaru
V(I a automaticky vyhleda na aktualiza¢nim serveru Autel

prislusné apli-

Aktualizace kabelu. Pokud

jsou dostupné aktualizace Note

V(CI, tablet zobrazi

u pOZOI’nénII k instalaci A new version is available now. You must update to the new version so that

you can continue using it.

nového softwaru.
Kliknutim na OK otevrete
aplikaci VCI Manager.

No display within one week

Pokud vas tablet Ultra nezobrazi zpravu o
aktualizaci nebo se tablet a VCI nepfipoji
automaticky, Ize pfistoupit ke Spravci VCI
dotykem ikony VCI v navigacni na’
nebo tlacitka VCI na druhé stranc
Uloh MaxiSys.

® W %

Settings VCI Manager MaxiTools Support

OEM Authorization Demonstration MaxiViewer Adas & Wheel
Alignment Filter

® @ W va 2 & 900 iy

Zde vidime Uvodni obrazovku aplikace VCI
Manager, ktera je navrzena k tomu, aby
uZivateldm pomohla pfipojit jejich tablet
MaxiSys Ultra k bezdratovému VCI
prostfednictvim Bluetooth nebo Wi-Fi.

VCI Manager Refresh
Nabidka Rezimu pripojeni se nachazi na
levé strané obrazovky.

Disconnected
—_—

D
;38 VCIBT Disconnected EI VEC'
l._.. g =
@ BAS BT Disconnected Devices

VCl Update Disconnected

I —

Kdéd pfipojeni menu

VCI WiFi [ oN @

Vyber za hrn uje: ”;‘} Maxi-CBJVN5V01089 Disconnected

I | BAS Update Disconnected

VCI Wi-Fi

VCI Bluetooth

MaxiBAS BT506 Bluetooth
VCI Aktualizace

MaxiBAS BT506 Aktualizace

Tap to connect or disconnect

o ™ ve: & e 000 = Tolss
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Rozhrani pro komunikaci s vozidlem podporuje komunikaci pfes Bluetooth, Wi-Fi a USB s

tabletem MaxiSys Ultra. Typické Bluetooth vyuziva nizkovykonové radio, které omezuje
M dosah na maximalné 10 m a nabizi rychlost pfenosu dat pfiblizné 0,7 Mbps. MaxiSys Ultra

a VCI vyuzivaji vysokovykonové Bluetooth 2.1 + EDR, coz je zkratka pro

RozSiFeny dosah dat s pfenosovou rychlosti 2,1 Mbps. MaxiFlash VCI dokaZze bezdratové prfenaset data vozidla

do tabletu pomoci Bluetooth az na vzdalenost 100 m (328 stop) nebo pres Wi-Fi az na 50 m (164 stop). Prestoze
Bluetooth nabizi vétSi dosah, dedikované pfipojeni Wi-Fi 5 GHz je uprfednostfiovano diky vy3si rychlosti pfenosu
dat (pFes 200 Mbps), vétsi stabilité a ochrané pred ruSenim. MaxiSys Ultra je vybaven dual Wi-Fi: jedno Wi-Fi radio
slouzi k pfipojeni k siti Wi-Fi v dilné a poskytovani pfistupu k internetu, druhé Wi-Fi radio je vyhrazeno pro
komunikaci mezi tabletem MaxiSys a VCI. Kazdé Wi-Fi radio ma dvé antény spojené dohromady, ¢imz se
zdvojnasobuje prenos dat pro kazdy Wi-Fi transceiver na 500 Gbps.

Okno Stav skenovani zafizeni zobrazuje stav
bezdratového radia - bud skenovani, nebo

pFipojeno. Toto okno také zobrazuje USB pfipojeni S Obnovit
mezi tabletem MaxiSys Ultra a MaxiFlash VCIL.

s
VClUpdate Disc

= Y
BAS Update Disconnected ik MexCBiNGVIoss

VCI Manager

Vel BT
@ BASBT

VeI Update VOIWiFi

BAS Update DI 2% Maxi-CBJVNSV01089

VCI Manager Refresh

Disconnected

— Dl

@ BAS BT Disconnected Devices

VCl Update Disconnected

VCI WiFi [ on @

2% Maxi-CBJVN5V01089 Disconnected

—
BAS Update Disconnected

Okno Spravce zafizeni umoZznuje zapnout nebo
vypnout Wi-Fi a Bluetooth a také zobrazuje pfipojitelna
zafizeni nalezena b&éhem bezdratového skenovani.

Tap to connect or disconnect

VCI Manager Refresh

= Disconnected

— =
@ BAS BT Disconnected Devices

) vorupuste visconliged | g P Pokud bezdratové ID ukazuje, Ze VCI je odpojeno,
B MaxiCBIVNSVO1089 em— klepnéte na bezdratové ID VCI pro zahajeni procesu
pfipojeni. MaxiSys VCI Manager navaze pripojeni
prostrednictvim Wi-Fi nebo zahdji proces parovani
pres Bluetooth.

Pokud je to nutné, klepnéte znovu na bezdratové ID
pro odpojeni VCI od tabletu MaxiSys Ultra.

Tap to connect or disconnect
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Kdyije Wi  Pokud je pfipojeni Wi-Fi nebo parovani Bluetooth dokonceno, nasledujici informace indikuji pfipojeni.

PFisluSné tlacitko v nabidce reZimu p¥Fipojeni
Bezdratové ID v okné Spravce zafizeni  Stav skenovani

Dostupna aktualizace VCI

Pokud ma vas tablet MaxiSys Ultra stabilni pFipojeni k Wi-Fi a pfistup k internetu, tablet nacte verze fir
mwaru a softwaru VCI a automaticky vyhleda na aktualiza¢nim serveru Autel pfislusné aktualizace. Pokud
jsou dostupné aktualizace VCI, zobrazi se na tla¢itku aktualizace VCI Cerveny krouzek s ¢islem 1. Klepnutim
na tlacitko aktualizace VCI otevrete aplikaci pro aktualizaci VCI.

VCI Manager Refresh

ReZim pripojeni T w p—

z 3 [— 3
VCIBT  Disconnected lDI «(((‘@“)))) VE’ Stav skenovani
—_— —

m BAS BT Disconnected Devices

VCl Update Disconnected VCIWiFi o

2% Maxi-CBJVNSV01089 Connected Bezdratové ID

Aktualizace

BAS Update Disconnected

Aplikace pro aktualizaci VCI indikuje, Ze jsou dostupné aktualizace operacniho systému a firmwaru VCI.
Chcete-li pokracovat v aktualizacich VCI, klepnéte na Aktualizovat nyni.

PrestoZe jsme v tomto prikladu pfipojeni k VCI pres Wi-Fi, dirazné doporucujeme provadét vsechny
aktualizace VCI pomoci kabelu USB.

Ne vSechny USB kabely js

m VCI Manager

ou stejné. Nékteré kabely = Rl —
jsou specialné navrzeny . VCIBT  biscomected ]I:"
pro prenos dat, jiné jsou ]
urceny pouze pro nabijeni,
dalsi mohou mit zménéné |©) vorupsate  comectes
pozice pind tak, aby

fungovaly pOUZe S 0S Current version:V1.04; Latest version:V1.17 Dostupné aktualizace
konkrétnim zarizenim. FW Current version:V1.12; Latest version:V1.22

PouZiti aftermarketového i Do ot ave this pdaiuring upgradetThe upgrade akes about 515 minties
USB kabelu s Autel Aktualizovat [ Upcatenon |
MaxiSys mlze omezit : AL

rychlost pfenosu dat nebo
zpUsobit abnormalni
fungovani nékterych f
unkci. S tabletem MaxiSys
Ultra pouzivejte POUZE
pfiloZzeny kabel USB 2.0
Type B v2.0.

-«

@ BAS BT Disconnected Devices

Update

BAS Update Disconnected
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VAROVANTI:

Bé&hem procesu aktualizace NEODPOJUJTE USB kabel od VCI!

B&hem procesu aktualizace neodpojujte napajeni od VCI!

Neopoustéjte stranku VCI Manager, dokud probiha instalace aktualizace!
Nepripojujte VCI k aktualizaci, pokud je pfipojeno k vozidlu!

Kterakoli z téchto akci zpUsobi selhani aktualizace a VCI m{ze byt neobnovitelné!

Dostupné aktualizace se budou instalovat jedna po druhé.

1.Firmware VCI 2.
Operacni systém VCI

VCI se po kazdé aktualizaci restartuje. ) Vo1 anager

a Wi-Fi Disconnected
Béhem aktualizace firmwaru VCI bude LED E =
indikator napajeni velmi rychle blikat Cervené.

VCI BT Disconnected

@ BASBT  Disconnected Devices

‘ VClUpdate  Connected

N
BAS Update Disconnectel

VAROVANI

0 not disconnect the Vi
not leave this page during upgrade!The upgrade takes about 5-15 minutes.

Aktualizace firmwaru a softwaru MaxiFlash
VCI jsou nékdy synchronizovany s
aktualizacemi LibComms pro tablet

ManxiSys Ultra za ucelem zlepSeni i
dentifikace vozidla a pfenosu dat vozidla
pFes VCI do tabletu MaxiSys Ultra. Zavedte si
zvyk kontrolovat aktualizace VCI po
aktualizaci operacniho systému MaxiSys,
systémového programu nebo LibComms.
Pokud pfi provadéni automatické
identifikace vozidla zaznamenate
nestandardni chovani nebo se zd3, Ze
diagnostické funkce vozidla funguiji & VOl Manager
abnormalné, jednim z prvnich krokd pfi WiFi  Disconnected ’ . —
Feent problémd by méla byt kontrola _ - ]I:I[ VE’
dostupnych aktualizaci VCI. Pokud l | p—
aktualizace LibComms uvadi: OPTIMIZE: R seser  ocmens Devizes

Stabilita diagnostického komunikacniho : (©) vorupsate  comeces IR

spojeni, aktualizace €isla verze AutoVin —

nebo Optimalizace dekdédovani VIN, je velka
pravdépodobnost, Ze bude k dispozici nova

. . f\1:22 Completsd Aktualizace dokoncena
aktualizace VCI. Update completed!

BAS Update Disconnected

Jakmile jsou aktualizace dokonceny,
rychld opakovana kontrola aktualizaci
VCI indikuje, ze software V(I je aktualni.
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IA900 All Systems + Tablet - IA900AST

sag 12530
| wm
15022000

/-
. ZELO 9 - Vzdalenost
. Upinky rafku
Kliny pod kola pinky Rizeni ;
zamek kola cil
Brzdova
IA900AST blokace
= JA900 Systém nastaveni
geometrie kol = PFisluSenstvi
= Cile LDW, AVM, NVS, ACC, BSD, LiDAR, RCW = Tablet
MaxiSys Ultra ADAS & MaxiFlash VCI = Software ADAS a
nastaveni geometrie kol v cené
Varovani pfi vyboceni z jizdniho pruhu - cile
MERCEDES LDWI HONDA/ACURA LDWI MAZDA LDWI NISSAN/INFINITI LDWIT NISSAN/INFINITI LDWIT
CSC0601/02 CSC0601/05 CSC0601/12 €5€0601403:L CSC0601403:R
VW/AUDI/PORSCHE LDWI HONDA/ACURA LDWII HONDA/ACURA LDWII Toyota/Lexus LDWII HYUNDAI/KIA LDWII
CSCO601/01. CSC0601/08-L CSC0601/08-R CSC0601/15 €5C0601/07
LbWI ITT LDOWT ALFA ROMEO LDWI MAZDA LDWII MAZDA LDWIT
€5C0601/06-L €5C0601/06-R €SC0601/10 CSCO601/13-L GSC0601/13-R
+ E C
(=3
HYUNDAI/KIA LDWI TOYOTA/LEXUS LDWI MERCEDES LDWII HONDA/ACURA LDWIII SUBARU LDWII
€SC0601/09 €SC0601/11 €SC0601/19 €5C0601/24-1 €5C0601/17
BH "n"| w"m| EeC
MITSUBISHI LDWI MITSUBISHI LDWI SUBARU LDWI (TILDWIII TILDWII  TOYOTA/LEXUS LDWIII HYUNDAU/KIA LOWIII
CSC0601/22-L CSC0601/22-R £SC0601/14 CSC0601/04-L CSC0601/04-R CSC0601/25 €5C0701/23

246
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IA900AST

Monitorovani pohledu kolem

S — | | | E—— ||
= o B amuamn
= | ([ [
TOYOTA AVM CSC1004/10 i |u
- .- T TT W e I.II.I
N T T = . . EH
= T Eafa= T PR =R IIIIII E
VW AVM HONDA AVM HONDA AVM CADILLAC AVM HYUNDAI/KIA AVM CSC1004/04
CSC0804/01  CSC100402  CSC1004/03  CSC1004/06 imiimE ooy
MITSUBISHI AVM CSC1004/09
NOE“" Vidénl’ LiDAR
o
o
]
i | | | R | | R |
ol
-"..‘ﬂ
VAG/IGMNV  LEXUSNV  MERCEDES NV ALIDE L AR TRYOLA
CALIBRATOR  PATTERN STAND CALIBRATION BOARD LIDAR
CSCO0602/04 REFLECTOR

CSC0603/01 CSC0603/03 CSC0803/01 CSC0802/04

Adaptivni tempomat

g=) el

ACC RADAR VW ADR HITACHI
REFLECTOR CALIBRATION CALIBRATION RADAR
CSC0602/01 PLATE PLATE PLATE

CSC0602/02 CSC0602/08 CSC0802/03

Detekce mrtvého uhlu

-

RADAR CORNER CORNER TARGET HONDA
CALIBRATION REFLECTOR REFLECTOR STAND LANEWATCH
BOX STAND CSC0802/01 CSC0802 CSC0805/02

CSC0605/01 CSC0800

Varovani pred kolizi zezadu

‘ L I W
ooojeoe Il - e N 4 55 N
2204000 C mE .
VW RCWI MERCEDES RCWI MERCEDES RCWI NISSAN RCWI NISSAN RCWI
CSC0806/01 CSC1006/01 CSC1006/02 CSC1006/03 CSC1006/05
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. ZELO - - Vzdalenost
Kliny pod kola ~ UPinky rafki Rizeni
yp zamek kola cil
IA900WA LDW +Tablet Bfl:iﬂ'zé
me
= JA900 Systém geometrie kol =
Pfislusenstvi
= Cile LDW = Tablet MaxiSys Ultra ADAS &
MaxiFlash VCI = Software ADAS & sefizeni
geometrie kol je soucasti baleni
Varovani pfi vyboceni z jizdniho pruhu
-] M
MERCEDES LDWI HONDA/ACURA LDWI MAZDA LDWI Lowir TI LDWII
CSC0601/02 CSC0601/05 CSC0601/12 €5€0601£03:L CSC0601/03:R
VW/AUDI/PORSCHE LDWI HONDA/ACURA LDWII HONDA/ACURA LDWIT Toyota/Lexus LDWIT HYUNDAL/KIA LDWII
CSC0601/01 - CSC0601/08-L CSC0601/08-R CSC0601/15 €SC0601/07
H LDwWI TI LDWI ALFA ROMEO LDWI MAZDA LDWII MAZDA LDWII

CSC0601/06-L CSC0601/06-R

+ ™

CSC0601/10

HYUNDAI/KIA LDWI
€SC0601/09

TOYOTA/LEXUS LDWI
€SC0601/11

|

MITSUBISHI LDWI
CSC0601/22-L

|

MITSUBISHI LDWI
CSC0601/22-R

SUBARU LDWI
CSC0601/14

CSC0601/13-L

MERCEDES LDWII
CSC0601/19

CSC0601/13-R

HONDA/ACURA LDWIII
C5C0601/24-1

-

i

LDWIII
CSC0601/04-L

TI LDWIIT
CSC0601/04-R

B
SUBARU LDWIT
€SC0601/17
TOYOTA/LEXUS LDWII HYUNDAL/KIA LOWIIT
€5C0701/23

C€SC0601/25
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IA900 Wheel Alignment - IA900WAT

‘ . P 5. . Vzdalenost
‘ Upinky rafka Rizeni
Kliny pod kola zamek kola cil
Brzdova
pojistka
IA900WA+Tablet

= IA900 Systém nastaveni

geometrie kol = PFisluSenstvi
= MaxiSys Ultra ADAS tablet a MaxiFlash VCI =
Software pro ADAS a nastaveni geometrie kol zahrnuta
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Volitelné pfislusenstvi

Adaptivni radar FCA

. CSC0602-09 NASTAVENT UROVNE
ADASDOPLNEK PETILINIOVY LASER LASEROVY REFLEKTOR
POUZE PRIPAD CSC0708
CSC1500-05 (5€1500-08
H D © ¢
n | o
DVOULINIOVY LASER Olovnice . . CILOVA SVETLA VYSKA
CSC1500-07 CIL SIROKEHO UHLU CSC0500-20
€5€1500-03 ) C5C0500-21
“U
L2}
v
vy "
ﬂ’ L4 P
%9
]

Konzolovy drZzak ve tvaru L

Zrcadlo pro laserovou asistenci

CSC1500-04 CSC1500-6
|
I [
VW/AUDI AVM FORD AVM
CSC1004-01 CSC1004-05

"

MASERATI LDW CILE
CSC0611-03

MaxiFlash VCMI Kit
MFVCMIKIT

Inteligentni servisni nastroj TPMS
ITS600 KIT

250

l AUDI HUD SET

MaxiBAS
BT508

CSC0707

PORSCHE AVM
CSC1004-05

sToji
TBE200

TBE200

TESTER PNEUMATIK A BRZD
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